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SMART ROBOT
VACUUM CLEANER



CENG | INSTRUCTION MANUAL

Household Use only.
Read this instruction manual carefully before using.

Thanks for choosing Smart Robot Vacuum Cleaner!
Itis a high-end intelligent planning cleaning robot which combines high accuracy radar and various sensors can realize collaboration through navigation algorithm, draw a room map
in real time and plan the cleaning route and features automatic cleaning and automatic charging without manual intervention. It has ultrastrong suction power, high-capacity drawer

type dust box, washable HEPA filter screen and split type mopping module and adopts an efficient cleaning mode of first cleaning and then mopping.

You can download the mobile APP by smart phone to check the cleaning map and running status of the robot in APP in real time, define the cleaning area and schedule. You can
control the robot remotely.Science and technology makes life better.

May you have a nice usage experience!



PRODUCT INTRODUCTION

Key Function

C) Sweep/ON &OFF
e Short press to start Sweep/Pause
e Long press for 3s for ON/OFF

e Long press for 15s for forced shutdown under abnormal
circumstances

Recharging/ local cleaning

o Q ¢ Short press Recharge/Pause

e Long press to start local cleaning

Indicator light

¢ Blue: Normal operation or charging
e Red: Abnormal condition or low battery
e Purple: Equipment is not connected to the network

Reset WiFi

e Press two buttons simultaneously for 3s



Parts List

m e

Charging base x1 HEPA filter + sponge filter x1 Adapter x1

/ - \I\
Left side brush x2 Cleaning brush with knife x1 (optional) Cleaning brush x1 (optional)
Right side brush x2

o O O
O
O O O

Remote control x1
(optional)




Robot

b
Filter screen cover a

Dust bin button =

Wall sensor

\—/ System reset button

System upgrade port
(This port is only for
professional use)




Sensor and Structure

Anti-drop sensor

Chargingc ontact
e a——
LDS laser ranging sensor =
] e Universal wheel
® @ © @ Side brush
Anti-collision Battery cover
sensor for radar R t
[©]
o) @)
Driving wheel

Rolling brush

d
%g /1? Rolling brush

cover buckle

Anti-collision sensor

Infrared recharging
sensor



Charging Base

Power indicator light

Signal emission area

Catching groove

Charging base pins Coverplate

Wire slot

Power adapter port

Wrapping post



| N ST A LLAT' O N 3. Please do not move the charging base arbitrarily and keep it out of direct sunlight

1. Connect power line and feed the excess wire into the slot @

Wi

= NOTE

2. Place charging base against the wall and connect the power e If the charging base is relocated, the host may fail in positioning and lose the map.
When restarted, the host will rebuild and memorize the map and the rebuilt map may

lose cleaning information of forbidden areas and other areas
e Direct sunlight will interfere with recharging signal and consequently the host may be
unable to return to the charging base

4. Installation of side brush

Make the left side brush (L) and the right side brush (R) correspond to L and R on the
bottom casing, press L and R and the side brushes are installed till you hear a “cracking”
sound

= NOTE
e Ensure a space of above 0.5m on both sides of the charging base and a space of
above 1.5m in the front
¢ [f the power line is vertical to the ground, it may be dragged by the host and
consequently the charging base may be powered off
¢ The charging indicator is normally on when powered on and off when charged




5. Starting up and charging

Long press () to switch on the robot. Charge the robot on charging base when the
power indictor light is normally on.

= NOTE

If the robot cannot be started due to low battery, please charge the robot on the
charging base and the robot will be started automatically. The robot can work normally
only when the battery level is = 20%.

6. Connect mobile APP (this step can be skipped)
Please refer to WiFi connection guideline, then connect mobile APP

7. Start cleaning
After the robot is powered on, short press key () on the robot or use mobile APP to start
cleaning.(press any button to pause during using)

= NOTE

¢ The sweeping robot cannot be used to remove liquids

e [f the battery level is less than 20, the robot cannot work. Please charge it

e The robot will return to the charging base automatically if the battery level is less than
20% in use and will be powered off and start cleaning automatically after the battery
level reaches 80%

e Please clear various wires (including power line of charging base) on the ground
before use so as to avoid outage and damage of objects or wires when wires are
dragged by the host.

INSTRUCTIONS

Cleaning mode

After the robot is powered on, it will scan and generate the map and divide it into areas
intelligently. Then sweep the areas one by one along the wall orderly, efficiently and
thoroughly and plan the cleaning route in a bow/S shape. The robot will return to the
charging base automatically after cleaning.

Completed area Completed area

) ‘ Area to be cleaned

Area being cleaned

= NOTE

Do not move the robot casually and frequently when it is cleaning. After moving, please
put the robot near the original position. When it starts again, it will try to reposition itself.
After successful positioning, it would follow the planned path and continue to work.

If the positioning fails, the robot will abort previous mission, make a map, and do the
cleaning again. Even it may not find the charging base.



Spot cleaning

When a local area needs a deep sweep, the user specifies a point on the map on the
APP, the robot will automatically drive to the vicinity of the point, take the point as the
center, and clean within 1.5m x 1.5m

Partial cleaning

When the robot cannot be controlled by the mobile APP, please remove the robot to the
place you want to clean. Long press the {} button for 3 seconds, and the robot will clean
twice within the scope of 1.8mx1.8m centering on itself

1.8m

1.8m

User-defined area cleaning

Use the mobile APP to set the size and location of the area you want to clean. You can set
one or more areas. The robot would clean according to the areas you set.

Restricted area
Set one or more forbidden areas using mobile APP. The robot will not sweep forbidden
areas but other areas.

= NOTE

¢ The robot may intrude into the restricted area due to positioning errors, abnormal
sensors and other reasons.

¢ The permanent closed zone may become invalid due to the big change of the
position of the charging seat and furniture. Therefore, please try not to move or
interfere with the robot during cleaning.

e The permanent restricted area would be lost when the map is rebuilt.

Schedule cleaning

Schedule cleaning can be set by mobile APP. The robot will start cleaning automatically

at the appointed time and return to the charging base after cleaning.

WiFi reset

If the mobile phone cannot be connected to the robot due to modification
of router configuration and password or for other reasons, please press {*
key and (') key simultaneously for 3s till a voice prompt “WiFi has been
reset” is given and the indicator light turns purple and flickers slowly.

DND mode (do not disturb)

The robot will neither sweep the floor nor issue a voice automatically under DND mode.
The available time of DND mode can be startup or modified using mobile APP.

Adjustment of suction power

You can adjust the suction power to silent level, standard level and high level by mobile APP



DAILY MAINTENANCE

Rolling brush (clean it regularly)

1. Turn over the robot and press the buckle on the Rolling brush cover to take out the
Rolling brush

2. Remove dust outside and inside the Rolling brush using tiny brush and clean the
Rolling brush

3. Reassemble the Rolling brush and press the Rolling brush cover tightly to fix the
buckle

Buckle

>z,
=

===

Main brush

Side brush (clean it regularly)

1. Turn over the robot and pull out the side brush upwards
2. Remove hair and dirt and reassemble the side brush

3. Make the left side brush (L) and the right side brush (R) correspond to L and R on
the bottom casing, press L and R to reinstall them

= NOTE

Replace the side brush every 3-6 months so as to ensure the cleaning effect.

R L

(left side
brush)




Dust box and filter screen (clean it regularly) Filter screen cleaning (clean it regularly)

1. Press the button and pull out the dustbin backward 1. After a long time usage, remove the filter gauze, sponge and HEPA

2. Clean the removed filter gauze, sponge and HEPA under water

3. Shake off the water drops and dry it naturally, then use it after completely dryied
4. After dry, instll it well in sequence, filter gauze - sponge - HEPA

Filter gauze

Button
2. Open and clean dustbin

Filter cover

Sponge

HEPA




Sensor (clean it regularly)
Clean the sensors by soft mop, include:
1. Clean the sensors along the wall on the right
2. Three anti-dropping sensors at the bottom of the host
3. Infrared avoidance sensor in the front of the host
4. Radar avoidance sensor on the top of the host
5

. Electric shock protector and charging base shrapnel at the bottom of the host
(please cut of the power during cleaning)

o~

. Signal transmission area of charging base

Anti-dropping sensor

Charging contact

TOF sensor

(Fig.1)

Sensor (cleaned monthly)

LDS laser ranging sensor

Anti-collision sensor

for radar

Anti-collision sensor

Infrared recharging
sensor

(Fig.2)

Signal emission area

Charging base pins

(Fig:3)



Battery

e The hostis furnished with high-performance lithium-ion batteries. To maintain battery
performance, please keep the host charged in daily use

o Ifthe robot s left unused long, please shut down and keep it properly. Charge it at
least every 3 months to avoid damaging batteries due to excessive discharge.

Firmware upgrade

Upgrade firmware using mobile APP. If new firmware is detected, upgrade it according
to prompt. The battery level should be =50% during firmware upgrade, so the robot
should be placed on the charging base

System reset

Take down the dust box, open the rubber plug and press Reset key (refer to page 4).
Current map will be lost and timing, WiFi and personalized settings will be reserved after
reset



COMMON PROBLEMS

Problem

Solution

The robot cannot be started

¢ In case of a low battery level, please place the robot on the charging base and align it at the electrode plate, the robot will be
started automatically (if the robot is completely powered off, it can be started automatically after charged for a while)
¢ |f the environment temperature is lower than 0°C or higher than 50°C, please use it at a temperature of 0-40°C

The robot cannot be charged

® Please move the robot away, check whether the indicator light of the charging base lights on and confirm both ends of the power
adapter of the charging base are connected well
¢ In case of poor contact, please clear the charging base shrapnel and the charging contact on the robot or push the side brush aside

The robot cannot be recharged

The robot is too far away from the charging base, please put the robot near the charging base and make another try

Abnormal behavior

Shut down and restart the robot

Abnormal noise in use

Main brush, side brush or wheel may be obtained by foreign matters, please shut down the robot, remove the main brush and remove
the foreign matters

Cleaning ability declines or dust falls out

e The dust box is full, please clear it
o The filter screen is blocked, please clear or replace it
¢ The main brush is twined by foreign matters, please remove the main brush and remove the foreign matters

WiFi cannot be connected

¢ WiFisignal is bad, please ensure is covered by WiFi signal

¢ WiFiis connected abnormally, please reset WiFi, download the latest APP and try to reconnect it

e Password is inputted incorrectly

¢ The router is available for 5G frequency band, the cleaning robot is available for 2.4G frequency band only

Fixed-time cleaning fails

In case of a low battery level, fixed-time cleaning can be started only when the battery level is no less than 30%

Whether the robot consumes power if it is
always placed on the charging base

The robot consumes a little power if it is always placed on the charging base and it enables the best performance of battery

Whether the robot needs to be charged
for 16h for the first three times

The lithium battery can be used immediately after being charged and has no memory effect




TROUBLESHOOTING

Prompt Tone Solution
Error 1: | cannot find the dust collector Cleaning is triggered when the dust box is take out
Error 2: Please check if the radar on top has been covered or blocked The top radar is covered or placed in an open area (there is not obstacle within an area of 6x6m2)
Error 3: Please place me in a new location and try again Pick the robot up or move it to another location
Error 4: Please clean the cliff sensor, and restart me from a new location The cliff sensor is covered or placed at height
Error 5: Please clean the front sensor, and restart me from a new location The infrared avoidance sensor is dirty or covered
Error é: Please clean the right-hand sensor, and restart me from a new location The wall sensor is dirty or covered

Error 7: Please clean the radar housing on top, and restart me from a new location | The radar avoidance sensor is dirty or covered

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in some way The edge or collision sensor is stuck

Error 9: Please clean the dust container and filter The dust box is full or the filter screen needs to be replaced

Error 10: Dust container has been removed, please clean the container and filter | After error 9 is issued, user takes out the duct chamber and error 10 is triggered

Error 11: I'm stuck The robot is stuck

Error 12: Please place me correctly! The robot is tilt

Error 13: Please check if my wheels have become blocked somewhere The driving wheel is stuck or twined, please remove the foreign matters

Error 14: Please check if the main brush has become stuck The main brush is twined or stuck, please remove it and remove the foreign matters
Error 15: Please check if the side brushes has become stuck The side brush is twined or stuck, please remove it and remove the foreign matters
Error 16: Where is the docking station The charging base cannot out found or is not plugged in

Error 17: Program error, please restart me Abnormalities are caused by unknown breakdown, restart the robot

Error 18: Error encountered initiating shutdown The robot reminds the user and shuts down automatically or is recharged

When the battery level is to o low and the robot is not on the charging base, cleaning is

Error 19: Low battery, please recharge triggered (the battery level is lower than 10%)

Error 20: Remove from charging station for power off The robot shuts down when charged on the charging base




CONTENT AND NAME OF HAZARDOUS SUBSTANCES

Part Name
Hazardous Substance Plastic casing Circuit board Power line Battery Metal part Adapter
Lead (Pb) e} X X X ) X
Mercury (Hg) O O ®) O O o
Cadmium (Cd) e} o O o ©) ®)
Chromium VI (Cr (V1)) @) (@) 6] o ©) O
Polybrominated biphenyls PBB O (@) O O (@] O
Polybrominated diphenyl ethers (PBDE) o) (o) (o) (o] (@] O

(O: means that the content of hazardous and noxious substances in the component is less than the limit stipulated by SJ/T11363-2006
X : means that the content of hazardous and noxious substances in at least the component exceeds the limit stipulated by SJ/T11363-2006

= NOTE

The lead content of a few paster electronic components for special use (such as high voltage resistor, ceramic resistor and diode, etc.) in “X" in the table may be greater than 0.1%.
Core of bolt and the lead content of high-performance alloy contained in USB cable also may be greater than 0.1%. Such components comply with exemption clauses of EU ROHS.
For technologies and components which cannot be replaced due to restrictions of technological development level, the lead content of external contact elements complies with

environmental protection requirements




SAFETY INFORMATION

Usage Limitations

The product is used for floor cleaning in a home environment only and cannot be
used for outdoor(such as open terrace), non- ground (such as sofa) and commercial
or industrial environment

Please do not use the product in midair areas (such as penthouse, open terrace and
furniture top) without protective fence

Please do not use the product at a temperature of above 40°C or below 0°C or when
there are liquids and sticky substances on the ground

Please hang cables on the ground before use so as to avoid being dragged by the
host

Please clear fragile objects and impurities (such as vase and plastic bag, etc.) on the
ground so as to avoid damaging valuables when the host is stuck or impacted slightly
People with physical, spiritual or perceptual disorder (including children) are not
allowed to us e or operate the product

Children cannot use the product as a toy. Please keep children and pets away when
the host is working

Please keep main brush and other cleaning tools out of reach of children

Please do not place objects (including children and pets) on a stationary or moving
machine.

Battery and Charging

Please do not use battery, charging base or charger provided by any third parties
Please do not dismantle, report or refit battery or charging base arbitrarily

Please keep the charging base away from heat source (such as heating plate)

Please do not wipe or clean the charging base shrapnel using wet cloth or wet hand
Please do not abandon used batteries arbitrarily. Used batteries should be disposed
of by professional recycling agency

Laser Safety Information

Laser distance sensor of the product complies with the standard for class1 laser
products of IEC60825 and does not produce dangerous laser radiation

Please keep hair, fingers and other parts of human body or pets away from the
suction inlet when the robot is works

Please do not use the product to sweep burning objects (such as burning cigarette
end)

Please do not use the product to clean long-haired carpet (some dark carpets may
not be cleaned normally)

Please prevent the host from suctioning hard or sharp objects (such as waste
decorative materials , glass and iron nail, etc.)

Please do not move the robot by holding the protective cover of laser distance sensor
and collision bumper

Please clean or maintain the host and the charging base under shutdown or power-
off state

Please do not wipe any part of the product using wet cloth or any liquid

Please use the product according to User Manual. User should be responsible for any
damages and injuries caused by improper use

Please do not use mopping function for carpet and furniture top

Please be sure to remove the water tank when the robot is being charged-

If power line is damaged or broken, please disuse itimmediately and replace it
through official channels

Please ensure the host shuts down during transportation and the product should be
transported original packaging

If the robot is left unused long, it should be fully charged and then placed in a cool
and dry place. Charge the robot at least every 3 months so as to avoid damaging
batteries due to excessive discharge

Smart WiFi app user manual can be found at:
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

&


https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf
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UPUTSTVO ZA UPOTREBU

Samo za domacinstvo.
Prije upotrebe pazljivo proditajte uputstvo za upotrebu.

Hvala $to ste odabrali nag Pametni Robot Usisivac!

To je vrhunski robot za inteligentno planiranje za ¢iséenje koji kombinuje radar visoke preciznosti i razne senzore koji mogu realizovati saradnju putem navigacionog algoritma, crtati
mapu sobe u realnom vremenu i planirati rutu ¢iscenja, a sadrzi automatsko ciséenje i automatsko punjenje bez ru¢ne intervencije. Ima izuzetno jaku usisnu snagu, kutiju za prasinu
velikog kapaciteta, HEPA filter koji se moze prati i usvaja efikasan nacin ¢isc¢enja.

Mozete da preuzmete mobilnu APP pomocu telefona da biste provjerili mapu ¢isc¢enja i radni status robota u aplikaciji u realnom vremenu, definisali podrudje ¢iséenja i raspored.

Mozete robotom upravljati daljinski. Nauka i tehnologija ¢ine Zivot boljim.

Zelimo vam ugodno korisnicko iskustvo!

21



PREDSTAVLJANJE PROIZVODA

Klju¢ne funkcije

O Sweep/ON &OFF
e Kratak pritisak da zapoénete Cis¢enje/Pauzu

* Dugacak pritisak 3s za UKLJUCENO/ISKLJUCENO
¢ Dugo pritisnite 15s za prinudno isklju¢ivanje
pod nenormalnim okolnostima

Punjenje/ localno ¢isc¢enje

o Q e Kratko pritisnite Punjenje / Pauziraj

¢ Dugo pritisnite da biste zapoceli lokalno &iscenje

Signalna svjetla
¢ Plava: normalan rad ili punjenje

e Crvena: Nenormalno stanje ili prazna baterija
e Ljubi¢asta: Robot nije povezan na mrezu

Reset WiFi-ja

e Pritisnite oba tastera istovremeno tokom 3s

22



Lista Delova

@

Baza za punjenje x1

|
/]

Lijeva boéna cetka x2
Desna bo¢na cetka x2

o O O
©ce
O O O

Daljinski upravlja¢ x1
(opcionalno)

T epe=—

HEPA filter+spuzva filter x1

Cetka za ¢idéenje sa nozem x1 (opcionalno))

23

Adapter x1

%

Cetka za ¢idcenje x1 (opcionalno)



Robot

Poklopac filtera >

Kanta za necisto¢u % =

24

Senzor zida

Sistemsko reset dugme

Sistemski konektor za
nadogradnju
(Konektor je za
servisnu upotrebu)



Senzori i kuéiste

LDS laser sensor razdaljine

Sensor protiv

sudara za radar

Senzor protiv sudara

Infrared senzor
punjenja

Senzor protiv pada

= ———
[==)
@D Me
© ©
a e
R L
@
) @)
3
JJ
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Kontakt punjenja

Toak
Bocna Cetka

Poklopac baterije

Tocak za kretanje

Glavna Cetka

Poklopac glavne cetke



Charging Base

Indikator punjenja

>
Podrugje emitovanja
signale Hvatajudi Zljeb
Konektori punjenja Poklopac

Kanal za kabal

Konektor adaptera

Drzaci kabla

26



| N ST A LAC LJ A 3. Molimo vas da ne pomjerate podnoZje za punjenje proizvoljno i drzite ga dalje od

direktne sunceve svjetlosti
1. Prikljucite adapter i uvucite visak kabla @

= NAPOMENA
2. Postavite bazu za punjenje uz zid i prikljuite napajanje * Ako se baza za punjenje premjesti, robot moze pogrijesiti u pozicioniranju i izgubiti
mapu. Kada se ponovo pokrene, robot ¢e ponovo izgraditi i memorisati mapu,
obnovljena mapa moze izgubiti informacije o ¢iséenju zabranjenih podrugja i drugih
podrudja
¢ Direktna sunceva svjetlost ometace signal za punjenje i posljedi¢no robot mozda
nece modi da se vrati na bazu za punjenje

4. Montiranje boénih éetki
Neka lijeva bo¢na ¢etka (L) i desna bo¢na cetka (R) odgovaraju Li R na donjem kudistu,
pritisnite Li Ri boéne cetke se postave dok ne ¢ujete zvuk ,kliktanja”

= NAPOMENA

e Osigurajte prostor veci od 0,5 m sa obje strane baze za punjenje i prostor od
minimum 1,5m u prednjem dijelu

e Ako je kabal polozen na zemlju, robot ga moze povuéii shodno tome baza za
punjenje se moze iskljuditi

¢ Indikator punjenja je aktiviran kada je uklju¢ujen i isklju¢uje kada se napuni

27



5. Paljenje i punjenje

Dugo pritisnite (') da ukljucite robota. Punite robota na bazi za punjenje kada lampica
indikatora napajanja normalno gori.

= NAPOMENA

Ako se masina ne moze pokrenuti zbog prazne baterije, napunite robot na bazi za
punjenje i robot ée se automatski pokrenuti. Robot moze normalno da radi samo kada je
nivo baterije = 20%.

6. Povezite mobilnu aplikaciju (ovaj korak se moze preskociti)
Pogledajte uputstva za WiFi vezu, a zatim povezite mobilnu aplikaciju

7. Poénite ciséenje ,

Nakon $to se robot ukljuéi, kratko pritisnite taster O na robotu ili koristite mobilnu
aplikaciju da biste zapoceli &iscenje (pritisnite bilo koje dugme da biste napravili pauzu
tokom upotrebe)

= NAPOMENA

e Robot za ¢iséenje ne moze se koristiti za uklanjanje te¢nosti

¢ Ako je nivo napunjenosti baterije manji od 20%, robot ne moze da radi. Molimo,
napunite ga

® Robot ¢e se automatski vratiti na bazu za punjenje ako je nivo baterije napunjenje
manje od 20% u upotrebi i bice iskljuen i zapocece &is¢enje automatski nakon sto
nivo baterije dostigne 80%

® Molimo odistite razne kablove (ukljuéujuéi i adapter od baze za punjenje) prije
upotrebe, da bi se izbjegli prekidi i ostecenja predmeta ili kablova kada robot vuce
kablove
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Rezim ciscenja
Nakon $to se robot ukljudi, skenirade i generisati mapu i inteligentno je podijeliti na
podrugja. Zatim ¢e uredno, efikasno i temeljito preci podrucja po zidu i planirati put

¢iséenja u obliku luka / S. Robot ¢e se automatski vratiti na bazu za punjenje nakon
ciscenja.

Zavrsena povrsina Zavrsena povrsina

) ‘ Podrugje koje treba odistiti

Podrugje koje se ¢isti

= NAPOMENA

Ne pomjerajte robota nemarno i ¢esto dok Cisti. Nakon premjestanja, stavite robota blizu
prvobitnog polozaja. Kada se ponovo pokrene, pokusace da se repozicionira. Nakon
uspje$nog pozicioniranja, slijedio bi planirani put i nastavio da radi. Ako pozicioniranje
ne uspije, robot ¢e prekinuti prethodnu misiju, napraviti mapu i ponovo izvrsiti ¢iséenje.
Cak i mozda nece pronadi bazu za punjenje.



Spot ciscenje
Kada lokalnom podrudju treba dubinsko ¢iséenje, korisnik na APP-u odredi tacku na

mapi, masina ¢e se automatski odvesti do blizine tacke, uzeti tacku kao centar i odistiti
unutar 1,5mk 1,5 m.

Parcijalno ciséenje
Kada robot ne moze da kontrolise mobilna aplikacija, uklonite robota na mjesto koje

selite da odistite. Dugo pritisnite dugme {} 3 sekunde i robot ée odistiti dva puta u
opsegu od 1,8mk1,8m centrirajuci se na sebe.

1.8m

1.8m
/2
L

Korisni¢ko definisano podrudje za cCiséenje

Pomocu mobilne aplikacije postavite veli¢inu i lokaciju povrsine koju zelite da odistite.

Mozete postaviti jedno ili vise podrudja. Robot bi odistio prema oblastima koje ste
postavili.
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Zabranjena zona

Podesite jedno ili vise zabranjenih podrucja pomodéu mobilne aplikacije. Robot nece
¢istiti zabranjena podrugja ve¢ druga podrudja.

= NAPOMENA

® Robot moze upasti u zabranjeno podrudje zbog gresaka u pozicioniranju,
abnormalnosti senzora i drugih razloga.

e Stalna zabranjena zona moze postati nevaljana zbog velike promjene polozaja baze
za punjenje i namjestaja. Stoga, molim vas pokusajte da se ne pomjera ili ometa
robota tokom ¢is¢enja.

e Stalno zabranjeno podrudje bi se izgubilo kada se mapa ponovo izgradi

Ciscenje po rasporedu

Cié¢enje po rasporedu moze da postavi mobilna aplikacija. Robot ¢e automatski
zapoceti ¢isc¢enje u zakazano vrijeme i vratiti se na bazu za punjenje nakon &iséenja.

WiFi reset

Ako mobilni telefon ne moze da se poveze sa uredajem zbog promjene
konﬂguracue rutera i lozinke ili iz drugih razloga, pritisnite taster {} i taster
Oistovremeno u trajanju od 3s dok se ne dobije glasovni upit ,WiFi je
resetovan” i indikatorska lampica postane ljubi¢asta i polako treperi.

DND rezim (ne uznemiravaj)

Robot neée ni distiti pod ni automatski izdati glas u rezimu DND. Dostupno vrijeme DND
rezima moze se pokrenuti ili izmjeniti pomocu mobilne aplikacije.

Podesavanje usisne snage

Usisnu snagu mozete podesiti na tihi nivo, standardni nivo i visok nivo.



REDOVNO ODRZAVANJE Bocna etka (redovno je &istite)

1. Preokrenite robota i izvucite bo¢nu ¢etku prema gore

Glavna cetka (redovno je distite)

2. Uklonite kosu i prljavétinu i ponovo sastavite bo¢nu ¢etku

1. Okrenite robota i pritisnite kop¢u na poklopcu Eetke za ¢iscenje da biste izvadili 3. Neka lijeva bo¢na ¢etka (L) i desna bo¢na &etka (R) odgovaraju Li R na donjem
Cetku za ¢iscenje kudistu, pritisnite Li R da biste ih ponovo postavili

2. 2. Uklonite prasinu izvana i unutar Cetke za ¢iséenje pomocu male cetke i ocistite
Cetku za ¢iscenje == NAPOMENA

3. Vratite etku za ciséenje i ¢vrsto pritisnite poklopac Cetke za &iséenje da biste fiksirali o L ) . . ) . .
kop&u Zamjenite bocne Cetke svaka 3-6 mjeseci kako bi ste osigurali efekat ¢iséenja

Kopca R — L
(desna bocna , o= = NS ' (leva bo¢na

Zetka) //:\\\; , Zetka)

Glavna Cetka
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Kutija za prasinu (redovno ga Cistite)

1. Pritisnite dugme i izvucite kantu za smece unazad

2. Otvorite i ocistite kantu za smece
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Ciééenje filtera (redovno ga distite)

1. Nakon duze upotrebe, uklonite filtar, spuzvu i HEPA

2. Ocisc¢enu uklonjenu filtarsku gazu,sunder i HEPA pod vodom

3. Otresite kapljice vode i osusite ih prirodno, a zatim upotrebite nakon potpunog
susenja

4. Nakon sto se osusi, sklopite ga redom, mreZasti filtrer- spuzva -HEPA

MreZasti filter @

Dugme

Poklopac filtera

Spuzva

HEPA —§




Senzor (redovno ga distite) Senzor (mesecno ciséenje)

Ocistite senzore mekom krpom, $to ukljuéuje:
. Odistite senzore duz zida s desne strane LDS laser sensor razdaljine

-

Tri senzora protiv pada na dnu domadina

Senzor protiv sudara
za radar

2.
3. Infracrveni senzor za izbjegavanje na prednjoj strani domadina
4. Senzor za izbjegavanje radara na vrhu hosta

5.

Zastita od elektri¢nog udara i osnovni kontakt za punjenje na dnu robota (iskljucite
struju tokom cis¢enja)

6. Podru¢je prenosa signala baze za punjenje

Senzor protiv pada

Senzor protiv sudara

Konektor punjenja

Infrared sensor
punjenja

(Slika 2)

Podru¢je emitovanja signala

Konektor punjenja

TOF senzor

(Slika 3)
(Slika 1)
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Baterija

¢ Robot je opremljen litijum-jonskim baterijama visokih performansi. Da biste odrzali
performanse baterije, odrzavajte robota napunjenim u svakodnevnoj upotrebi

e Ako robot ostane dugo neiskoristen, iskljucite ga i pravilno drzite. Punite ga najmanje
svaka 3 mjeseca kako biste izbjegli ostedivanje baterija zbog prekomjernog praznjenja

Nadogradnja firmvera

Nadogradite firmver pomocu mobilne aplikacije. Ako se otkrije novi firmver,
nadogradite ga prema uputstvu. Nivo napunjenosti baterije bi trebalo da bude =50%
tokom nadogradnje firmvera, tako da robot treba da se postavi na bazu za punjenje.

Reset sistema

Skinite kutiju za prasinu, otvorite gumeni ¢ep i pritisnite reset taster (pogledajte stranicu
4). Trenutna mapa e se izgubiti i vrijeme, WiFi i personalizovana podesavanja e se
pratiti nakon resetovanija.
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UOBICAJENI PROBLEMI

Problem

Rjesenje

Robot se ne moze pokrenuti

e U slucaju niskog nivoa baterije, postavite robota na bazu za punjenje i poravnajte ga na ploci elektrode, robot ¢e se automatski
pokrenuti (ako je robot potpuno isklju¢en, moze se automatski pokrenuti nakon naplaéeno neko vrijeme)
® Ako je temperatura okoline niza od 0°C ili visa od 50°C, koristite je na temperaturi od 0-40°C

Robot se ne moze puniti

e Odmaknite robota, provjerite da li svijetli indikatorsko svjetlo baze za punjenje i potvrdite oba kraja adaptera za napajanje
baze za punjenje su dobro povezani
e U slucaju loSeg kontakta, ocistite Srapnel baze za punjenje i kontakt za punjenje na robotu ili gurnite boénu &etku na stranu

Robot se ne moze napuniti

Robot je predaleko od baze za punjenje, stavite robota blizu baze za punjenje i pokusajte jo§ jednom

Abnormalno ponasanje

Iskljucite i ponovo pokrenite robota

Nenormalna buka u upotrebi

Glavnu &etku, bo¢nu cetku ili kota¢ mogu dobiti strane tvari, molimo iskljucite robota, uklonite glavnu éetku i uklonite strane tvari

Sposobnost ¢iséenja opada ili prasina ispada

e Kutija za prasinu je puna, odistite je
e Filterski ekran je blokiran, odistite ga ili ga zamenite
e Glavna ¢etka je upletena stranim materijama, molimo uklonite glavnu ¢etku i uklonite strane materije

WiFi se ne moze povezati

e WiFisignal je log, uvjerite se da je pokriven WiFi signalom

¢ WiFi je povezan nenormalno, resetirajte WiFi, preuzmite najnoviju APP i pokusajte je ponovo povezati

¢ Lozinka je pogresno unesena

e Ruter je dostupan za 5G frekvencijski opseg, robot za ¢iséenje je dostupan samo za 2.4G frekvencijski opseg

Ciséenje sa fiksnim vremenom nije uspjelo

U slucaju niskog nivoa baterije, ¢is¢enje na odredeno vrijeme moze se zapoceti samo kada nivo baterije nije manji od 30%

Da li robot trosi energiju ako je uvijek postavljen
na bazu za punjenje

Robot trosi malo energije ako je uvijek postavljen na bazu za punjenje i omogucava najbolje performanse baterije

Da li robot treba da se puni 16h prva tri puta

Litijumska baterija se moze koristiti odmah nakon punjenja i nema memorijski efekat
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RJESAVANJE PROBLEMA

Zvucni signal

Rjesenje

Greska 1:

Ne mogu pronadi sakuplja¢ prasine

Ciscenje se pokrece kada se kutija za prasinu izvadi

Greska 2:

Provjerite je li radar na vrhu pokriven ili blokiran

Gornji radar je pokriven ili postavljen na otvorenom prostoru (nema prepreka unutar povrsine 6x6mz2)

Greska 3:

smjestite me na novu lokaciju i pokusajte ponovo

Podignite robota ili ga premjestite na drugu lokaciju

Greska 4:

Ocistite senzor litice i ponovo me pokrenite s nove lokacije

Senzor litice je pokriven ili postavljen na visini

Greska 5:

Ocistite prednji senzor i ponovo me pokrenite s nove lokacije

Infracrveni senzor izbjegavanja je prljav ili prekriven

Greska 6:

Ocistite desni senzor i ponovo me pokrenite s nove lokacije

Zidni senzor je prljav ili prekriven

Greska 7:
lokacije

Ocistite kuciste radara na vrhu i ponovo me pokrenite s nove

Senzor za izbjegavanje radara je prljav ili prekriven

Greska 8:

Molimo provjerite da li je branik na neki nacin blokiran

Senzor ivice ili sudara je zaglavljen

Greska 9:

Ocistite posudu za prasinu i filter

Kutija za pradinu je punaiili je potrebno zamijeniti filtersku mrezu

Greska 10: Spremnik za prasinu je uklonjen, ocistite posudu i filter

Nakon to se izda greska 9, korisnik vadi kanalnu komoru i aktivira se greska 10

Greska 11: Zaglavio sam

Robot se zaglavio

Greska 12: Postavite me ispravno!

Robot je nagnut

Greska 13: Molimo provjerite jesu li mi kotaéi negdje blokirani

Pogonski to¢ak je zaglavio ili upleten, uklonite strane delove

Greska 14: Molimo provijerite da li se glavna ¢etka zaglavila

Glavna cetka je upletena ili zaglavljena, uklonite je i uklonite strane materije

Greska 15: Provjerite jesu li bo¢ne Cetke zaglavljene

Bocna cetka je upletena ili zaglavljena, uklonite je i uklonite strane materije

Greska 16: Gdje je prikljuéna stanica

Baza za punjenje nije pronadena ili nije priklju¢ena

Greska 17: Programska greska, ponovo me pokrenite

Abnormalnosti su uzrokovane nepoznatim kvarom, ponovo pokrenite robota

Greska 18: Doslo je do greske pri pokretanju iskljuéivanja

Robot podsjeca korisnika i automatski se gasi ili se puni

Greska 19: prazna baterija, napunite

Kada je nivo baterije prenizak i robot nije na bazi za punjenje, pokrece se ¢is¢enje (nivo baterije je nizi od
10%)

Greska 20: Uklonite sa stanice za punjenje radi iskljucivanja

Robot se gasi kada se napuni na bazi za punjenje
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SADRZAJ | NAZIV OPASNIH SUPSTANCI

Naziv dijela
Opasne supstance "
Plasti¢no kuciste Stampana ploca Naponska linija Baterija Metalni dijelovi Adapter

Olovo (Pb)

Ziva (Hg) (o) (0] (o) (0] (e (@)

Cadmium (Cd) (@) ©) ®) ®) ®) ®)

Hrom VI (Cr (V1)) O ) O ) O ®)

Polibromovani bifenili (PBB) O (@] (@] (@) (@) (@]

Polibromovani difenil eteri (PBDE) O O (@) (@] O (@)
O :znadi da je sadrzaj opasnih i stetnih materija u komponenti manji od ograni¢enja predvidenog SJ/T11363-2006 t“'\
X : znaci da sadrzaj opasnih i $tetnih supstanci u najmanje toj komponenti prelazi ogranic¢enje predvideno SJ / T11363-2006 d

= NAPOMENA

Sadrzaj olova u nekoliko ljepljivih elektronskih komponenata za posebnu upotrebu (kao $to su visokonaponski otpornik, keramicki otpornik i dioda, itd.) U tabeli , X" moze biti veéi
od 0,1%. Sadrzaj olova u leguri visokih performansi sadrzanoj u USB kablu takode moze biti veéi od 0,1%. Takve komponente su u skladu sa klauzulama o izuze¢u EU ROHS. Za
tehnologije i komponente koje se ne mogu zamjeniti zbog ograniéenja nivoa tehnoloskog razvoja, sadrzaj olova u spoljnim kontaktnim elementima je u skladu sa zahtjevima zastite
Zivotne sredine.
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BEZBJEDNOSNE INFORMACIJE

Ogranicenja u upotrebi

Proizvod se koristi za ¢i§¢enje poda samo u kuénom okruzenju i ne moze se koristiti
za spoljasnjost (poput otvorene terase), namjestaja (poput sofe) i komercijalno ili
industrijsko okruzenje

Molimo vas da proizvod ne koristite u sredinama bez zastitne ograde (kao $to su
potkrovlje, otvorena terasa i namestaj)

Nemojte koristiti proizvod na temperaturi iznad 40°C ili ispod 0°C ili kada na zemlji
ima te¢nosti i ljepljivih materija

Prikacite kablove o zemlju prije upotrebe kako biste izbjegli da ih robot vuce
Ocistite krhke predmete i necistoce (poput vaze, plasti¢ne kese itd.) na zemlji kako
biste izbjegli ostedivanje dragocjenosti kada je robot zaglavljen.

Ljudima sa fizickim, duhovnim ili perceptivnim poremecajima (uklju¢ujudi djecu) nije
dozvoljeno da koriste robota ili da njime upravljaju

Djeca ne mogu da koriste proizvod kao igracku. Molimo vas da djecu i ku¢ne
ljubimce drzite dalje kada robot radi

Drzite glavnu Cetku i druge alate za ¢i$c¢enje van domasaja djece

Ne stavljajte predmete (ukljuéujuéi djecu i kuéne ljubimce) na robota u stanju
mirovanja ili kretanja

Baterija i punjenje

Molimo vas da ne koristite bateriju, bazu za punjenje ili punjaé trece strane

Nemojte samovoljno demontirati, praviti ili popravljati bateriju ili bazu za punjenje
Drzite podnozje za punjenje dalje od izvora toplote (kao $to je grijna ploca)
Nemojte brisati ili ¢istiti kontakte baze za punjenje mokrom krpom ili mokrom rukom
Molimo vas da ne ostavljate bateriju proizvoljno. Iskoristene baterije treba zbrinuti u
profesionalnoj agenciji za reciklazu

Informacije o laserskoj bezbjednosti

Laserski senzor rastojanja proizvoda u skladu je sa standardom za laserske proizvode
klase 1 IEC60825 i ne proizvodi opasno lasersko zracenje
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Drzite kosu, prste i druge dijelove ljudskog tijela ili ku¢nih ljubimaca dalje od usisnog
otvora dok robot radi

Nemojte koristiti proizvod za ¢isé¢enje zapaljenih predmeta (kao Sto je zapaljeni kraj
cigarete)

Nemojte koristiti robota za ¢is¢enje dugodlakog tepiha (neki tamni tepisi mozda se
necée normalno distiti)

Sprijecite robota da usisava tvrde ili ostre predmete (kao $to su otpadni ukrasni
materijali, staklo i gvozdeni ekser itd.)

Molimo vas da ne pomjerate robota drzedi zastitni poklopac laserskog senzora daljine
i odbojnika

Ocistite ili odrzavaijte robota i bazu za punjenje u stanju isklju¢enja

Nemojte brisati bilo koji dio proizvoda vlaznom krpom ili bilo kojom te¢nos$éu
Molimo koristite proizvod prema uputstvu za upotrebu. Korisnik treba biti odgovoran
za bilo kakvu $tetu i povrede nastale nepravilnom upotrebom

Ako je elektriéni vod ostecen ili slomljen, odmah ga iskljuéite i zamjenite u servisu
Uvjerite se da se robot iskljucuje tokom transporta, proizvod treba da se transportuje
u originalnoj ambalazi

Ako robot ostane dugo nekoristen, treba ga potpuno napuniti i staviti na hladno i
suho mesto. Punite robota najmanje svaka 3 mjeseca kako biste izbjegli ostecenje
baterija uslijed prekomjernog praznjenja

Korisnicko uputstvo za koristenje Smart Wifi aplikacije mozete pronaci __
e ()
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf 0



https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

BG PBKOBOACTBO 3A EKCI/TOATALIMS

Camo 3a ynotpeba B buta.
MpoueTeTe BHUMATENIHO TOBa PLKOBOACTBO 3a ynoTpeba npeaw Aa usnonasare ypeaa.

Bnaropapum Bu, Ye nsbpaxte ymHus poboT-npaxocmykaskal

ToBa e UHTENUreHTEH PODOT 3a MOYMCTBAHE OT BUCOK KJ1ac, KOUTO KOMBMHMPa pafap C BUCOKa TOYHOCT U PasNYHIN CEH30PU, KOUTO MOraT fja Peasnusnpar CbTPYAHUYECTBO Ype3
aNropuTbM 3a HaBUraLWs, 1a O4EPTasT KapTa Ha CTasTa B peanHo Bpeme 1 fa niaHnpaT MapLUpyTa Ha NoYncTBaHe 1 uMa GyHKLMUTE aBTOMATUYHO NOYUCTBAHE U aBTOMaTUYHO
3apexpaaHe 6e3 pbyHa Hameca. Tol MMa U3KIIOUNTENHO rosIsiMa MOLLIHOCT Ha 3aCMyKBaHe, KOHTEMHEP 3a Npax C ronsm kanauyutet, muely, ce HEPA duntsp 1 mogyn 3a nouncrteaxe ¢
pasgeneH Tun n epekT1BEH PEXUM Ha CYXO U MOKPO MOYMCTBaHE.

MosxeTe fa nsternmte MOBUIHOTO NPWIOXKEHKE 3a cMapT TenedoH, 3a fa NPOBEPUTE KapTaTa 3a NOYUCTBaHE M CbCTOSIHUETO Ha paboTa Ha PoboTa B MPUIOXKEHNETO B peasiHo
Bpeme, Aa onpepenuTe 3oHata 1 rpaduika Ha noumcTeaHe . MoxeTe fa ynpasnssate poboTa ANCTaHUMOHHO. HaykaTa 1 TeXHOMorvsTa MpaBsT XMBoTa No-406bp.

Kenaem Bu npusatHo nsxmessaHe npu nsnonssaxe!
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BLBEHVIE B MPOOYKTA

OcHoBHM byHKLMM

C) MerteHe/BKIOUYBaHe U U3KJTIOYBaHe
® KpaTko HaT1cKaHe 3a CTapTUpaHe Ha MeTeHe/nay3a
® [lpofbmKNTENHO HaTUCKaHe 3a 3 CeKyHAM 3a BKJTIOYBaHe/
N3KtO4YBaHe

04 HpO,D,'bJ‘I)Kl/ITeJ'IHO HaTuckaHe 3a 15 CeKyHAOV 3a MPpUHYAUTENHO
M3KJIl04BaHe Npu U3BbHPeaHN obcrosTencrea

npesape)xnaue/nOKanHo noyucrTeaHe

)
O ® KpaTko HaTuckaHe MpesapexpaaHe/aysa
(0) e [Mponb/KUTENIHO HaTUCKaHe, 3a Aa 3aMoyHeTe TOKaSHO

no4yncrteaHe

CBeTNIMHEH UHANKaTop
e Cuh: Hopmanta pabota unm sapexpgaHe

® YepseH: HeHopManHo cbCTosiHMe v nsToLLeHa batepus
* Jlunas: ObopyaBaHeTo He e CBbP3aHO KbM MpexaTa

Hynupane na Wi-Fi

* HatucHerte ABaTa 6yTOHa €QHOBPEeMEHHO 3a 3 cekyHaun
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Cnuncobk ¢ yactu

@z

basa Ha 3apsaHoTO ycTponcTeo X1

/ ’@\\
HatvcHete aga BytoHa
e[JHOBPEMEHHO 3a 3 cekyHAn

o O O
O
O O O

[uncTaHumoHHo
ynpassieHve (onumoHaIHo)

Y

HEPA ¢puntbp + rbben dpuntop x1

Mouncrealya YeTka ¢ Hox x1 (onumoHanHo)
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epa=r)

Apantep x1

?

YeTka 3a noumcreaHe x1
(onumoHanHo)



PoboT

Kanak Ha ¢punTbpa a

ByToH 3a KoHTelHep BN
3a npax =

CeH3op 3a cTeHa

ByToH 3a HynupaHe
\—/ Ha cucTemarta

MopT 3a HapcTpolika
Ha cuctemara (Tosn
nopT e camo 3a
npodecroHanHa
ynotpeba)
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CeH30p 1 KOHCTPYKLMS

LDS naszepen
ceHsop 3a obxsar

CeHsop npotuns
cBABCHK 3a

panapa

CeHsop npotus
cBBCBHK

WHdpauepseH
CceHsop 3a
npesapexnaHe
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CeHzop npoTvs nagaHe

e

E
3
]
5

= =

KoHTakT 3a 3apexaaHe

yHVIBepCaJ'IHO Koneno

CTpaHIALIHa vyeTKa

Kanak Ha baTepusita

3adBunKBaLLIO KOMEeo

Bprﬂ La ce veTka

Kntovanka

3a Kanaka Ha
BbpTALLATA Ce
yeTka



ba3a Ha 3apagHOTO YyCTPOMCTBO

CaeTnMHeH nHaukatop
Ha 3axpaHBaHeTo

30Ha Ha n3nbYBaHe Ha
curHan XKneb 3a zaxsalare

Kanak

MuHoBe Ha GasaTa Ha
3apsAAHOTO YCTPONCTBO

Mpopes 3a kaben

MopT 3a afanTep 3a 3axpaHBaHe

JlocT 3a HaBuBaHe

43



M O H T A>|< 3. Mons, He npemecTBaiiTe NPon3BoJIHO Ga3aTa Ha 3apSIAHOTO YCTPOMCTBO U A

nasere OT Npsika cyibH4YeBa CBeT/IMHA

1. CebpiKeTe 3axpaHBalms Kaben n BbBeaeTe U3NULLHATaA Ab/HKUHA B Npopesa
3a kabena

Ako BazaTa Ha 3apsAHOTO YCTPOMCTBO Bbae npemecTteHa, poboTsT MoXe fa He
2.MocTaBeTe 6azaTa Ha 3apAAHOTO YCTPOMCTBO CPeELLy CTEHATa U CBbpiKeTe ycnee Aa ce NO3MLMOHMpa v Aa 3arybu kaprara.
3axpaHBaHeTo IMpu pecTapTrpaHe XOCTbT Lie Bb3CTaHOBM 1 3aNOMHU KapTaTa, a Bb3CTaHoBeHaTa

KapTa Moxe fa 3arybu nHpopmaumaTa 3a NOYUCTBaHe Ha 3abpaHeH 30HM 1 Apyri
obnactu

= 3ABEJIEXXKA

,D,leeKTHaTa C/TbHYeBa CBET/IMHA e Nonpeyun Ha CUrHasa 3a npesapexgaHe v
cnefoBaTesiHO € Bb3MOXHO pOSOT‘bT [a He MOXe fla Ce BbpHe KbM 3apsHaTta 6asa

4. MoHTaX Ha CTPaHMYHa YeTKa

MocTaBeTe naBaTa cTpaHnyHa YeTka (L) n gsicHaTta cTpaHuyHa yeTka (R)taka, ve
fda cbBnagart ¢ Ln R Ha gonHus kopnyc, HaTUcHeTe ABeTe CTPaHUYHWUTE YeTKK ca
MOHTUpPaHW, OKaTO He YyeTe "Lipakaly” 3ByK.

= 3ABEJIEXXKA

Ocurypete npoctpaHcTso nosede 0,5 m oT ABeTe CTpaHM Ha 3apAAHOTO YCTPOCTBO
1 NpocTpaHcTBO Nosede ot 1,5 m otnpes

Ao kabesbT e NoNoXeH Ha 3emMsTa, pobOTLT MOXe Aa ro usgbpna v H6asara 3a
3apexaaHe Moxe fia ce N3KIIoUM CbOTBETHO

MHavkaTopbT 3a 3apexaaHe 0BMKHOBEHO e BKIIIoYeH NPy BKIIIOYBAHETO 1 ce
U3KII0YBA, KOraTo e 3apefeH
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5. CrapTupaHe v 3apexxgaHe

Hatucrete npogwmxutento bytora (1), 3a aa Brntounte pobora. 3apeaete pobota s
OCHOBATa 3a 3aPEXAaHE, KOraTo MHAVMKATOPBT 3a 3axpaHBaHe CBETU HOPMASTHO.

= 3ABEJIEXXKA

Ako poboTsT He MOXe fa ObAe CTapTvpaH nopaay U3ToLleHa batepus, Mons,
3apefeTe pobota B GaszaTa 3a 3apexgaHe 1 PobOTHT L ce CTapTUPa aBTOMATHYHO.
PoBoTbT MOXe fia paboTy HOPMasHO Camo KOraTo HMBOTO Ha BaTepusita e = 20%.

6. CBbp)KETE MOGUHOTO NpUIoXKeHMe (Tasm CTbMKa MoXke Aa 6bae nponycHata)
Buxre nnctpykumute 3a WiFi cebp3saHe, cnefi KOeTo CBbpKeTe MOBUIHOTO
npunoxexune

7. 3anouyHeTe NOYUCTBAHETO

Cnep kaTo poBoTET Ce BKIIOM, HaTVicHeTe 3a kpaTko (') ByToHa Ha poGoTa unn
U3Mosn3BanTe MOBWHOTO MPWIIOXEHIE, 3a Aa 3aMOYHETE NMOYUCTBAHETO (HaTUCHETE
npoussoseH ByToH, 3a ia HanpaswTe nay3a no Bpeme Ha yrnotpeba)

= 3ABEJIEXXKA

o [louncrealmaT poboT He MOXe [a Ce M3MOM3Ba 3@ OTCTPAHABAHE Ha TEYHOCTM

® AKO HVBOTO Ha 3apexpaaHe Ha batepusTa e no-manko ot 20%, poboTsT He MOXe fa
pabotu. Mons, 3apefete ro

® PoBOTbT aBTOMaTUYHO LLie Ce BbpHe kbM 3apsaHaTa 6asa, ako HUBOTO Ha BatepusTa
e no-Hucko ot 20% Npu M3NoN3BaHE U LLLe Ce M3KIOYM, a MOYMNCTBAHETO Lie 3anouHe
aBTOMaTUYHO, CIlef, KaTo HUBOTO Ha Batepusata gocturte 80%

¢ [peay ynotpeba, nouncreTe pasnniHnTe kabenw (BKItOUNTENHO aganTepa ot
3apPAQHOTO YCTPOMCTBO), 3a Aa n3berHeTe oTnagaHe Ha 3axpaHeaHe 1 nospesa Ha
npeameTy unm kabenw, Korato POBOTLT MHABa BbPXY THX.
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NHCTPYKLIN

Pexxnm Ha noymcTeaHe

Cnep kaTo poboThT Gbie BKIHOUEH, TON e CKaHupa v reHepypa KapTta n
UHTENMIEHTHO e A pasaenu Ha obnactu. Cnef ToBa TOM Liie NOYUCTU BHUMATENHO,
edrKacHO 1 CTapaTeNIHoO y4acTbLuUTe NOKPal CTeHaTa 1 Le NnaHnpa MapLupyTa nog
¢dopmara Ha AbroobpasHa/S-obpasHa mbTeka Ha noumcTeaHe. POGoTbT aBTOMaTUYHO
Llle ce BbPHe KbM 3apsiaHaTa 6a3a cnep nouncrsaHeTo.

[oToBa 30Ha [oToBa 30Ha

3oHara, KosiTo TpsbBa
fla ce nouncTu

3oHarta, KoATo Tpsbsea
[ Ce MouncTu

= 3ABEJIEXXKA

He npwxete pobota HeBpexxHO 1 YecTo no Bpeme Ha nouvcteare. Crep npemectsaHe
nocTaeeTe poboTa 6,130 A0 MbPBOHAYANHOTO My nosioxeHwe. Korato ce pectaptupa,
TOW LWe ce onwuTa Aa ce No3uuymnoHupa otHoso. Cnea ycneLwHoTo No3uLmoHupaHe Ton
e crefga NnaHMpaHus msT 1 e NPOABIIKM Aa paboTu.

AKO NO3ULMOHMPAHETO € HeyCreLHO, POBOTHT Lije MPeKbCHe NpeauLLIHaTa MUCUS, Lije
Cb3fafe kapTa U Le U3BbpLUIM NOYUCTBAHETO OTHOBO. Bb3aMOXHO e fopw Aa He ycrnee
fla He Hamepu ba3aTta 3a 3apexgaHe.



TouykoBO NoymcTBaHe 3a6paHeHa 30Ha

Korato niokanHa obnact ce Hyxaae oT 3agbib60YeHO NoYncTBaHe, noTpebutenat 3apaiite efiHa Un noseye 3abpaHeHy 30HU C NOMOLLTa Ha MOBUIHO NPWIOXKEHE.
onpenens Toyka Ha KapTaTta B MPUIOXKEHNETO, POBOTHT aBTOMATUYHO LLLE Ce MPUABKXM PoBOTHT HAMa Aa MOYMCTBA 30HUTE C OrPaHUYEH [OCTBM, @ APYrUTE 30HMU.

B8 B/IM30CT [0 TOUKATA, LLe MpYeMe ToYKaTa KaTo LLeHTbP U L MOYNCTU B paMKuTe Ha

1,5mx1,5m

= 3ABEJIEXXKA
YacTnyHo nmoymncTeaHe

® PoBoTbT MOXe AaBneses 3a6paHeHaTa 30Ha Nopau rpeLlKky B NO3NLNOHNPAaHETOo,

Korato poboTsT He Moxe Aa ObAe ynpasnsisaH oT MOBUIHOTO NPUIOXKEHWE, HEV3NPaBHOCT Ha CeH30pa 1 APy NPUHMHN.
npemecreTe po60Ta [0 MACTOTO, KOETO MckaTe aa nouncrute. HatucHete ¢ [locTosiHHaTa 3a6paHeHa 30Ha MOXe [la CTaHe HeBanuaHa nopann aHa4ynTesnHa
NpPoOab/IKUTESTHO 6yTOHa G 3a3 CeKyHON 1 po6o'|-b'r LLie MOYUCTW ABa MbTU B Q6XBaTa oT npoMAHa B No3nuuMaTa Ha 3apaHaTa OCHOBa U Me6eJ‘|l/ITe. 3atoBa ce onuTanTe ha He
1,8 mx 1,8 m, kato 3a LLeHTBP LLie Mpreme MbpBOHaYasiHaTa No3nums. ce ABUMXKUTE WAV fja npeyvnTe Ha po60Ta Mo Bpeme Ha No4yncTBaHeTo.
e [loctosiHHO 3abpaHeHaTa 30Ha e bbae 3arybeHa, ako kapTaTa bbae Bb3cTaHOBEHa.
| 1.8m |
| |
MouncTeaHe no rpacduk
) MounctBaHeTo no rpaduk Moxe fa Obae 3aAaReHo Ype3 MOBUIHO NPUTOXEHVE.
< PoBOTHT aBTOMATMYHO LUe 3arno4He NMOoYVCTBaHe B OMPeaeneHoTo Bpeme v Crieq,
MoYMCTBaHe Le ce BbpHe B 3apsaHaTa basa.

Hynupatne Ha WiFi

1.8m

AKo MOBUNHUAT TenedpoH He Moxe Aa ce cBbpxe ¢ poboTa nopaau
npoMsiHa Ha KoHdUrypaLmsaTa Ha pyTepa 1 naposara uav no Apyrv
NPWYNHN, HaTUCHETE eAIHOBPEMEHHO ByToHNTe {} 1 () 3a 3 cexkyHam,
) fokaTo He ce yye rnacoBoTo cbobierne ,"WiFi has been reset” (WiFi ce

Hynmpa) M VHOVKATOPBLT CBETHE INaBOo 1 MpuMurea 6aBHoO.

Pexxmm DND (He besnokon)

B pexum DND poBoTT aBTOMaTUYHO HUTO Lie MOYMCTBa NOAa, HIATO Lie U3fasa
3ab paHeHa 30Ha rnacosu cbobleHus. Bpemeto & pexum DND mosxe fia 6bae crapTipaHo unm

. NPOMeHeHO C NoMOoLLTa Ha MOBUAHOTO npunoxexHue.
3ap,a|/|Te efiHa nnn nose4ye 3a6paHeHw 30HM C MomMoLTa Ha MobuHO npunoxeHue.

POBOTBT HAMa [ia MOYMCTBA 30HWTE C OrPaHUYEH AOCTbM, @ APYruTe 30HMU.

PerynmpaHe Ha MOLWWHOCTTa Ha 3aCMYyKBaHe

MoxeTe na perynnpaTte MOLWHOCTTa Ha 3aCMyKBaHe Ha 6€3LLIyMHO HVBO, CTaHOapPTHO
HVBO 1 BUCOKO HMBO 4pe3 MobuaHO npunoxexHve.
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FKEAHEBHA MOAOPBXKKA

BbpTaLla ce yeTka (nouncTBamTe 8 peLOBHO)

1. O6preTe po60Ta 1 HaTucHeTe ckobaTa Ha Kanaka Ha BbpTHLLaTa Ce YeTKa, 3a fa
n3BaguvTe BbpTALLaTa Ce YeTka

2. OtcTpaHeTe Npaxa OTBbH M OTBBLTPE OT BbPTSLLATa Ce YeTka C Masika YeTka u
noyncreTe BbPTALLATa Ce YeTKa

3A CrﬂOGeTe OTHOBO B'prHLLLaTa Cce 4YyeTKa M HaTUCHeTe NMNJTbTHO Kanaka Ha B'prﬂLLLaTa
ce yeTka, 3a fa dvkcupare ckobata

Ckoba

OcHosHa
yeTka
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CTtpaHuyHa yeTka (mouuncTBamTe 9 peaoBHO)

1. OBbpHeTe poboTa 1 U3AbPNaNTE CTPaHNYHATa YETKa Harope
2. OTcTpaHeTe KOCMUTE 1 3aMbPCABaHKSATa U CriobeTe OTHOBO CTPaHWYHaTa YeTka

3. MocTaBeTe nsiBaTa cTpaHuyHa Yetka (L) u ascHata ctpaHuyHa Yetka (R)taka, ve aa
cbBragart ¢ L u R Ha fonHws kopryc, HaTUcHeTe ABETe CTPaHUYHUTE YeTky, 3a Aa
i MOHTUPATE OTHOBO

= 3ABEJIEXKA:

CwmeHsiiTe CTpaHWyHaTa YeTka Ha Bceku 3-6 Mecella, 3a Aa rapaHT1paTe noYncTsaLLms
edekT.

R L

(oacHa . > g o - (nsaBa

cTpaHuyHa cTpaHuyHa
yeTka) yeTka)




KoHTenHep 3a npax 1 dbuntbp (noymcreante rm peaosHo)

1. HatucHete ByToHa 1 nsgbpnaiite koHTeHepa 3a GunTbpa
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MouncTeaHe Ha dunTbpPa (MoYNCTBaNTE rO PEOOBHO)

1. Cnen npogbmkutesiHa ynotpeba oTcTpaHeTe mpexectus ¢puntbp, rsbata v HEPA
duntbpa

2. MouncteTe otcTpaHeHnTe MpexecTust Guntbp, rbba n HEPA duntbp nog tevaia
BOga

3. OprceTe BOAHUTE Kankn v rv noacylieTe no eCteCTBeH Ha4vynH, cnef KOeTo rm
M3MOM3BaNTe CaMo KOraTo ca M3CbXHasu HaMmbHO

4. Cnep KaTo U3CbXHe, MHCTanMpaiTe ro Noc/efoBaTeIHO, MPEXeCTUs GUITbP,
rbbata n HEPA dpuntbpa

Mpesxect duntsp

ByToH

Kanak Ha puntbpa

6a

HEPA duntsp




CeHzop (noumncTealTe ro pefoBHO) CeHzop (nouncTBanTe ro exxemeceyHo)

lMouuncTeTe ceHsopwTe C MeKa Kbpra, BKITIOUUTENHO:
1. MouncTeTe ceHzopUTe MO AsicHaTa CTPaHa LDS nasepeH
ceH3op 3a obxsaT

2. Tpu ceHsopa NpPOTWE NafaHe B AOJHATa YacT Ha poboTa

3. VndpauepseH ceHzop 3a nsbsarsare Ha cBabChbK B NpegHaTa YacT Ha pobota

4. ViHdpadepseH ceHsop 3a n3bsreaHe Ha pafjapa B ropHata 4act Ha pobota CeHmpcggixi
5. Mpepnnasuten 3a TOKOB yAap 1 OCHOBEH KOHTAKT 3a 3apexaaHe B [oNHaTa 4acT Ha 3a pagap

poboTa (M3KkoYBaNTe 3axpaHBaHETO MO BPEME Ha NoYncTeaHe)

6. 3oHaTa 3a npenasaHe Ha CUrHana Ha 6asaTa 3a 3apexngaHe

CeHsop npoTus nagaxe

CeHzop npoTus
cHBCHK

KoHTakTHU knemm 3a
3apexpaqe NHdpauepser
ceH3op 3a
3apexpaaHe

(Pur.2)

3oHa 3a n3bYBaHe Ha curHan

MuHoBe Ha bazaTa Ha 3apsABHOTO
TOF ceHsop YCTPOWCTBO

(Pur.3)

(Dur.1)
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batepus

® PobotbT e 0bopyABaH ¢ BUcokoedekTUBHM IMTHEBO-NoHHN BaTtepun. 3a aa
noaabpxate paborata Ha GaTepusiTa, noaabpxanTe pobota sapeaeH npu
exepHeBHa ynotpeba

® AKO pobOTLT He Ce U3MOM3Ba AbJITO BPEME ro U3KIIOYETE 1 FO CbXpaHsiBanTe
npaBuaHO. 3apexaaiiTe ro NoHe BeAHBX Ha Bcekn 3 Mecella, 3a Aa nsberHere
nospepa Ha baTepunTe nopaamn NPEKOMEPHO paspexgaHe.

Haprpaxpate Ha dbpmyepa

HapcTpoiite dpbpMyepa ¢ nomoLLTa Ha MOBUTHO NpuoxXeHue. AKo Bbae OTKPWT HOB
bbPMyep, HAACTPONTE O CbIMIACHO MHCTPYKUMUTe. HBoTo Ha GaTtepusita Tpsibsa Aa
6bae 250% no speme Ha HaacTpovikaTa Ha GbpMyepa, Taka Ye poboTsT Tpsibsa fa
GbAe nocTaBeH BbpXy OCHOBATa 3a 3apexaaHe.

HynupaHe Ha cuctemata

/13BageTe KoHTelHepa 3a Npax, OTBOPETE ryMeHaTa Tana 1 HaTUCHeTe knasuLLa 3a

HynupaHe (BuxTe cTpaHuua 4). Tekylata kapra we 6bae 3arybena, Ho spemeto, WiFi n

nepcoHannsnpaHnTe HaCTpOIZKI/I ue 61:,an 3anaseHu cnen HynmpaHeTo.
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YECTO CPELLIAHM

Mpo6nem

PewieHue

PoboTsT He Moxe fa bbae cTapTupaH

® B ciyyalt Ha HUCKO HMBO Ha BaTepuisita, MOIsi, NocTaBeTe PoboTa BbPXy OasaTa 3a 3apexaaHe v ro nofgpasHeTe no
efeKkTpodHaTa nioyva, poboTsT Lie Obae CTapTUpaH aBTOMATUYHO (aKo POBOTLT € HaMbJIHO U3KITIOYEH, MOXE Aa ce
CTapTupa aBTOMaTUYHO Cflef] TakCyBa 3a U3BECTHO Bpeme)

* AKo TeMmnepaTypaTa Ha OKosIHaTa cpefia e no-Hucka ot 0°C wnn no-srcoka ot 50°C, Monsi, usnonssaiTe s npu
Temnepartypa ot 0-40°C

PoBoTbT He Moxe fa bbae 3apeneH

e Mons, oThanevyete p060Ta, npoeepeTe fanuv CBeTU MHOMKATOPBT Ha HasaTa 3a 3apexnaHe n notebpaeTe v Aparta
Kpas Ha 3axpaHBaluus agantep Ha HasaTa 3a 3apeXxaaHe ca CBbp3aHu ,D,06pe

e B cnyuaﬁ Ha IO KOHTaKT, MO, U34UCTETE LWpanHesna Ha bazaTa 3a 3apexnaHe 1 KOHTaKTa 3a 3apexXjaHe Ha
p060Ta W HaTucHeTe 6yTOHa CTpaHV4HaTa YeTKa HacTpaHa

PoboTsT He Moxe fa bbae npesapeneH

PoboTbT e TBbpAe faney ot HasaTta 3a 3apexnaHe, Mongd, noctaseTe po60Ta 6nnso ao HasaTa 3a 3apexgaHe n
HanpaeeTe oule egnH onuT

HeHopmanHo nosepexne

Wakniouete n pectaptupaiite pobota

HeropmaneH wym npu nsnonssaxe

OcHoBHarta YeTka, CTPaH1YHaTa YeTKa W1 KONeoTo MoraT Aa ObaaT nosyueHu oT Yy>kav Tena, MoJis, n3klodeTe
poboTa, cBasieTe OCHOBHATa YETKa W OTCTPAHETE HyXANTe Tesa

CrnocobHocTTa 3a NoYncTBaHe HamarisiBa Un npaxst
naga

* KyTusiTa 3a npax e MbjiHa, MONs, U34uncTeTe st
o DUATHPHWAT ekpaH e BaoKMpaH, MoJs, U34UCTETE FO UIIN FO CMEHeTe
* OcHoBHaTa YeTka e ycykaHa OT Yy>X[u Tena, MOJisi, CBasieTe OCHOBHAaTa YeTka 1 OTCTPaHeTe YyxauTe Tena

WiFi He Mmoxe fa 6bae cebp3aH

* WiFi curtanst e now, mons, ysepeTe ce, de e nokput ot WiFi curHan

* WiFi e cBbp3aH HenpasuiHo, Mons, Hynnpante WiFi, nsternerte Hali-HOBOTO NPUIOXEHWe 1 onuTaiTe Aa ro
CBbpYEeTe OTHOBO

® [laponaTa e BbBefEHa HeNpaBUIHO

® PyTepnT e HannyeH 3a 5G YecToTHa NieHTa, MoYNCTBALLMAT PpobOoT e HannyeH camo 3a 2.4G yecToTHa fieHTa

MouncreaHeTo ¢ hrKCMpPaHO Bpeme e HeycrneLHo

B cnyuait Ha HUCKO HUBO Ha BaTepuaTa, MOYMUCTBAHETO C PUKCHPAHO BPEME MOXE Aa 3aroYHe Camo KOrato HUBOTO Ha
BatepwisiTta e He no-manko ot 30%

[anv poboTLT KOHCYMMpPa eHepryis, ako BUHaru e
nocrtaseH Bbpxy basara 3a 3apexaaHe

PoBOTBT KOHCYMIPa Masko eHepryisi, ako BUHaru e noctaseH Ha 6asata 3a 3apexnaaHe v noseonsBsa Ha-gobpata
pabota Ha baTepusTa

[anu poboTsT TpsibBa Aa ce 3apexpa 3a 16 yaca 3a
MbPBUTE TPU MBTY

Jlutnesata 6aTep|/|9| MOXe fa Cce 13Mosi3Ba BefHara ciief 3apexaaHe 1 Hama e¢eKT Ha namet
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OTCTPAHABAHE

3BYyKOB cUrHan

Pewenune

peluka 1: He mora fa Hamepsi npaxoysioBuTtesns

[MouncTeaHeTo ce 3ageincTea, Korato KyTuATa 3a npax ce n3sagu

lpeluka 2: Mons, npoBepeTe fanu pagapbT OTrope e NoKpuT unv Grokupax

Hait-ropHusT pagap e noKpuT uim nocTaBeH Ha OTKPUTO (HsiMa NPENSTCTBUE B PAMKWTE Ha MioL, OT 6xX6m2)

peluka 3: Mons, noctaBeTe Me Ha HOBO MSICTO W OMUTaNTE OTHOBO

Bsemete p060Ta WY ro npemecreTe Ha apyro Macto

Fpeu.lKa 4: Mons, nouncrete CeH30pa 3a ckanu n me peCTamepaﬁlTe OT HOBO MACTO

CeH3opr 3a CKasa e MoKpUT Ui noctaBeH Ha BUCOYMNHa

lpewka 5: Mons, nouncreTe npefHWs CEH30P U Me pecTapTUpaiTe OT HOBO MSICTO

WHdpayepBeHnsT ceH30p 3a n3bsireaHe e 3aMbPCeH v NOKpUT

pewka 6: Mons, nouncreTe fecHUs CeH30P U Me pecTapTupainTe OT HOBO MSCTO

CeH3opr 3a CTeHa € 3aMbpCeH 1nm NoKpuT

peluka 7: Mons, nouncreTe kopnyca Ha pagapa OTrope 1 Me pectapTupanTe ot
HOBO MACTO

CeH3opbT 3a U3bsArBaHe Ha pagapa e 3aMbpPCeH Uv MOKPUT

Ipewika 8: Monsi, nposepeTe fanu bpoHsiTa € BriokrpaHa Mo Hskakbs HauvH

CeH3zopbT 3a pbb nnm cOIbCHK e 3acenHan

lpewka 9: Monsi, nouncreTte KoHTeNHepa 3a Npax 1 GuaTbpa

KyTusita 3a npax e mbsiHa unv uaTbpHaTa Mpexa TpsibBa aa 6bae cMeHeHa

petuka 10: KoHTeMHepHT 3a Npax e OTCTPaHeH, MOJIs, MOYKCTETe KOHTENHePa 1
dunTbpa

Cnep n3gasaHe Ha rpeLuka 9, noTpebuTensT nssaxaa TpbOHaTa kamepa 1 ce 3afecTsa
rpetuka 10

lpewka 11: 3acegHan cbm

PobotbT e 3acegHan

peluka 12: Mons, noctaseTe me npasusHo!

PoboTbT € HakoHeH

lpewka 13: Mons, npoBepeTe fanu konesata My ca 6110KMpaHn Hakbae

3aJJ,BI/1)KBaLIJ,OTO Koneno e 3acegHasno nnmn ycykaHo, Mosq, OTCTpaHeTe vyxxaute Tena

peluka 14: Mons, npoBepeTe Aann oCHOBHaTa YeTka e 3acefHasna

OcHoBHaTa YeTka e ycykaHa Uin 3acefjHasa, Mosisl, OTCTPaHETe i U OTCTPaHETe YyxauTe
Tena

[pewka 15: Mons, nposepeTe fanu CTpaHUYHUTE YETKM Ca 3acefHanu

CTpaHI/I‘-IHaTa YeTKa e yCykaHa unuv 3acefijHasna, Mosid, OTCTpaHeTe a4 U OTCTPaHeTe Yy>xanTe
Tena

peluka 16: Kbe e 4OKWHT cTaHUMsTa

bBazara 3a 3apexnaHe He MoxXe fa 61:,|:|,e HamMepeHa Unmn He e BKJItoYeHa

peluka 17: MporpamHa rpeliika, MOss, pectapTupante me

AHOManuuTe ca NPUYNHEHN OT HEM3BECTHa NOBPe/a, PecTapTupainTe pobota

pewka 18: Bb3HuvkHa rpeluka Npv CTapTMpaHe Ha U3kloyBaHe

Po6oTbT HanomHs Ha I'IOTpe6I/lTeJ'Iﬂ 1 Ce U3K/K0YBa aBTOMaTUYHO U Ce 3apexaa

Tpewka 19: Hucka Gatepus, mons, npesapegerte

Korato HvBoTO Ha BaTepusTa e TBbpae HUCKO 1 POBOTHT He e Ha basaTa 3a 3apexaaHe,
MOYMCTBaHETO ce 3aaeicTaa (HMBOTO Ha BatepusTta e no-Hucko ot 10%)

Ipewuka 20: VizBapeTe OT 3apsigHaTa CTaHLVs 3a U3KITloYBaHe

Po6oTbT ce nskousa npv 3apexaaHe Ha 6azaTa 3a 3apexgaHe
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CbABbPXAHNME N HAUMEHOBAHWE HA OTNACHIN

WUme Ha yactTa
Onachu pewecraa fnacrmacos MeuyaTHa nnatka 3axparisauia Batepus MeTanHu yactu ApanTep:
Kopnyc SMHUS

Onoso (Pb) O X X X O X

Kusak (Hg) (@) O (@) O O O

Kagmun (Cd) (@) O O (@) (@] (@]

Xpom VI (Cr (V1)) (@) O (@) O O O

Monnbpomupar buderwn (PBB) (@] O (@] (@] ®) ®)

Monnbpomupar audenunn etep (PBDE) O (@] (@) (@] O ®)
O: O3Ha4aBa, Ye CbAbPXKAHWETO Ha OMacHW 1 BPe[HM BELL,eCTBa B KOMNOHEHTa € NMo-Masiko OT rpaHuLaTa, npedsugena ot SJ/T11363-2006 @
X : 03HauaBa, ue CbABPXKAHMETO Ha OMacHW ¥ BPeHW BeLLEeCTBa, MOHe B TO3M KOMMOHEHT, HaJBu1LLIaBa rpaHuuaTa, npeasuaeHa s SJ/T11363-2006

= 3ABEJIEXKA:

CbAbpKaHMETO Ha OI0BO B HAKOW €/1eKTPOHHW KOMMOHEHTa 3a creuunanHa ynotpeba (kato pe3ancTop 3a BUCOKO HamnpexeHue, kepaMmnieH pesnctop 1 Amoa v T.H.) 8 X" 8 Tabnvuara
moxe Aa bvae no/sucoko ot 0,1%. CbabpkaHMETO Ha ONI0BO BbB BUCOKOMPOU3BOAWTESIHATA Crias, Chabpkallo ce B USB kabena, cbLio moxe Aa bvae no-ronsmo ot 0,1%. Takvsa
KOMMOHEHTW ca B cboTBeTCTBYME C knayaute Ha EC 3a ocBoboxgasare ot ROHS. 3a TexHONOr MM 1 KOMMOHEHTU, KOWUTO He MoraT Aa ObAaT 3aMeHeH) Nopaan orpaHNnYeHNs Ha HUBOTO
Ha TEXHOJIOTUYHO Pa3BUTUE, CbABPXKAHWMETO Ha OJIOBO BbB BbHLUHUTE KOHTAKTHY €/IeMEHTI OTroBaps Ha M3MCKBaHKsATa 3a OMa3BaHe Ha OKosIHaTa cpefa.
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NHOOPMALINA 3A BESOINACHOCT

OrpaHnyeHus Npun n3non3saHe

MpopyKTLT ce M3MNos3Ba CaMO 3a NOYMNCTBAHE Ha NOAOBE B lOMaLLHa cpeaa U He
MOXe Aa ce 13Mo3Ba 3a BbHLUHa ynoTpeba (kato oTkpuTa Tepaca), Mebenw (kato
[VBaH) 1 B TbProBcKa v NpoMuLLIIeHa cpeaa

He nanonseaiite ypesa B cpesa 6e3 3almnTHa orpaga (Kato MesoHeT, oTKpuTa Tepaca
1 MebenHu niotose)

He nsnonssawte ypena npu Temnepatypa Hag 40°C unu nog 0°C nnum korato nma
TEYHOCTU 1 Slenkasn BellleCTBa Nno noda

Mpeau ynotpeba npukpenete kabenute KbM noga (CtennTe), 3a aa nsbertete
M3TernsHeTo M ot pobota

rIO‘-lVICTBaIZTe erXKVITe I'Ipe,Cl'MeTI/I n 3aM'pr9lBaHVlﬂTa (KaTO Ba3u, njiactMacosu
TOPBWYKM 1 T.H.) OCTaBEHW Ha NoAa, 3a fa usberHete noBpeaa Ha LEeHHOCTM, KOraTo
poboTbT 3aceqHe.

Xopara ¢ ¢puamnyecky, AyLLEBHU WV Pa3CTPONCTBA Ha Bb3NPUATUETO (BKIIOUUTENHO
feua) He TpsibBa Aa M3MoN3BaT UM ynpaenseaT pobota

[Heuarta He TpsibBa fa M3non3BaT ypeaa kato urpadka. [Masete geuarta n foMatuHuTe
nobuMumM faney, korato poboTsT paboTtn

[pbxTe ocHOBHaTa YeTka v Apyrv NOYNCTBALLN MHCTPYMEHTU Ha MSACTO, HEAOCTBIMHO
3a geua

He nocrassiite npeamett (BKIOUATENHO Aela U AOMaLLHM lobumMum) Bbpxy poboTa
KoraTto e B I'IOKOPI nnn B ABm>XeHune

batepus v 3apexgaHe

He nsnonssante 6atepus, ocHoBa 3a 3apexaaHe Uiy 3apsaHO YCTPOWCTBO,
npeaocTaBeHn OT TPETU CTPaHW

He pasrnobsisaiiTe, nonpassiiTe 1 He MOHTVPaNTE NPOW3BOSIHO BaTepusita UK
3apsigHata basa

[pbxTe 3apexaaluara CTaHUMs Aaney OT M3TOYHULM Ha TOMIMHa (KaTo KOTIOH)

He nsbbpcaaiite 1 He NoYMCTBalTe KOHTAKTUTE Ha 3apPSAHOTO ycTpoiicTeo He
M3XBBPIIATE MPOU3BOJIHO U3No3BaHWUTe BaTepun. MsnonssaHute Gatepun Tpsidsa
[la ce OTCTpaHsiBaT OT ynoTtpeba oT NpodecnoHanHa areHums 3a peLuknpaqe

NHbopmaLma 3a besonacHoCT 3a nasepa

J1asepHuUAT ceH30p 3a Pa3CcTosiHME OTrOBapst Ha CTaHAAPTa 3a JIa3e€PHU MPOAYKTY OT
knac 1 [EC60825 v He reHepupa onacHo lazepHo nssibyBaHe
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[pbxTe KocaTa, NPbCTUTE 1 APYr YaCTU Ha YOBELLKOTO TS0 WU [OMALLHK
NOBMMUM faned OT 3aCMyKBaLLMs OTBOP, A0KaTO poboThT pabotn

He n3nonseaiite ypepaa 3a nouYncTBaHe Ha ropsiluy npeameTu (kato dacose ot
unrapu)

He nanonseaiite ypeaa 3a NoYMCTBaHE Ha AbIFOKOCMECTU KMIUMM (HAKOW TbMHU Ha
LBAT KUIMIMW MOXe [1@ HE Ce NOYNCTBaT HOPMasHO)

He nossonssaiite Ha poboTa fAa U3cMyKBa TBbPAN UM OCTPYW NPeameTy (Kato
OTMafbYHU 4EKOPATUBHU MATepUasu, CTbKIIO, XENE3HW MUPOHW 1 Ap.)

He npemecTtsaiite poboTa, KaTo ro AbpxuTe 3a NPeAnasHus Kanak Ha lasepHus
CeH30p 3a PasCToaHUe 1 BPOHSATa NPOTHB CONBCHK

MouwncTsainTe nnn noaabpxanTe pobota n 3apsgHata 6asa camo KoraTo ca
U3KJTIOYEHU 1 HE Ca CBbP3aHM KbM e/leKTpryeckata Mpexa

He nsbbpceaiite HMKakBa 4acT OT ypefa ¢ MOKpa Kbpra win Apyra Te4HOCT
Manonseaite npogykTa cbrnacHo PbkoBoacTBOTO 33 notpebutens. Motpebutenst
HOCU OTFOBOPHOCT 3@ BCAKAKBU MOBPEAM U HAPaHABaHUS!, MPUYMHEHMN OT
HenpasunHa ynotpeba

He nsnonssante pyHKUMsATa 32 MOKPO MNOYUCTBAHE 3a KUIUMU 1 Mebenn

He 3abpassiiTe fa vasagunTe pesepeoapa 3a BOAa, Korato poboTsT ce 3apexaa

Ako 3axpaHBalLmMaT kaben e NoBpeAeH UM CHyMeH, 3KIloHeTe ro He3abaBHO v ro
3aMeHeTe B cepBu3

YBeperte ce, 4e POBOTLT € M3KJOUYEH MO BPeMe Ha TPaHCMoPTVPaHe, MPOAYKTHT
TpsibBa Aa ce TpaHCNopTUPa B OPWIMHANHATA CV OMaKoBKa

AKo poboTLT OCTaBa HEM3MO3BaH Abr0 BPeMe, Toi TpsabBaa fa bbhe HambiHO
3apefeH 1 MocTaBeH Ha XMafHo U Cyxo MAcTo. 3apexaaiite pobota noHe BeAHbX
Ha Bcekmn 3 Meceua, 3a Aa nsberHeTe nospeaa Ha batepunTe Nopaamn NPeKoOMepHo
paspexpaaHe.

Mo>keTe fa cBanMTe MHCTPYKUMSTA 33 yNoTpe6a Ha TO3U JIMHK:
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf



https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

=3 EFXEIPIAIO OAHTIQN

ATTOKAEIOTIKG VIO OIKIOKH XPron.
AloBAoTE TIPOTEKTIKA AUTO TO EYXEIPIDIO OBNYIWV TIPIV ATTO TN XProN.

EuxapioTtoUpue Trou emAégaTe Tnv ‘ESuTTvn HAekTpIK) ZkoUTTO POUTTOT!

MpoKerTal yia £va EUPUEG PONTTOT TTPOYPANHATIOUEVOU KABaPIoUOU avWTEPNG TTOIGTNTAG TTOU GUVOUAGLE! évav padIOEVTOTTIOTH) UYNANG OKPIBEIOg Pe DIOPOPETIKOU TUTTOU aloBNTAPEG, N
ouvepyaaia Twv otroiwv eEao@aifeTal pEow evog alydpiBuou TTAoryNong. ZXedIALEI TOV XAPTN TOU XWPOU OE TIPAYHATIKO XPOVO Kal Xapddel Tn diadpopr) TTou Ba akoAoUuBAOEl, eV
SiabETel Aeimoupyia auTépaTou KaBapIoHOU Kal QUTOUATNG POPTIONG XWPIG XEIPOKIVNTN TTapéuBaar. AIaBETel EIPETIKG 1oXUPT) I0XU avappd@nong, UPnAng XwpenTiketnTag doxeio auloyng
akabapoiwv g€ yopen auptapiol, TTAevopevo TTAEyua @iATpou HEPA kai povada uypou kabapiopou dlaxwpIoPévou TUTTOU, VW UTTOOTNPICE! MIa aTTOTEAEOATIKA AiToupyia kaBapiopou,
aApXIKG YE OGPWON Kal KATOTTIV UE OQOUYYAPIoHO.

MTropeite va KaTeBATETE TNV EQAPUOYN YIa KIVNTEG CUOKEUEG OTO smartphone 0ag yia va eAEYXETE TOV XAPTN KaBapIoPoU Kal TNV KATAGTACN AEITOUPYIOG TOU POUTTOT GE TIPAYHATIKO XPOVO,
Va opiCeTe TNV TTEPIOXH KAl TO Xpovodidypapua kaBapiopoU. MTTOpEITE va XEIPICETTE TO POPTTOT aTTé aTTéoTaoN. H £TMIOTAUN KOl N TEXVOAOYia KAvouv T {wr) KaAUTEPN.

>ag eUXOMOOTE pIa EUXAPIOTN EUTTEIPIa XProNG!
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MAPOYZIAZH MPOIONTOZ

NAEITOUPYIEG KOUPTTILOV

O
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ZTkoumopa/Evepyorroinon Kai amevepyomoinon

+ [MaroTe oUvToPa yia eKKivnan/TTadon Tou GKOUTTIOHOTOG

+ [MamoTe TTapareTapéva yia 3 SeuT. yia evepyoTroinon/
QTTEVEPYOTTOINGT TNG GUOKEURG

* [MaroTe TrapateTapéva yia 15 SeuT. yIo avayKaoTIKO TEPUATIONS
AEITOUPYIagG UTTO U QUOIOAOYIKEG GUVONKES

Etrava@option/emiTommiog kabaplouog

+ [MaroTe olUvTopa yia eTavaeopTion/malon
« [MatoTe TTapateTapéva yia évapgn Tou emMTOTTIOU KaBapiopou

EvdeikTikég AuxVvieg
*  MmAe: @uaioloyikr) Asitoupyia fi @opTIon

*  Kokkivn: Mn @uoioAoyikA katdaoTaon i XapnAr) otabun prrarapiag
* Mof: O e§oTTAIoOG Bev gival ouVOEDEUEVOG OTO DIKTUO

Emravagopd Siktoou WiFi

* [MaroTe dU0 KOUPTTIA TAUTOXPOVA Yyia 3 OEUT.



KatdAoyog e¢apTnuatwy

@

Bdon @opriong x1

I
/aﬁs\

ApioTepr) TTAeUpIKH BoupToa X2
Ae€i& TAeUpIKr| BoUpToa X2

o O O
©ce
O O O

TnAexeipiotipio x1
(TrpoaIpETIKG)

Piktpo HEPA + oTroyywdeg giAtpo
x1

Bouptoa kaBapiopou pe Aetrida x1 (TrpoaipeTikd)
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Mpooappoyéag x1

%

BouUptoa kaBapiopou x1
(TTpoaIpETIKG)



Poutror

KéAuppa
TIAéyHaTOg QiATPOU ﬁ

AigbnTipag
Kouuri oxgiou D avixveuong Toixou
GUAOYAC aKABAPTIGIV % =

Koupri emravagopdig

\_/ OUOTAHOTOG

Oupa avaBaduiong
OUOTAPOTOG
(TTpoopigeTal HOVO VI
€TTOYYEAUATIKA Xprion)
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AloONTAPES Kal OUr CUOKEUNG

AioBnTipag
eUpoug Aéiep LDS

Aigbntipag

ATTOPUYNG
OUYKPOUCEWV YIa
PaBIOEVTOTTIOTH

Aigbntipag

QATTOPUYNG
OUYKPOUTEWY

Aigbntipag
ETTAVAPOPTIONG ME
uTTéPUBPN aKTIVOBOAIa
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AIGONTAPAG ATTOPUYAG TITWONG

Etragr ¢dpriong

TpoxoG YevIKng Xxpriong
MAeupikn Bouptoa
KéAuppa pmmatapiag

Kivntipiog Tpoxég

KuAivdpikry Bouptoa

Mnxaviopog acpaAiong
KOAUPHOTOG KUAIVOPIKAG
Bouproag



Baon @opTiong

EVOeIKTIK) Auyvia
Aermoupyiag

>
Mepioxr) EKTTOUTTAG
oriparog Eykotmm aopdahiong
Akideg Bdong @opTiong MAdka kahuwng
MAGka KGAUWNG

OUpa oUvdETNG TPOPOSOTIKOU

Meipog epITUNIENG
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E I— K AT A ZT AZ H 3. Mn petakiveite Tn Baon @OpTIONG aUBAipETA KOl TOTTOBETAOTE TN O€ ONUEIo TTOU Sev

€pxeTal o€ Aueon €kBeon pE TO NAIOKO QWG.

1. ZuvdéoTe To KaAWSIO TPOPOBOTING KAl EICAYAYETE TNV TTEPICTEIN KAAWSiou oTnNV

utrodoxn. @

A —— \

>
2

= IHMEIQIH
2. EykataoTAOTE TN BAOT POPTIONG OE TOIXO KOl GUVOECTE TNV OTNV TTOPOXH
pevpATOG.

Edv n Bdon @opTIoNG JETATOTTIOTEI, N CUOKEUN UTTOPET VO NV KOTAMEPE! VA EVTOTTIOE TN
Béon kal va xaoel Tov xaptn. Edv emmavekkivnBei, n ouokeun Ba emavaoyedidoel kal Ba
aTTOpVNOVEUOEl TOV XAPTN. O avOooXedIOOPEVOG XAPTNG MTTOPET va pnv TTEPIAaPBAVE
TTANPOPOPIEG TXETIKA HE TOV KABAPIOUO ATTAYOPEUMEVWV TTEPIOXWY KAl GAAWY ONUEiwV.
H dueon ékBeon o1o NAIokS ewg Ba TTPOKAAETE! TTAPEUBOAEG OTO OTjua ETTAVAPOPTIONG,
UE aTToTEAET A N OKOUTTO POUTTOT VA NV PTTOPET EVOEXOPEVWIG VA ETTIOTPEWEI GTN AN
POpTIONG.

4. TotroBéTnon TAeUpIKng BolpToag

BeBaiwBeite 611 n apioTtepn TAeupikr) Bouptoa (L) kai n de§id TAeupikr Bouptoa (R) éxouv
TOTTOBETNOEI OTIG avTioToIKEG BETEIG L kal R TTou £TMonpaivovTal aTo TrEPIBANPa Tou KATwW
pépoug. MatAoTe TIG evdeigelg L kal R kal TOTTOBETATTE TIG TTAEUPIKEG BOUPTOEG PEXPI VO
aopaAicouv aTn B€on Toug.

= IHMEIQZH

* A¢note amméoTaon peyaAuTepn atéd 0,5m kai oTig dUo TTAEUpEG TNG BAong edpTIoNg,
KaBWwg Kal arréaTacn peyaAuTtepn améd 1,5m otnv PTrpoaTivi TTAEUPd.

*  Edv 10 KaAwdio Tpopodoaiag gival EYKATESTNPEVO KATAKOPUPA TTPOG TO dATTEDO, PTTOPET
Va CUPTTIAPAcUPBE aTrd TN CUOKEUH POUTTOT, PE aTTOTEAEOHA N BAan ¢popTIoNG va
QATTEVEPYOTTOINOEI.

* H ouwreivr) £vdeign gpopTiong eival cuvABwg avappévn Tav N CUCKEUR QOpPTICETal Kal
opnoTr étav gival PopTIoPEVN.
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5. Ekkivnon kai @éption

MotAoTe TTapaTETaPEVA TO C) YIO VOl EVEPYOTTOINOETE TN OKOUTIA POUTTIOT. PopTioTE TN
OKOUTTO POUTTOT OTN BA0N GOPTIoNG ATaV N EVOEIKTIKA AuXVia AcIToupyiag avapel KAVOVIKA.

= IHMEIQIH

Edv n okoUTTa popTIOT SEV PTTOPET Var EKKIVNBET AOyw XOUNAAG OTABUNG UTTaTapiag,
poprtioTe TN 01N Bdon eépTIong. MOAIG oAokANPwBEi N POPTION, N OKOUTIA POUTTOT Bat
gekiviioel autéparta. H okouTra popTroT PTTopei va AeIroupyei Kavovikd pévo otav n otddun
NG pmmarapiog ival = 20%.

6. ZUvdeoN pE EQAPUOYN YIO KIVNTEG OUOKEUEG (UTO TO Brpa UTTOPEI Va
TrapaAelpBei)

Avarpégte aTig 0dnyieg ouvdeang oTo dikTuo WiFi, Kardtmv ouvOEaTe T OKOUTTIA PE TNV

£QAPMOYN VIO KIVNTEG OUOKEUEG.

7. Evapégn kaBapiopol

MeTd TNV evepyoTToinan TNG OKOUTIOG POUTTIOT, TIATAOTE OUVTONA TO KOUNTTI 2?72 1
XPNOIPOTIOINCTE TNV EPAPHOYN VIO KIVNTEG CUOKEUEG IO Va EEKIVAOEI 0 KaBapIoPog
(TTATAOTE OTTOIOBATIOTE KOUMTTI yia Tralon Tou kaBapiopou).

= IHMEIQIH

* H oxoUtra poptrdt odpwang dev UTTOPET va XPNOIPOTTOINBE! yia TOV KaBapIoud Uypwv.

« Edv n o1dBun Tng pmatapiog peiwdei katw atd 20%, n Asiroupyia TnG OKOUTIAG POUTIOT
Oev gival duvarr). PoptioTe TNV.

* H okoUtra poptrdr Ba emoTpéwel autdpaTa aTn BAon eopTIoNng £Gv N aTABN TNG
pTTarapiag peiwBei katw atd 20% katd T JIGPKEIR TNG XPoNG Kai Ba aTTevepyoTToinoEi.
O kaBapiopds Ba Eexivrael ek vEou autoépaTa POAIG n oTaBun NG PTraTapiog avéABel
010 80%.

« AmopakpUvete Sidpopa KaAwdia (cupTTEpIAaPBavopévou Tou kaAwdiou Tpopodoaiog
NG BAoNG PdPTIONG) ATT6 TO DATTEDO TIPIV ATTO TOV KABAPITUS, TTPOKEIUEVOU Va
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aTmo@euxBei n SIAKOTTH) PEUPATOG Kal N TIPOKANGN {NUIGGS O€ aVTIKEINEVA 1 KaAwdIia TTou
CUPTIAPacUPOVTal OTO TTEPACHA TNG OKOUTIAG POUTTOT.

OAHTIIEX

AeIToupyia kaBapiopou

Metd Tnv evepyoTroinon Tng oKoUTIag POPTTOT, auTr Ba capwaoel kal Ba dnuioupyAoel Evav
XGPTN TOU XWPOU, ToV OTT0io Ba Xwpioe! £EUTTVA O€ WVEG. ZTN CUVEXEIQ, Ba OKOUTTIOE! TIG
JWVEG pia TTPOG Mial KaTé YAKOUG TOU TOIXOU HE TOKTIKO, OTTOTEAEOUATIKG Kal OXOAAOTIKO
TPATTO Kal Ba oxedIdael Tn Sladpopr| kaBapiopoU pe oxrua T6¢ou/S. H okouTtra pouTroT Ba
ETMOTPEWEI TN BACN POPTIONG AUTOUATA PETA TOV KOBAPIOUO

OhokAnpwpévn dwvn OhokAnpwpévn dwvn

ZGvn TTpog KaBapiopd

KaBapigdpevn duvn

= IHMEIQZH

Mn JETOKIVEITE TN OKOUTTO POUTTOT GUXVA 6TaV KaBapilel. EGv XpelaoTei va Tn JETOKIVAOETE,
(PPOVTIOTE YETG VA TNV TOTTOBETAOTE KOVTA OTNV apXIKr TG B€on. Otav apyioel va
Aeiroupyei Eavd, Ba TTpooTTabrioel va eTTavaTTpoodiopioel Tn B€on TG. MeTd Tov eTTITUXN
TTPoodIopIoUOS TNG B€oNG TNG, Ba akoAouBroel TNV TTpoypaupaTIouévn diadpopr| kal Ba
ouveyioel Tn Aermoupyia TnG.

Edv n diadikaaia rpoadiopiopou TG B€ong TG aTToTUXEl, Ba OKUPWOEN TNV TTPONYOUHEVN
€vTOA) kaBapiopoU Tou gixe AdBel, Ba axedIdoel ek VEOU TOV XAPTN TOU XWPEOU Kal Ba
Eexivioel Tov kaBapiopd atd T apyn. EvoéxeTal va pnv ptropéael va eviotrioel oUTe Tn
Bdon @opTiong.



EmTétmog kaBapiouog

Orav éva empépoug onueio XpeIddeTal KAAG OkoUTTIOUA, O XProTNG Opilel TO v AGyw OnpEio
aTov XApTn Héow TNG pappoyng. H okouTtra poutrdt Ba PeTOKIVNOEi aUTOUOTA KOVTE OTO
onueio, To omroio Ba Bewprioel KévTpo kai Ba kabapioel o€ éva elpog 1,5m x 1,5m.

Mepikdg kabapiopdg

Orav dev gival dBuvatdg 0 XEIPIOPOS TNG GKOUTIOG POUTTOT HECW TNG EPAPHOYNG VIO KIVNTEG
OUOKEUEG, METOKIVIAOTE Tr) OKOUTTA POUTTOT OTO Onpeio TTou BéAeTe va kaBapioTei. MatroTe
TIAPATETAPEVA TO KOUPTTH £} yIat 3 BEUTEPOAETTTAl KOl TO POUTIOT Bat kaBapioel dU0 PopEC o€
epBéAeia 1,8mx1,8m BewpwvTag KEVTPO TNV idia.

1.8m

1.8m

<

N N N

Mepioxn kaBapiopou opildpevn aTTO TOV XPROTN

XpPNGOIUOTIOINOTE TNV EPAPHOYA YIa KIVNTEG GUCKEUEG VIO VO OPIOETE TO PEyeBOG Kal

TNV ToTToBETia TNG TTEPIOXNG TTou BéAeTE va KaBapioTei. MTTopeite va opioeTe pia fy
TIEPICOOTEPEG TTEPIOXEG. H okouTTa popTroT Ba Eekivijoel Tn diadikaaia kabapiopou e Bdon
TIG TIEPIOXEG TTOU OPICATE.
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ATTOKAEIoPEVN TTEPIOXA

OpiaoTe pia ) TTEPITOOTEPES TTEPIOKEG OTIG OTTOIEG N GKOUTIO POUTTOT EV TTPETTEI VA
kaBapioel pEow TNG EPappoyng. H okoUuTra pouTroT Ba OKOUTTIOE OAEG TIG TTEPIOKEG TTEPAV
TWV OTTOYOPEUPEVWV.

= IHMEIQZH

* H okoUTTa popTTOT PTTOPEI Va €I0€ABEI O€ ATTOKAEIOPEVEG TTEPIOKEG AOYW TPOAUETWY
TOTTO0£TNONG, SUCAEITOUPYIWY TwV AITONTAPWY Kal GAAOUG Adyoug.

*  Mia pévipa atrokAeiopévn duvn PTropei va pn AneBei utréwn atd 1o auoTnua Adyw
aNUAvTIKWV aAAaywv oTn Béon TG BAong GOPTIONG KAl TWV ETTITTAWY. ZUVETTWG,
TIPOCTIABNOTE VA PN PETOKIVETE OUTE v TTapeURaiveTe 0Tn AgiToupyia TnG akoUTIag
POMTIOT KaTA TOV KABAPIOPO

*  Mia péviya atmokAeiopévn TrepIoxr) Ba xaBei og TrePITITWaON emavaoyedioong Tou XapTn.

MpoypapuaTiouévog Kabapioudg

Méow TNG EQapPOyAG UTTOPET va opIoTei éva Xpovodidypapua kabapiopou. H okouTtra
POUTTOT Ba EeKIvi el TOV KABapIoPd autOPaTa TNV TTPOKABOPICUEVN WP Kal Ba ETTIOTPEWE!

aTn Bdon eépTiIong HOANIG oAokAnpwaoel T diadikaaia kaBapiopou.

Emravagopd diktuou WiFi

Edv 10 KIvnT6 TNAéQUvVO Bev PTTOPET v GUVOEDET e TN OKOUTTO POUTTOT

AGyw TpoTTOTIOiNaNG OTN dlANdPPWaN Tou SPOPOACYNTH KAl TOU KWIKOU
TIPGORACNC 1 YIa GAAOUC AGYOUG, TIOTHAOTE TAUTAXPOvVa Ta koupTid £} kal

() yia 3 Beut. péxpl va akouoTei To privupa «WiFi has been reset (Eyive
emmavapopd Tou WiFi)» kai n evOEIKTIKr) Auxvia va avaBer Je HOP XPWHA Kal va
apxioel va avaBoafrivel apyd.

NAeimoupyia DND (unv evoxAeite)

To poUTTOT BeV OKOUTTICEI TO DATTEDO OUTE EKTTENTTEI KATTOIO NXNTIKO A AUTOUOTA GTaV
eival emAeypévn n Aeimoupyia DND. H didpkeia Tng Aeimroupyiag DND ptropei va opiaTei katd
TNV €KKivnon A va TpoTToTToINBEi HEow TNG EQAPHOYNG.

PUBuion 1oxuog avappoéenong

Mtropeite va puBpioeTe TNV I0XU avappdenong oo eTTiTTedo aBopufng, KAVOVIKAG A
uywnAAg Aeimoupyiag, HEoW TNG EQAPHOYNG VIO KIVNTEG OUCKEUEG



KA@ HMEPINH XYNTHPHX>H MAeupikn BoupToa (KaBAPICETE TNV TAKTIKA)

1. AvatrodoyupioTe Tr OKOUTIa POUTTOT Kai TPARAETE TNV TTAEUPIKF BoupToa TTPOG Ta £§w

KuAivdpik BoupToa (kaBapileTé TNV TOKTIKA) AVAOTKIVOVTGS TNV.

1. AVOTIOBOYUPIOTE T0 POTIOT Kall TTIEGTE TOV NYXAVIOHS AOQAAIGNC 0T0 KAAUMLG TG 2. AQaIpETTE TUXOV TPIXES Kl OKOBaPOiES TTOU £XEI HOCEWE! KOl ETTAVOTOTTOOETAOTE TNV.
KUAIVOPIKHAG BOUPTOOG YIa VO TNV OQAIPECETE. 3. BeBaiwbeite 611 N apiotepr TTAeUpIkr Bouptoa (L) kai n Se€id TAeupikr Bouptoa (R)
£youv ToTT00€TNOEI OTIG avTioTOIXEG BéTEIG L KO R TTOU £TmiIonuaivovTal 7o TrepiBAnua

2. ATIOPOKPUVETE TUXOV aKaBAPOiEG TTOU £XOUV TTAYIDEUTET EEWTEPIKG KOl ECWTEPIKA
HAKP X ROTES X v Surep P TOU KATW PéPouG. MatroTe TIg evdeigelg L kal R yia va Tig eTTAVTOTTIOBETAOETE.

NG KUAIVOPIKHG BoUpTOaG XPNOIUOTIOIWVTAG PIa MIKPOOKOTTIKA BoUpToa yia va Thv
KaBapioeTe.

3. EmavatomroBetAoTe TNV KUAIVBPIKF) BoupToa Kal TIESTE TO KAAUPUGE TNG KAAG PEXPI va = ZHMEIQZH

aogakioe! o1 8éon Tou. AVTIKOTOOTAOTE TIG TTAEUPIKEG BoUPTOEG KABE 3-6 PNVEG yIa va BIaCPAANICETE T BEATIOTN

ammédoon kabapiopou.

MAwtTida

< R L
AoPANIO|
panans (0eg16 . == - (apioTepn
. TIAEUPIKA TIAEUPIKA
KUP'“ Bouptoa) Bouptoa)
BoUptoa
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Aoxeio ouNoyig akaBapaoiwy Kal TTAEyua GiATpou KaBapiopdg TAEypaTog QiATpou (KaBapIiZeTE TO TAKTIKA)

(kaBapiCeTé Ta TAKTIKA) . . . ] . . . .
1. "YoTepa oo TTApATETAPEV TTEPIOBO XPrONG, APAIPETTE TO TIAEYUA, TO OTTOYYWOEG
1. Mot oTe To KOUWTTi Kal TPARAETE TIPOG Ta TTiow Tov KABo CUANOYIAG akabapaoiwy yia va @iATpo ka1 To PiATpo HEPA
TOV GQAIPEOETE. 2. TAUVETE To TIAéyHQ, TO OTIOYYWOES QIATPO Kai To YiATpo HEPA i vepo.

3. TivagTe TIg oTayOVEG VEPOU KOl APAOTE TA VO OTEYVWOOUV QPUGIKG.
EmravoypnoipoTroinoTe Ta a@oU OTEYVWOOUV EVTEAWG.

4. A@oU OTEYVWOOUV, ETTAVOTOTTOBETAOTE SIABOXIKG TO TIAEYHA, TO OTTOYYWOESG PIATPO
Kal To QiATpo HEPA oTn ouokeun.

MAéypa @iAtpou

KoupTri aopdhiong/
armaceaAiong

KéAuppa @iAtpou

2TTOYYWOES PIATPO

®ikrpo HEPA —§
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AloBnTpag (kaBapileTé TOV TOKTIKA)

KaBapioTe Toug aioBnTApeg pe éva HaAakd BPeypévo TTavi. ZToug aloBnTrpeg
TrepIAauBavovTal:
1. O1r aioOnTApeg 0N BeCIG TTAEUPE KATA PAKOG Tou BEEI0U TOIKWHATOG.

2.

Tpelg aIoONTAPEG TTPOCTAGIOG OTTO TITWON TIOU BPIoKOVTal OTO KATW PEPOG TNG
OKOUTTOG POUTTOT.

. AloBnTpag uTTEPUBPNG aKTIVOBOAICG YIa TNV OTTOPUYH EUTTOBIWY OTO PTTPOCTIVO

H€POG TNG OKOUTTOG POUTTOT.

. AloBnmpag padIoevToTTIONOU YIa TNV ATTOPUYT) EUTTOdIWY OTO ETTAVW PEPOG TNG

OKOUTTOG POUTTOT.

. Aigragn TrpooTaciog amd nAekTpotTAngia kai TrepiBAnua Baong eépTIoNg GTO KATW

UEPOG TNG OKOUTTAG POUTTOT (SIAKOWTE TNV TTAPOXH PEUUATOG KATA TOV KABapIoHO).

. Mepioxn perddoong oruarog Tng BAong eopTIong.

AI0BNTAPOG TTPOCTACIOG ATTO TITWAON

ETaer @dptiong

AicBntipag TOF

(Ek. 1)

Ailobntpag (kaBapileTal kGO prva)

AIoBNTAPaG €UpoUG AéiCep
LDS

AI0ONTAPOG aTTOPUYRG

OUYKPOUTEWV YIa
PaSIOEVTOTTIOTH

AioBnTAPaG oTTOPUYNG

OUYKPOUCEWV

AioBntipag

ETTAVOPOPTIONG ME

uTTéPUBPN aKTIVOBOAia
(Eik. 2)

Mepioxr| EKTTOUTTAG
OApaTOG

Axideg Baong eopTiong

(Eik. 3)
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Mrrarapia

* H okoUta poptrdt diabéTel pmrarapieg 16vTwv AiBiou uwnAig amrédoong. MNa diatpnon
NG amdd00NG TWV PTTATAPIWY, POVTIOTE N OKOUTIO POUTIOT VA Eival POPTIOPEVN OF
kabnuepivA Béon.

* EdQv T0 pouTroT dev XpnoIPoTToINBEi yia HeyEAo XPoviKO dIdaTnua, BE0TE TO EKTOG
Aeimoupyiag kai aroBnkeloTe To o€ KATAAANAEG ouvVBriKeg. PopTileTé TO TOUAGKIOTOV
Hia @opd KABE 3 PrVEG, TIPOKEINEVOU VO JNV TTPOKANBET {npid oTIG UTTaTapieg Adyw
UTTEPBONIKAG EKPOPTIONG.

Avapda0uion uhikoAoyiopiKoU

AvaBabpioTe To UNKOAOYIOUIKO TNG CUCKEUNG HECW TNG EQAPHOYAG VI KIVNTEG OUCKEUEG.
Z€ TIEPITITWON KUKAOQOPIOG VEQG £kB0oNG UAIKOAOYIGUIKOU, TTPQyUOTOTIOINOTE avaRabuion
oUP@WVa PE TO avTIOTOIXO PAvVUpa e1doTroinong. H a1dBun Tng umratapiag Ba péTel

va gival >50% katd Tv avaBaduion Tou UNKOAOYIOUIKOU, ETTOPEVWG N OKOUTTO-POUTTOT
TIPETTEI VO TOTTOBETNOEI TN BAON POPTIONG

Emavagopd cuoTtrpaTog

PaipéaTe To doyEeio CUAMOYAG akaBapoiwy, avoigte To AaaTixévio BUCUA Kal TIATAOTE TO
KoupTTi eTTavapopdg (BA. ogAida 4). O Tpéxwv XapTng Ba xaBei, aAAG ol pubpioeig xpovou,
WiFi kai o1 e§aTopikeupéveg pubpioeig Ba diatnpnBoUv Kal JETA TNV ETTAVOPOPG TOU
OUOTAKOTOG.
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2YNHOH NMPOBAHMATA

MpdéBAnpa

Noon

Aev gival duvartr) n ekkivnan Tou pouTToT

*  Xg TEPITITWON XAUNAAG OTABUNG pTTaTapiag, ToTroBeTAOTE TO POUTIOT OTN BACN POPTIONG KAl EUBUYPAUMIOTE TO OTNV
TIAGKQ TOU NAeKTPOdiou, To PouTTOT Ba EeKIviael auTOpaTa (€GV TO POUTTOT Eival EVIEAWG OTTEVEPYOTTOINUEVO, UTTOPET VO
gekivioel auTopaTa PETA XPEWBNKE yia Aiyo)

« Edv n Beppokpacia TepIBaAAovTog gival xapnAdtepn ammé 0°C i uwnAdTepn amd 50°C, XPNOIMOTIOINOTE TO O
Beppokpaaia 0-40°C

To pouTTOT SEV PTTOPET VA POPTIOTET

*  ATTOPOKPUVETE TO POUTTOT, EAEYETE av avaBel n evOEIKTIKY Auxvia TG Baong @opTiong kai eRERAIWOTE kal Ta dU0 Akpa
TOU PETAOXNUATIOTH peUATOG TG BACNG GOPTIONG CUVOEOVTAI KOAG

e Ze TIEPITITWOTN KAKNAG ETTAPNG, KaBapioTe Ta okdyla BAONG GOPTIONG Kal TNV ETTAPA GAPTIONG GTO POUTIAT I OTTPWETE TO
TAdivr) BoUpTtoa oTnV GKPN

To poUTTOT SEV PTTOPET Va ETTAVAPOPTIOTE

To pouTTOT €ival TTOAU JOKPIG oTTO Tn BECN POPTIONG, TOTTOBETAGTE TO POUTIOT KOVTA OTN BACH POPTIONG Kal KAVTE GAAN Hia
TTpooTIdOEIa

AvwpaAn ocupTTEPIPOPG

KA€gioTE KaI ETTAVEKKIVIAOTE TO POPTIOT

Mn @uaiohoyikdg 86puBog kaTd Tn Xprion

H kUpia BoUptoa, n Adivr) BoupTaa A 0 TPOXOG PTToPoUV va An@Bolv aTrd &Eva owuaTa, KAEIOTE TO POUTTOT, APAIPETTE TNV
KUpIa BoUpToa KAl GPAIPEDTE TA EEVA CWHOTA

H IkavoTnTa KABAPIoPOU WEIWVETAI 1) TTEQTEI N OKOVN

« To kouTi oKOVNg eival yepdro, kaBapioTe TO
* H 068dvn Tou @iATpou gival UTTAOKOPIOEVN, KABAPIOTE i AVTIKATACTACTE TNV
* HkUpia BoUpToa gival GTpIQoyupIoPEVN OTTO Eéva OWNATA, APAIPETTE TNV KUPIa BoUPTOA KOl AQAIPEDTE Ta EEVA OCWHATA

Aev gival duvatr] n ouvdeon Tou WiFi

* To onua WiFi gival kakd, Beaiwdeite 6T kaAUTITETON 0116 orjpa WiFi

« To WIFi dev eival kavovikd ouvdedepévo, eravapépete To WiFi, kateBdoTe Tnv o TTpdopatn APP kai TTpooTradnaoTe va
TNV ETTAVACUVOETETE

* O kwdikéG TPOoRaang éxel eloayBei AavBaouéva

« O dpopohoynTrg gival BIABECINOG yia {WVn CUXVOTATWY 5G, To popTTOT KaBapiopou eival dI0BEaiuo pévo yia duvn
ouyvotiTwy 2,4G

O kaBapiopdg oTaBePOU XPOVOU OTTOTUYXAVEI

>€ TIEPITTTWAON XapNARG oTEBUNG PTTaTapiog, o kaBapIouog aTaBepoU XPOVOU UTTOPET va EEKIVAOE! pbvo OTav n oTadun Tng
umarapiog Sev gival PiIkpoTepn atd 30%

Edv 10 poptrdr KaravaoAwvel evépyeia €av gival TTAVTa
ToTroBeTNUEVO OTN BACn PEPTIONG

To pouTrdT KaTavaAwvel Aiyn evépyeia eav gival TTAVTa TOTTOBETNPEVO 0T BACT QOPTIONG KAl ETITPETTEI TNV KAAUTEPN
amréddoon NG PTTaTapiag

EGv To popTroT TTRETTEN VO POPTIOTEI yia 16 WPES YIa TIG
TIPWTEG TPEIG POPEG

H pmraTapia AiBiou pTropei va xpno1poTroinBei apéowg JETA TN QOPTION Kal SEV EXEI OTTOTEAETUA PVARNG
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ANTIMETQMNIZH MPOBAHMATQN

Hxntiko prijvupa eidomoinong Noon

ZpdaAua 1: Agv pTropw va Bpw Tov CUANEKTN OKOVNG O kaBapIopdg evePyOTTOIEITAI GTAV APAIPETAl TO SOXEI0 CUAOYNG aKaBAPOIWV.

O padIoEVTOTTIOTAG OTO ETTAVW PEPOG TNG GUOKEUNG eival KAAUPPEVOG 1} BPIOKETAI O€ aVOIXTO XWPO (dev

Tpahya 2: EAEYETE €AV TO pavTap aTNV KOPUQN £XEl KAAUPBET 1 UTTAOKOPIOTE UTIGPXE! EUTTOBIO OE £0pOC BXBM?).

2@aApa 3: TorroBeTAOTE pe O€ véa ToTTOBETITN Kal SOKIPAOTE Eavdl ZNKWAOTE TO POUTTOT ATTd TO £80POG 1 KPATHAOTE TO WNAQ.

Z@AaAua 4: KaBapioTe Tov aioBnTripa BEdxou Kai ETTAVEKKIVAGTE PE OTTO Jid

véa ToTIoBEsIa O aioBntpPag avixveuong UWoug eival KAAUPPEVOG 1 BpiokeTal o€ B€on pe peydAo UWog.

>pdahua 5: KaBapioTe Tov TipoaTivée aichnTrpa Kai ETTAVEKKIVAOTE PE aTTd

uia véa ToTToBEoia O a1e6NnTPag UTTEPUBPNG OKTIVOBOAIOG YIO TNV OTTOPUYR EPTTODIWY Eival AEPWHEVOG 1 KAAUMWEVOG.

Zpdahua 6: KaBapioTe Tov €16 aiobnTrpa Kal ETTAVEKKIVAOTE JE aTrd pia véa

Tomofsaia O aioBNTAPaG avixveuong Toixou eival AEpWUEVOG 1) KAIAUPUEVOG.

Z@aAua 7: KaBapioTe 10 TrepiBAnua Tou pavidp aTnv Kopuen Kai

ETTAVEKKIVIGTE e QTG ia vEQ TOTTOBEoTa O a1e6NTPAG PASIOEVTOTTIGHOU EPTTIODIWV EiVal AEPWHEVOG 1} KAAUMPEVOG.

ZQaNa 8: EAEYETe £Gv 0 TIPOQUAAKTAPOG XE1 HTTAOKAPIOTEI HE KATTOI0 To &Kkpo TNG OKOUTTOG POUTTOT | O AITONTAPAG ATTOPUYAG GUYKPOUONG EXEl KOAATEL.

TPOTTO

Zpahua 9: KaBapioTe 1o Soxgio okOVNG Kai To GIATpO To doxeio auloyng akaBapaIwv ival YEPATO 1 TO TIAEYUO TOU QIATPOU XPEIGEETAI AVTIKOTATTAON.
Zpdahua 10: To Soxeio okOvNG £xel apaipedei, kaBapioTe To Soxeio Kal TO MeTd Tnv ékdoon Tou OPAEAUATOG 9, 0 XPAOTNG agaipei To Siauépiopa Tou doxeiou TUAOYNG Kal
@IATPO evepyoTroleiTal To o@dAua 10.

Zpahua 11: 'Exw koA oel H okoUTTa pouTToT £X€1 KOAOEL

Z@AaAua 12: MapakaAw TOTTOBETAOTE e owaTd! H okouTra pouTIoT YEPVE.

Zpahua 13: EAEYETE €8V 01 TPOXOI HOU £X0UV UTTAOKOPIOTET KATTOU O KIVNTAPIOG TPOXOG EXEI UTTAOKAPEI i} EEva owpaTa £XOUV TTPOOKOAANBE TTEvVW TOU.

Zpahua 14: EAEyETe v n KUpIa BoupToa €Xel KOAATEI H kUpia Bouptoa €xel PTTAOKAPE 1) EEva awpaTa £XOUV TTPOCKOAANBE TTAvVW TNG.

Tpahua 15: EAEyETE €dv ol TIAGIVEG BoUpTOEG £XOUV KOAAOEI O1 TTAeUpIkéG BOUPTOEG EXOUV UTTAOKAPEI ) EEVa TWHATA £XOUV TTPOTKOANBET TTAVW TOUG.

Aev gival SuvaTr n eUpeon TG BAoNG PAPTIONG aTTé Tn oKOUTIa A N BAcn popTIong dev eival UVOEDEUEVN

2@aAua 16: IMou Bpioketal n Bdon olvdeong TNV TTaPOXT PEGHATOC.

Z@AaAua 17: ZeaAua TTpoypaUPaTOG, ETTAVEKKIVAOTE UE O1 duoAerroupyieg opeilovtal g dyvwaTn BAGRN, ETTAVEKKIVATTE Tr) OKOUTIA POUTTOT.
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HxnTiké pivupa eilomoinong Noon

Z@pAAua 18: MNMapoucidoTnke GPAAPA KaTd TNV évapén Tou TEPUATIONOU H okoUTTa pOUTIOT EKTTEUTTEI £VOl OXETIKO PAVUPA UTTEVBUMIONG YIa TOV XPAOTN Kai TIBETal KTOG
Aerroupyiag Aerroupyiag autépaTa ) EeKivd n eTTavaeopTion TG.

‘Otav n ota6pn ptratapiag ival uTrepBoAIKE XauNAA Kal n oKoUTIa POUTTOT dev €ival TOTTOBETNUEVN OTN

Z@ahya 19: Xapnh pratapia, emavagopriote Bdon @opTiong, evepyoTrolital 0 KABAPIOPOG (OTABUN pTTaTapiag xapnAdTepn atd 10%).

ZpdaAua 20: AQaipéaTe ATt TO OTABUOG POPTIONG VIO ATTEVEQYOTTOINON H okoUTra pouTréT TiBETaN £KTOG AgiToupyiag Katd Tn eépTIon oTn BAan eopTIoNG.

NMEPIEKTIKOTHTA KAl ONOMAXIA ENMIKINAYNQN OYZIQN

Ovopagia e§aptipaTog
EmiivBuvn ovoia TII-EI)F\)?[;T:]TG Kur&gﬁc;?og KaAwdio peuparog Mmatapia MeTaMAIKS egapTnua Mpocappoyéag
MoAuBBog (Pb) 0 X X X 0 X
Y8pdpyupog (Hg) (0] 0 o) 0 0 0
Kadpio (Cd) 0 0 0 0 0 0
Xpuopio VI (Cr (V1) ) 0 0 0 0 0 0
MoAuBpwpiwpéva digaiviAia (PBB) 0 (o] 0 (o] 0 (o]
MoAuBpwpiwpévor dipavuraiBépeg (PBDE) 0 0 0 0 0 0
O: onuaiver OTI N TIEPIEKTIKOTNTA TOU £EOPTANATOG O€ ETTIKIVOUVEG Kal ETTIBAABEIG ouaieg gival pIkpSTEPN aTTd TO GpIo TToU OpideTal aTo SJ/T11363-20066 @
X: onaivel 6Tl N TIEPIEKTIKOTNTA TOUAGXIOTOV TOU EEOPTANATOG O€ ETTIKIVOUVEG Kal eTTIBAaBEIG utrepBaivel To 6pio TTou opiletal oto SJ/T11363-2006

=— IHMEIQZH

H mrepiekTIKOTNTO 08 HOAUBBO KATTOIWY NAEKTPOVIKWV EEAPTNUATWY TTOU £TTITEAOUV pia 181K A&IToupyia (6TTwg avtioTaon uwnAfig TAong, KEPAUIKK avtioTaon Kai 8iodog K.ATT.) 0To «X»
aTov Trivaka UTTopei va gival peyaAUtepn até 0,1%. H TrepiekTikdTnTa 0 HOAUBSO TOU TTUPrva Tou UTToUAOVIOU Kai Tou KPpAUATog UWnARG atrddoong TTou TrepIEXeTal aTo kaAwdio USB
yTTopei £TTioNg va ival peyaAuTepn améd 0,1%. TéTolou €id0oug apTANATA CUPMOPPWVETAI E TIG PATPES £EaipETNG TNG eUpwTTaikrg odnyiag ROHS, TMa texvoAoyieg kai eapTrpaTa TTou Sev
UTTOPOUV VO avTIKATAOTAB0UV ASYw TTEPIOPITUWY WG TTPOG TO ETTITTEDO TNG TEXVOAOYIKAG OTABUNG, N TTEPIEKTIKOTNTA TWV ELWTEPIKWV OTOIXEIWV ETTAPNG 0 HOAUBOO GUUHOPPUIVETAI PE TIG
QTTQITACEIG TTPOOTAGIAG TOU TIEPIBAAAOVTOG.
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NAHPO®OPIEZ NATHN AZOAAEIA

Mepiopiopoi Katd TN Xpron

To TTpoidv XpnoipoTToleiTal yia Tov KaBapiopd Satrédwy aTTOKAEIOTIKG OE OIKIOKA
TIEPIBAANOVTA KOl BEV PTTOPET VO XPNOIPOTIOINBET O€ EEWTEPIKOUG XWPOUG (OTTWG AVOIXTH
BepdvTa), oe eMPAVEIEG EKTOG BATTEdWV (OTTWG KAVATTEDEG) i OE EUTTOPIKOUG KAl
BlopnxavikoUg Xwpoug.

Mn XPNOIMOTIOIEITE T CUCKEUN O€ SIGUTTEPEIG XWPOUG (OTTWG PETIPE, AVOIXTr) BEpAvTa
Kal em@avela eTTITAwYV) TTou Sev diaBETouv TTEPiPPan TTpoaTaciag

Mn xpnoipoTroigite To TIPOIdV o€ Beppokpaaia dvw Twv 40°C A kdTtw Twv 0°C, | o€
XUWPOUG OTOUG OTTOI0UG UTTAPXOUV Uypd kal KOAMWOEIG ouaieg oTo Sdredo.

Mpiv o1t TN XPrioN TNG CUCKEUAG, KPEUAOTE TUXOV KAAWDIa TTOU UTTAPXOUV OTo ddTTedo
WOTE VA PNV T CUMTIOPOCUPEL.

ATTopaKpUVETE Ta €0BpAUCTA QVTIKEIMEVA Kal TIG akaBapaoieg (6TTwg Bala, TTAACTIKEG
OOKOUAEG K.ATT.) TTOU UTTAPXOUV OTO JATTEDO, TTPOKEIPEVOU VO OTTOPEUXDET N TTPOKANGN
{nMIGG o€ TTOAUTIPO QVTIKEIMEVA BTAV N CUOKEUN) KOAARTEI 1) TIPOoKPoUOoEl EAappd o€
KATTOIO QVTIKEIMEVO.

Ta GTOpa PE CWUATIKEA, TIVEUPOTIKN 1) SlavonTiKr dlatapaxr) (CUMTTEPIAAUBAVOREVWY TwV
TaIdIWV) OEV ETITPETTETAI VA XPNOIPOTTOIOUV A va XEIpidovTal T GUCKEUN.

Ta audid Sev TrPETTEl va Traidouv e Tn ouokeur). Kpatdre Ta TTaidid kol Ta KaToikidia
Hakpid atrd TN ouokeur 6Tav BpiokeTal og AsIToupyia.

Kparare Tnv kUpia BoupToa kai GAAa e§apTripaTa KaBapiopoU HokpId aTrd Ta TTaidId.
Mnv TOTTOBETEITE QVTIKEIUEVD (CUUTTEPIAAUBAVOUEVWY TWV TTAIBIWV KAl TWV KATOIKISiWV)

MTratapia kal @opTIon

Mn xpnoipoTrolgite pTraTapieg, BEon @OPTIONG ) POPTIOTH TPITWV KATAOKEUOOTWV.
Mnv agaipgite 1) eTTavaToTToBeTETE TNV UTTaTOpia ) TN BAcn BoUAnong aubaipeTa.
TotroBeTOTE TN BATN PAPTIONG HOKPIG ATTO TIMYEG BEPUATNTOG (OTTWG BEPUAVTIKEG TIAGKEG).
Mn okouTriCete i kaBapieTe To TIEPIBANUA TG BAONG POPTIONG HE BPEYHEVO TTaVi )
Bpeypéva xépia.

MnV aTTOPPITITETE TIG XPNOIPOTTOINUEVES UTTATOPIEG MAdi PE TA UTTOAOITTO ATTOPPIPUATA.
O1 xpnoIyoTroINUEVEG PTTATApIEG Ba TIPETTEI VA ATTOPPITITOVTAI ATTO ETTAYYEAUQTIKN
UTTNPECIa avaKUKAWOoNG.

MAnpo@opicg yia TNV ac@aAr xprion Tou A€ICep

O aiebnTPag A€IZep TNG CUOKEURG CUMHOPPWVETaI hE To TTpdTuTio IEC60825 yia Ta
TIPOIGVTa AéICep KaTnyopiag 1 kai Oev EKTTEPTTEN ETTIKIVOUVN aKTIVOBOAIa.
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TIdvw OTN OUOKEUr), T6oO0 6Tav gival aTdoIun 600 Kal ATav KIVEITal.

DpovTioTe Ta OANG, Ta dEXTUAG KOl GAAG P€PN TOU CWHATOG 0AG ) TO KATOIKISIA val
HnV épxovTal o€ ETTAPH| PE TO OTOHIO avappdPnong 6Tav n okoUTIa PONTTOT €ival o€
Aeitoupyia.

Mn XPNOIPOTTOIEITE TN CUCKEUN VIO VO OKOUTTIOETE PAEYOUEVA QVTIKEIEVD (OTTWG YOTTO
avappévou Tolydpou)

Mn xpnoipoTTolgiTe TN CUCKEUN yia va kaBapioeTe XaMid pe WnAd TEAOG (kamoia XaAId
UTTOpPET Va pnv KaBapIoToUV KAVOVIKA).

ATTOQUYETE TNV AVOPPOPNCN OKANPWV I AIXUNPWY QVTIKEIWEVWY (TTWG OTTOPPIPHOTa
SIOKOTUNTIKWY UAIKWY, YUOA, GIBEPEVIO KOPPIA K.ATT.)

Mn PETaQEPETE T OKOUTTA POUTTOT KPOTWVTAG TNV OTTO TO TIPOOTATEUTIKO KAAUPMQ TOU
aIodNTAPa PETPNONG TG ATTOCTACNG PE AEICEP KAl TOU TIPOQUACKTHPA.

lMa Tov kKaBapIopd Kal T CUVTAPNON TNG CUCKEUNG TO POUTTAT Kal N BAcn @dpTiong
TIPETTEI VA Eival ATTEVEPYOTTOINMEVA.

Mnv kaBapideTe Kavéva PEPOG TNG CUTKEUNG HE BPeypévo TTavi fi KATToI0 UYPO.
XpNOIMOTIOIEITE TN CUOKEUR oUPPWVA JE To Eyxelpidio xpriong. O xproTng gépel Tnv
€UBUVN yIa TUXOV {NUIEG KAl TPAUMOTIOWOUG TIOU OPEIAOVTaI OTNV E0QAAPEVN XPraN TNG
OUOKEUNG.

Mn xpnoipoTrolgite Tn Agitoupyia uypoU kaBapIopoU yia XaNd Kl ETTIQAVEIEG ETTITTAWY.
Please be sure to remove the water tank when the robot is being charged

BeBaiwBeite Ol £XETE apaipéoel To Soyeio vepoU GTav n OKOUTIA POUTTOT QOPTICEl.

Edv 10 KaAwdIo Tpo@odoaoiag utroaTel (nuId 1 KATAOTPAYE], DIOKOWTE APECWG TN XPHoN
TOU Kal QVTIKATAOTAOTE TO HE YVAOIO AVTAAACKTIKO.

BeBaiwBeite 6T N UCKEUN €ival aTTEVEPYOTTOINUEVN KOTA TN JETAPOPE KOl PPOVTIOTE val
TNV METOQPEPETE GTNV APXIKI) CUCKEUODIA TNG.

Edv n okoUTra poputrdT dev XpnoipoTroindei yia ueydho xpovikd didoTtnua, Ba TTpETTel

va aTroBnKeUTE TIANPWS POPTICUEVN O dPOTEPS Kal ENPO pEPOG. PopTieTe TN oKOUTIA
POUTTOT TOUAGXIOTOV KABE 3 AVEG yIa VO aTTOPUYETE TNV TTPOKANON BAGRNG OTIG
pmaTapieg Adyw uTTePBOAIKAG EKPOPTIONG.

To eyxepidio xpriotn ¢ epappoync Smart WiFi Bpiokerat otn SicvBuvon:

="
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf ?



https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

CHR | UPUTSTVO ZA UPOTREBU

Samo za domacinstvo.
Prije upotrebe pazljivo proditajte uputstvo za upotrebu.

Hvala Sto ste odabrali nas Pametni Robot Usisavac!

To je vrhunski robot za inteligentno planiranje za ¢is¢enje koji kombinira radar visoke preciznosti i razne senzore koji mogu ostvariti suradnju putem navigacijskog algoritma, crtati
mapu sobe u realnom vremenu i planirati rutu ¢is¢enja, a sadrzi automatsko cis¢enje i automatsko punjenje bez ruéne intervencije. Ima izuzetno jaku usisnu snagu, kutiju za prasinu
velikog kapaciteta, HEPA filter koji se moze prati i obavlja u¢inkoviti nacin ¢is¢enja.

Mozete preuzeti mobilnu APP pomocu telefona da biste provjerili mapu ¢isé¢enja i radni status robota u aplikaciji u realnom vremenu, definirali podrudje ¢iséenja i raspored.

Mozete robotom upravljati daljinski. Znanost i tehnologija ¢ine Zivot boljim.

Zelimo vam ugodno korisnicko iskustvo!
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PREDSTAVLJANJE PROIZVODA

Kljuéne funkcije

C) Sweep/ON &OFF
e Kratak pritisak da zapocnete Ciséenje/Pauzu

o Dugacak pritisak 3s za UKLJUCENO/ISKLJUCENO
® Dugo pritisnite 15s za prisilno isklju¢ivanje
pod izvanrednim okolnostima

Punjenje/ lokalno ¢isc¢enje

o Q o Kratko pritisnite Punjenje / Pauziraj

¢ Dugo pritisnite da biste zapoceli lokalno ¢iséenje

Signalna svjetla
¢ Plava: normalan rad ili punjenje

e Crvena: Nenormalno stanje ili prazna baterija
¢ Ljubicasta: Robot nije povezan na mrezu

Reset WiFi-ja

e Pritisnite obje tipke istovremeno tijekom 3s
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Popis dijelova

@z

Baza za punjenje x1

TN

Lijeva boéna cetka x2
Desna boc¢na cetka x2

o O O
O
O O O

Daljinski upravlja¢ x1
(neobavezno)

T epe=

HEPA filter+spuzva filter x1

Cetka za ¢id¢enje sa nozem x1 (neobavezno)
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Adapter x1

?

Cetka za ¢is¢enje x1 (neobavezno)



Robot

Poklopac filtera a

Kanta za nedistocu =

Senzor zida

Tipka za resetiranje sustava

Sustavni konektor za
nadogradnju
(Konektor je za
servisnu upotrebu)
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Senzori i kuéiste

LDS laser senzor udaljenosti

Senzor protiv

Senzor protiv pada

sudara za radar

Senzor protiv sudara

Infracrveni senzor
punjenja
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Kontakt punjenja

Kotac
Bocna cetka

Poklopac baterije

Kota¢ za kretanje

Glavna cetka

Poklopac glavne cetke



Baza za punjenje

Indikator punjenja

Podrugje emitiranja
signala

Utor za hvatanje

Konektori punjenja Poklopac

Kanal za kabel

Konektor adaptera

Drzaéi kabela
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3. Moli d icet dnozj jenj izvoljno i drzit: dalje od
| N STA LAC |JA di:ellztn:evsausné::::‘)’;n“l:seﬁe podnozje za punjenje proizvoljno i drzite ga dalje o

1. Prikljucite adapter i uvucite visak kabela @

Wi

= NAPOMENA
2. Postavite bazu za punjenje uz zid i prikljucite napajanje * Ako se baza za punjenje premjesti, robot moze pogrijesiti u pozicioniranju i izgubiti
mapu. Kada se ponovo pokrene, robot ¢e ponovo izgraditi i memorirati mapu,
obnovljena mapa moze izgubiti informacije o ¢is¢enju zabranjenih podrudja i drugih
podrudja
¢ Direktna sunceva svjetlost ometat ce signal za punjenje i posljedi¢no robot se mozda
neée modi vratiti na bazu za punjenje

4. Postavljanje bo¢nih éetki
Neka lijeva bo¢na Eetka (L) i desna bo¢na ¢etka (R) odgovaraju Li R na donjem kucistu,
pritisnite Li R i bo¢ne Cetke se postave dok ne ¢ujete zvuk ,kliktanja”

= NAPOMENA

¢ Osigurajte prostor veci od 0,5 m sa obje strane baze za punjenje i prostor od
minimum 1,5m u prednjem dijelu

e Ako je kabel polozen na zemlju, robot ga moze povuci i shodno tome baza za
punjenje se moze iskljuditi

o Indikator punjenja je aktiviran kada je uklju¢en i isklju¢uje kada se napuni
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5. Paljenje i punjenje

Dugo pritisnite (') da ukljugite robot. Punite robot na bazi za punjenje kada lampica
indikatora napajanja normalno gori.

= NAPOMENA

Ako se uredaj ne moze pokrenuti zbog prazne baterije, napunite robot na bazi za
punjenje i robot ée se automatski pokrenuti. Robot moze normalno raditi samo kada je
razina baterije = 20%.

6. Povezite mobilnu aplikaciju (ovaj korak se mozZe preskociti)
Pogledajte uputstva za WiFi vezu, a zatim povezite mobilnu aplikaciju

7. Poénite CiSéenje

Nakon $to se robot ukljugi, kratko pritisnite tipku (') na robotu ili koristite mobilnu
aplikaciju da biste zapoceli ¢is¢enje (pritisnite bilo koju tipku da biste napravili pauzu
tijekom upotrebe)

= NAPOMENA

¢ Robot za ¢iséenje ne moze se koristiti za uklanjanje tekuéine

e Ako je razina napunjenosti baterije manja od 20%, robot ne moze raditi. Molimo,
napunite ga.

® Robot ¢e se automatski vratiti na bazu za punjenje ako je razina baterije napunjena
manje od 20% u upotrebi i bit ¢e iskljuen i zapocet ce ¢is¢enje automatski nakon sto
razina baterije dostigne 80%

* Molimo odistite razne kablove (ukljuéujuéi i adapter od baze za punjenje) prije

® upotrebe, da bi se izbjegli prekidi i ostecenja predmeta ili kablova kada robot vuce
kablove
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Nacin ciscenja
Nakon $to se robot uklju¢i, skenirat ée i generirati mapu i inteligentno je podijeliti na
podrudja. Zatim ¢e uredno, ucinkovito i temeljito preci podruéja po zidu i planirati put

¢iscenja u obliku luka / S. Robot ¢e se automatski vratiti na bazu za punjenje nakon
ciséenja.

ZavrSena povrsina Zavrsena povrsina

) ‘ Podrugje koje treba odistiti

Podrugje koje se ¢isti

= NAPOMENA

Ne pomicite robota nemarno i ¢esto dok ¢isti. Nakon premjestanija, stavite robota blizu
prvobitnog polozaja. Kada se ponovo pokrene, pokusat e se repozicionirati. Nakon
uspje$nog pozicioniranja, slijedio bi planirani put i nastavio raditi. Ako pozicioniranje ne
uspije, robot ¢e prekinuti prethodnu misiju, napraviti mapu i ponovo izvriti ¢iséenje. Cak
i mozda nece pronadi bazu za punjenje.



Spot ciscenje
Kada lokalnom podrudju treba dubinsko &iséenje, korisnik na APP-u odredi to¢ku na

mapi, uredaj ¢e se automatski odvesti do blizine to¢ke, uzeti toc¢ku kao centar i oistiti
unutar 1,5mx1,5m.

Parcijalno ciséenje

Kada robot ne moze kontrolirati mobilna aplikacija, stavite robota na mjesto koje Zelite
o¢istiti. Dugo pritisnite tipku {} 3 sekunde i robot ée o¢istiti dva puta u opsegu od 1,8m
x 1,8m centrirajuci se na sebe.

1.8m

Korisni¢ko definirano podrudje za ciséenje

Pomocu mobilne aplikacije postavite veli¢inu i lokaciju povrsine koju zelite odistiti.
Mozete postaviti jedno ili vise podru¢ja. Robot bi odistio prema podrudju koje ste
postavili.
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Zabranjena zona

Podesite jedno ili viSe zabranjenih podruéja pomocéu mobilne aplikacije. Robot nece
Cistiti zabranjena podru¢ja veé druga podrugja.

= NAPOMENA

® Robot moze upasti u zabranjeno podrucje zbog gresaka u pozicioniranju,
abnormalnosti senzora i drugih razloga.

¢ Stalna zabranjena zona moze postati nevaljana zbog velike promjene polozaja baze
za punjenje i namjestaja. Stoga, molim vas pokusajte da se ne pomice ili ometa robot
tijekom ¢iséenja.

e Stalno zabranjeno podrudje bi se izgubilo kada se mapa ponovo izgradi

Ciscenje po rasporedu

Ciéc¢enje po rasporedu moze postaviti mobilna aplikacija. Robot ¢e automatski zapoceti

¢iséenje u zakazano vrijeme i vratiti se na bazu za punjenje nakon ¢iséenja.

WiFi reset

Ako se mobilni telefon ne moze povezati sa uredajem zbog promjene
konﬁguracue rutera i lozinke ili iz drugih razloga, pritisnite tipku 13" i tipku
O'istovremeno u trajanju od 3s dok se ne dobije glasovni upit ,WiFi je
resetiran i indikatorska lampica postane ljubi¢asta i polako treperi.

DND nacin rada (ne uznemiravaj)

Robot nece ni ¢istiti pod ni automatski izdati glas u na¢inu DND. Dostupno vrijeme DND
nacina rada moze se pokrenuti ili izmijeniti pomocéu mobilne aplikacije.

Podesavanje usisne snage

Usisnu snagu mozete podesiti na tihu razinu, standardnu razinu i visoku razinu.



REDOVNO ODRZAVANJE

Glavna Cetka (redovno je Cistite)

1. Okrenite robota i pritisnite kop¢u na poklopcu Cetke za ¢iscenje da biste izvadili
Cetku za ¢iscenje

2. Uklonite pradinu izvana i unutar éetke za ¢ig¢enje pomocu male Cetke i ocistite cetku
za Ciscenje

3. Vratite Cetku za ¢iséenje i ¢vrsto pritisnite poklopac cetke za ciséenje da biste fiksirali
kopcu

Kopca

= sl

Glavna ¢etka

81

Bocna cetka (redovno je Cistite)

1. Preokrenite robota i izvucite bo¢nu ¢etku prema gore
2. Uklonite kosu i prljavstinu i ponovo sastavite bo¢nu ¢etku

3. Neka lijeva boéna ¢etka (L) i desna bo¢na &etka (R) odgovaraju Li R na donjem
kucistu, pritisnite L i R da biste ih ponovo postavili
= NAPOMENA

Zamijenite bo¢ne Cetke svaka 3-6 mjeseca kako biste osigurali u¢inkovitost ¢is¢enja

R L
(desna bocna , el 1% - (leva bo¢na
Cetka) Cetka)




Kutija za prasinu (redovno ju Cistite) Ciscenje filtera (redovno ga Cistite)

1. Pritisnite tipku i izvucite kutiju unatrag 1. Nakon duze upotrebe, uklonite filtar, spuzvu i HEPA

2. Ociséenu uklonjenu filtarsku gazu,sunder i HEPA pod vodom

3. Otresite kapljice vode i osusite ih prirodno, a zatim upotrebite nakon potpunog
susenja

4. Nakon $to se osusi, sklopite ga redom, mrezasti filtrer- spuzva -HEPA

Mrezasti filter

Tipka

2. Otvorite i o¢istite kutiju za prasinu

Poklopac filtera

Spuzva

HEPA —§
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Senzor (redovno ga Cistite) Senzor (mjesecno ciscenje)

Ocistite senzore mekanom krpom, $to ukljucuje:

o .. LDS laser sensor razdaljine
1. Ogistite senzore duz zida s desne strane !

2. Tri senzora protiv pada na dnu
3. Infracrveni senzor za izbjegavanje na prednjoj strani Senzor protiv sudara
4. Senzor za izbjegavanje radara na vrhu za radar

5. Zastita od elektri¢nog udara i osnovni kontakt za punjenje na dnu robota
(iskljugite struju tijekom ¢isc¢enja)

6. Podrugje prijenosa signala baze za punjenje

Senzor protiv pada

Senzor protiv sudara

Konektor punjenja

Infracrveni senzor
punjenja

(Slika 2)

Podrugje emitiranja signala

Konektor punjenja

TOF senzor

(Slika 3)
(Slika 1)

83



Baterija

e Robot je opremljen litij-ionskim baterijama visokih performansi. Da biste odrzali
performanse baterije, odrZavajte robota napunjenim u svakodnevnoj upotrebi

e Ako robot ostane dugo nekoristen, iskljuéite ga i pravilno drzite. Punite ga najmanje
svaka 3 mjeseca kako biste izbjegli ostecivanje baterija zbog prekomjernog
praznjenja

Nadogradnja firmvera

Nadogradite firmver pomoéu mobilne aplikacije. Ako se otkrije novi firmver,
nadogradite ga prema uputstvu. Razina napunjenosti baterije bi trebala biti 250%
tijekom nadogradnje firmvera, tako da robot treba postaviti na bazu za punjenje.

Reset sustava

Skinite kutiju za prasinu, otvorite gumeni ¢ep i pritisnite reset tipku (pogledajte stranicu
4). Trenutna mapa e se izgubiti i vrijeme, WiFi i personalizirana podesavanja ée se pratiti
nakon resetiranja.
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UOBICAJENI PROBLEMI

Problem

Rjesenje

Robot se ne moze pokrenuti

U slucaju niske razine baterije, postavite robota na bazu za punjenje i poravnajte ga na ploéi elektrode, robot ée se
automatski pokrenuti (ako je robot potpuno isklju¢en, moze se automatski pokrenuti nakon napla¢eno neko vrijeme)
e Ako je temperatura okoline niza od 0°C ili visa od 50°C, koristite je na temperaturi od 0-40°C

Robot se ne moze puniti

e Odmaknite robota, provjerite svijetli li svjetlo indikatora baze za punjenje i potvrdite oba kraja adaptera za napajanje baze za
punjenje su dobro spojeni
e U sludaju loseg kontakta, ocistite Srapnel baze za punjenje i kontakt za punjenje na robotu ili pritisnite bo¢nu ¢etku na stranu

Robot se ne moze napuniti

Robot je predaleko od baze za punjenje, stavite robota blizu baze za punjenje i pokusajte jo§ jednom

Abnormalno ponasanje

Iskljucite i ponovno pokrenite robota

Nenormalna buka u upotrebi

Glavnu &etku, boé¢nu cetku ili kota¢ mogu dobiti strane tvari, molimo iskljucite robota, uklonite glavnu éetku i uklonite strane tvari

Sposobnost ¢iséenja opada ili prasina ispada

e Kutija za prasinu je puna, ocistite je
e Zaslon filtra je blokiran, o¢istite ga ili zamijenite
e Glavna ¢etka je upletena stranim tvarima, uklonite glavnu ¢etku i uklonite strane tvari

WiFi se ne moze povezati

e WiFisignal je log, provjerite je li pokriven WiFi signalom

* WiFi je povezan nenormalno, resetirajte WiFi, preuzmite najnoviju APP i pokusajte je ponovno spojiti

¢ Lozinka je pogresno unesena

e Usmjeriva¢ je dostupan za 5G frekvencijski pojas, robot za ¢ig¢enje dostupan je samo za 2,4G frekvencijski pojas

Ciécenje sa fiksnim vremenom nije uspjelo

U slucaju niske razine baterije, ¢is¢enje na odredeno vrijeme moze se zapoceti samo kada razina baterije nije manja od 30%

Da li robot trosi energiju ako je uvijek postavljen
na bazu za punjenje

Robot trosi malo energije ako je uvijek postavljen na podlogu za punjenje i omogucuje najbolju izvedbu baterije

Da li robot treba da se puni 16h prva tri puta

Litijska baterija moze se koristiti odmah nakon punjenja i nema efekt memorije
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RJESAVANJE PROBLEMA

Zvucni signal

Rjesenje

Pogreska 1: Ne mogu pronaci sakuplja¢ prasine

Ciscenje se pokrece kada izvadite kutiju za praginu

Pogreska 2: Provjerite je li radar na vrhu prekriven ili blokiran

Gornji radar je pokriven ili postavljen na otvorenom prostoru (nema prepreka unutar podruéja od
6x6m2)

Pogreska 3: smjestite me na novo mjesto i pokusajte ponovo

Podignite robota ili ga premjestite na drugo mjesto

Pogreska 4: Ocistite senzor litice i ponovno me pokrenite s novog mjesta

Senzor litice je pokriven ili postavljen na visini

Pogreska 5: O¢istite prednji senzor i ponovno me pokrenite s novog mjesta

Infracrveni senzor izbjegavanja je prljav ili prekriven

Pogreska 6: O¢istite desni senzor i ponovno me pokrenite s novog mjesta

Zidni senzor je prijav ili prekriven

Pogreska 7: Odistite kuciste radara na vrhu i ponovno me pokrenite s novog
mjesta

Senzor za izbjegavanje radara je prljav ili prekriven

Pogreska 8: Provjerite je li branik na neki nacin blokiran

Senzor ruba ili sudara je zaglavio

Pogreska 9: Ocistite spremnik za prasinu i filter

Kutija za prasinu je puna ili je potrebno zamijeniti filtar

Pogreska 10: Spremnik za prasinu je uklonjen, molimo ogistite spremnik i filter

Nakon $to se izda pogreska 9, korisnik vadi kanalnu komoru i aktivira se greska 10

Pogreska 11: Zapeo sam

Robot je zapeo

Pogreska 12: Postavite me ispravno!

Robot je nagnut

Pogresgka 13: Provjerite jesu li moji kotaci negdje blokirani

Pogonski kota¢ je zaglavio ili upleten, uklonite strane tvari

Pogreska 14: Provjerite je li glavna ¢etka zaglavila

Glavna ¢etka je upletena ili zaglavljena, uklonite je i uklonite strane tvari

Pogreska 15: Provjerite jesu li bo¢ne Eetke zapele

Bocna etka je upletena ili zaglavljena, uklonite je i uklonite strane tvari

Pogreska 16: Gdje je priklju¢na stanica

Baza za punjenje nije pronadena ili nije priklju¢ena

Pogreska 17: Programska pogreska, ponovno me pokrenite

Abnormalnosti su uzrokovane nepoznatim kvarom, ponovno pokrenite robota

Pogreska 18: Doslo je do pogreske pri pokretanju iskljucivanja

Robot podsjeda korisnika i automatski se gasi ili se puni

Pogreska 19: prazna baterija, napunite

Kada je razina baterije preniska i robot nije na bazi za punjenje, pokrece se ¢iséenje (razina baterije
je niza od 10%)

Pogreska 20: Uklonite sa stanice za punjenje da biste iskljucili napajanje

Robot se gasi kada se napuni na bazi za punjenje
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SADRZAJ | NAZIV OPASNIH TVARI

Naziv dijela
Opasne tvari "
Plasti¢no kuciste Stampana ploca Naponska linija Baterija Metalni dijelovi Adapter

Olovo (Pb)

Ziva (Hg) ®) O ®) o ®) o

Cadmium (Cd) O ®) O ®) O O

Krom VI(Cr (V1)) @) O ©) O ) O

Polibromovani bifenili (PBB) O O O O (@) (@)

Polibromovani difenil eteri (PBDE) O O O O (@) O
O :znaci da je sadrzaj opasnih i Stetnih tvari u komponenti manji od ograni¢enja predvidenog SJ / T11363-2006 tﬂ]\
X : znaci da sadr¥aj opasnih i tetnih tvari u najmanje toj komponenti prelazi ograni¢enje predvideno SJ /T11363-2006 d

= NAPOMENA

Sadrzaj olova u nekoliko ljepljivih elektronskih komponenata za posebnu upotrebu (kao §to su visokonaponski otpornik, keramicki otpornik i dioda, itd.) U tabeli , X" moze biti vedi
od 0,1%. Sadrzaj olova u leguri visokih performansi sadrzanoj u USB kablu takode moze biti veci od 0,1%. Takve komponente su u skladu sa klauzulama o izuze¢u EU ROHS. Za
tehnologije i komponente koje se ne mogu zamjeniti zbog ograni¢enja nivoa tehnoloskog razvoja, sadrzaj olova u spoljnim kontaktnim elementima je u skladu sa zahtjevima zastite
Zivotne sredine.

87



SIGURNOSNE INFORMACIJE

Ogranicenja u upotrebi

Proizvod se koristi za ¢is¢enje poda samo u kuénom okruzenju i ne moze se koristiti
za vanjski prostor (poput otvorene terase), namjestaja (poput sofe) i komercijalno ili
industrijsko okruzenje

Molimo vas da proizvod ne koristite u sredinama bez zastitne ograde (kao $to su
potkrovlje, otvorena terasa i namjestaj)

Nemojte koristiti proizvod na temperaturi iznad 40°C ili ispod 0°C ili kada na podu
ima tekucine i ljepljivih tvari

Prikacite kablove na pod prije upotrebe kako biste izbjegli da ih robot vuce

Ocistite krhke predmete i necistoce (poput vaze, plasti¢ne vrece itd.) na podu kako
biste izbjegli ostec¢enje dragocjenosti kada je robot zaglavljen.

Ljudima sa fizi¢kim, duhovnim ili perceptivnim poremecajima (uklju¢ujudi djecu) nije
dozvoljeno koristiti robota ili da njime upravljaju

Djeca ne mogu koristiti proizvod kao igra¢ku. Molimo vas da djecu i kuéne ljubimce
drzite dalje kada robot radi

Drzite glavnu ¢etku i druge alate za ¢isc¢enje izvan dosega djece

Ne stavljajte predmete (ukljuéujudi djecu i kuéne ljubimce) na robota u stanju
mirovanja ili kretanja

Baterija i punjenje

Molimo vas da ne koristite bateriju, bazu za punjenje ili punja¢ trece strane

Nemojte samovoljno demontirati, praviti ili popravljati bateriju ili bazu za punjenje
Drzite podnozje za punjenje dalje od izvora topline (kao $to je grijuca ploca)
Nemojte brisati ili ¢istiti kontakte baze za punjenje mokrom krpom ili mokrom rukom
Molimo vas da ne ostavljate bateriju proizvoljno. Iskoristene baterije treba zbrinuti u
profesionalnoj agenciji za reciklazu

Informacije o laserskoj sigurnosti

Laserski senzor udaljenosti proizvoda u skladu je sa standardom za laserske
proizvode klase 1 [EC60825 i ne proizvodi opasno lasersko zracenje
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Drzite kosu, prste i druge dijelove ljudskog tijela ili kuénih ljubimaca dalje od usisnog
otvora dok robot radi

Nemojte koristiti proizvod za ¢is¢enje zapaljenih predmeta

(kao $to je zapaljeni kraj cigarete)

Nemojte koristiti robota za ¢is¢enje dugodlakog tepiha (neki tamni tepisi mozda se
necée normalno distiti)

Sprijecite robota da usisava tvrde ili otre predmete (kao $to su otpadni ukrasni
materijali, staklo i Zeljezni ¢avao itd.)

Molimo vas da ne pomicete robota drzedi zastitni poklopac laserskog senzora daljine
i odbojnika

Oistite ili odrzavajte robota i bazu za punjenje u stanju isklju¢enja

Nemojte brisati bilo koji dio proizvoda vlaznom krpom ili bilo kojom tekucinom
Molimo koristite proizvod prema uputstvu za upotrebu. Korisnik treba biti odgovoran
za bilo kakvu stetu i povrede nastale nepravilnom upotrebom

Ako je elektri¢ni vod ostecen ili slomljen, odmah ga iskljucite i zamjenite u servisu
Uvjerite se da se robot iskljucuje tokom transporta, proizvod treba da se transportuje
u originalnoj ambalazi

Ako robot ostane dugo nekoristen, treba ga potpuno napuniti i staviti na hladno i
suho mesto. Punite robota najmanje svaka 3 mjeseca kako biste izbjegli ostecenje
baterija uslijed prekomjernog praznjenja

Korisnicki priruénik za pametnu WiFi aplikaciju mozete pronaci

https://tesla.info/wp-cont ()

t/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf °



https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

[ HU | HASZNALATI UTMUTATO

Csak haztartasi hasznélatra.
Hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el ezt a hasznélati Gtmutatét.

K&szonjlik, hogy a TESLA intelligens robotporszivét vélasztotta!

Ez egy csticskategdrias, intelligensen tervezd takarité robotporszivé, amely egyszerre hasznal nagy pontossagu radart és szamos egyéb kiilonbozé érzékelét. Képes a navigacios
algoritmuson keresztll, valds idében egy szobatérképet rajzolni és 6nélléan megtervezni a tisztitasi Utvonalat, valamint automatikus toltésfunkciéval is rendelkezik, melyet kézi
beavatkozas nélkil, 6nalldan elvégez. Ultraerds szivételjesitménnyel, nagy kapacitast (fidk tipust) portartéllyal, moshaté HEPA filter sz(irével és osztott tipusu felmosé modullal
rendelkezik. Rendkiviil hatékony takaritasi modot alkalmaz, amely el8szor tisztit, majd felmos.

Toltse le a mobilalkalmazést okostelefonjara, hogy valds idében ellendrizhesse a térképet és a robotporszivé allapotat, beédllithassa a tisztitasi terliletet és az Utemezést. A
robotporszivét tavolrdl is vezérelheti. A tudomany és a technoldgia kdnnyebbé teszi az életlinket.
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A KESZULEK BEMUTATASA

F& funkcid

O Tisztitas BE &KI
¢ Nyomja meg réviden az inditashoz.

e Tartsa nyomva 3 méasodpercig a be-/kikapcsolashoz.
e Tartsa nyomva 15 masodpercig a kényszerleallitdshoz.

FeltSltés/tisztitas

O Q ¢ - Nyomja meg roviden (akkumulator Gjratoltés/sziinet)

¢ - Nyomja meg hosszan a tisztitas inditasdhoz

Jelzéfény
o Kék: Normal miikodés vagy toltés

¢ Piros: Rendellenes allapot vagy alacsony akkumulator toltottség
e Lila: A berendezés nincs csatlakoztatva a héalézathoz

WiFi visszaallitasa

¢ Nyomja meg a két gombot egyidejlileg 3 masodpercig

90



Alkatrészek listaja

@

ToltSalap x1

!
/aﬁs\

Left side brush x2
Right side brush x2

o O O
©ce
O O O

Taviranyitd x1
(opcionalis)

T epe=—

HEPA sz(ir$ + szivacs sz(ir6 x1

Tisztitokefe, késsel x1 (opcionalis)
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ToltGadapter x1

%

Tisztitékefe x1 (opcionalis)



A készilék

Szliréracs fedél a

Porgy(ijt&tartaly gomb % -
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Fal érzékels

Rendszer-visszaallitas
gomb

Rendszerfrissité port
(Ez a port csak
professzionalis
hasznélatra szolgal)



ErzékelSk és felépités

Leesésgatld szenzor

Tolts érintkezd

LDS lézeres
tavolsagmérs érzékels

Univerzélis kerék

Oldalkefe
Utkozésgatld Akkumulatorfedél
érzékels a
radarhoz
Hajtokerék
Forgokefe
Utkdzésgatld Forgokefe fedél
érzékeld
Infravoros

toltéérzékels
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Toltébazis

Jelzéfény
>
Jelet kibocséto teriilet
Retesz
ToltSalap csatlakozdk Feddlap
Vezetéknyilas

Tapegység csatlakozd

Kabeltarto rekesz
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a toltébazist véletlenszeriien 6ssze-vissza, és tartsa tavol a

s s 3. Kerjiik, ozg
B E E P |T ES k;;j\:leﬂ:: :;pfénytfil.

1. Csatlakoztassa a tapv: éket, majd a felesleg éket v bea
rekeszbe.

= MEGJEGYZES

* Ha atoltGbazist athelyezik, az a készllék navigacids rendszerében zavart okoz és
elveszitheti a térképet. Ujrainditaskor a robotporszivé Ujratervezi és megjegyzi a
térképet. Az Ujraépitett térkép soran térlédnek a kordbban bedllitott tiltott és egyéb
teriletek.

o Akdzvetlen napfény zavarja az toltésjelet, és ennek kovetkeztében eléfordulhat, hogy
a késziilék nem tud visszatérni a toltébazishoz.

2. Helyezze a téltGallvanyt a falhoz, és csatlakoztassa a tapegységet.

4.0 Idalsé kefe felszerelése
A bal oldali kefe (L) és a jobb oldali kefe (R) az alsé burkolaton megjelslt médon
L és Rhez csatlakozik, pattintsa fel a helytikre.

= MEGJEGYZES

¢ Biztositson legaldbb 50 centiméternyi szabad helyet a téltéallvany mindkét
oldalan, valamint legalabb 150 cm szabad helyet elél is.
Ha a tapkabel figgélegesen 16g a toltdre, a robotporszivé véletlendl magaval
ranthatja, aminek kovetkeztében a t6ltébazis kikapcsolddhat.

o Atoltésjelz8 bekapcsolt dllapotban vilagit, téltéskor pedig kikapcsol.
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5. Beinditas és toltés

Hosszan nyomja meg a (') gombot a robotporszivé bekapesolasahoz. Toltse fel a
késziiléket a toltSalapon.

= MEGJEGYZES

Ha a robotporszivét nem lehet elinditani az akkumulator alacsony téltéttsége miatt,
kérjuk, toltse fel azt a téltSbazison. A késziilék csak akkor tud megfelelen miikédni,
ha az akkumulator toltéttségi szintje = 20%.

6. Parositsa 6ssze a mobilalkalmazassal (ez a Iépés kihagyhat6)

Kérjlk, olvassa el a WiFi csatlakozasi Gtmutatét, majd csatlakozzon a mobil alkalmazassal.

7. Atakaritas megkezdése

A robotporszivé bekapcsolasa utan nyomja meg réviden a gombot a késziiléken,
vagy hasznélja a mobil alkalmazast a tisztitds megkezdéséhez (barmelyik gomb
megnyomasaval sziineteltetheti a hasznalatot).

= MEGJEGYZES

o Asoprés nem hasznélhatd folyadékok eltavolitasara.

® Ha az akkumulator toltottségi szintje 20%-nal kevesebb, a robotporszivé biztonsagi
okokbdl nem indul el. Kérjuk, toltse fel.

o Arobotporszivé automatikusan visszatér a toltébazisra, ha az akkumulator szintje
hasznélat kozben 20%-nél kevesebb és magatdl kikapcsol. Amint az akkumulator
szintje eléri a 80%-ot a késziilék Ujbdl bekapcsol és folytatja a takaritast.

o Kérjuk, hasznalat elétt tavolitson el minden akadalyt az Gtbdl (beleértve a toltsbazis
tapvezetékét is), hogy elkerlilje a a tdrgyak vagy vezetékek sériilését.
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Tisztitasi mod
A robotporszivé a bekapcsolds utan végigpésztazza a terepet és létrehozza a térképet,
majd intelligens médon teriletekre osztja azt. Ezutan ezeket a tertileteket egyenként,

rendezetten, hatékonyan és alaposan végigsopri a fal mentén, és S alakban megtervezi a
tisztitasi Gtvonalat. A robotporszivé a tisztitas utan automatikusan visszatér a toltébazisra.

Elkészilt terilet

Elkészilt tertlet

Tisztitando terdlet

Tisztitando terilet

= MEGJEGYZES

Tisztitas kozben ne mozgassa a robotporszivét. Ha mégis megmozditotta, tegye a
robotot az eredeti helyére. Amikor Ujra elindul, a készllék megprébadlja tjra pozicionalni
magat. Sikeres m(ivelet esetén koveti a tervezett pélyat és folytatja a munkat.

Ha a pozicionalas sikertelen, a robot megszakitja az el6z8 folyamatot, 0j térképet készit,
és Ujra elkezdi a takaritast. Bizonyos esetekben az is eléfordulhat, hogy nem talélja a

toltébazist.




Helyi tisztitas

Ha csak egy kis terilet felsdprésére van sziiksége, olyankkor megadhat egy pontot az
alkalmazason belil a térképen, amit a robot automatikusan egy kézéppontként kezel és
megkezdi a pont kéril egy 1,5 m x 1,5 m-es teriilet megtisztitasat.

Részleges tisztitas

Ha a készlléket nem lehet az alkalmazas segitségével vezérelni, akkor vigye el a
robotporszivét a tisztitani kivant helyre. Nyomja hosszan a {} gombot (3 mésodpercig),
és a porszivo egy 1,8m x 1,8m-es terlleten feltakarit.

1.8m

1.8m
2

N N N

Felhasznalo altal meghatérozott tertlet tisztitasa

A mobil alkalmazas segitségével allitsa be a tisztitani kivant terllet méretét és helyét.
Egy vagy tobb terlletet is bedllithat. A robotporszivé a bedllitott terliletek szerint hajtja
végre a feladatot.
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Korlatozott tertletek

Allitson be egy vagy akar tobb tiltott teriiletet a mobil alkalmazas segitségével. A
robotporszivé a tiltott teriileteket nem fogja atfésiilni.

= MEGJEGYZES

e Arobotporszivé behajthat a korlatozott terliletre pozicionalasi hibak, hibas érzékelsk
és egyéb okok miatt.

o Aztoltépad, butorok athelyezése miatt a tiltott teriiletek felillirddhatnak. Allitsa be
minden alkalommal a terlileteket, ha atrendezi a helységet.

o Atérkép Ujratervezésénél a bedllitott teriiletek térlédnek.

Tisztitas Utemezése

Atisztitds Utemezése mobil alkalmazas segitségével allithatd be. A robotporszivéd
automatikusan elkezdi a tisztitast a kijelolt id&pontban, és a folyamat végeztével visszatér

a toltGallomasra.

WiFi alaphelyzetbe éllitésa

Ha nem tud csatlakozni a robotporszivohoz a router konfiguracidjanak,
jelszavanak médositasa vagy mas okok miatt, kérjik, tartsa nyomja a
billenty(t és a () billenty(it 3 masodpercen &t, amig a “WiFi has been reset”
hangjelzés el nem hangzik. Ezt kévet&en egy hangjelzést kap, és a jelzéfény
lildra valt és lassan villog.

DND méd (ne zavarjanak Gizemmad)

DND lUzemmédban a robotporszivé nem sépri a padlét, és nem ad ki hangjelzéseket. A
DND tizemmad a mobil alkalmazassal indithaté vagy médosithaté.

A szivoteljesitmény bedllitasa

A mobil alkalmazéssal beéllithatja a szivoteljesitményt csendes, normal és magas szintre.



Oldalsé kefe (rendszeresen tisztitsa meg)

NAPI KARBANTARTAS
1. Forditsa meg a robotporszivét, és hizza ki az oldalsé keféket felfelé.

Forgdkefe (rendszeresen tisztitsa meg) o s e 4 o
2. Tavolitsa el a sz&rszélakat és a szennyez&déseket, majd szerelje vissza.
3. Abal oldali oldalsé kefe (L) és a jobb oldalsé kefe (R), tigyeljen a

1. Forditsa meg a robotporszivét, és a forgdkefe fedelén évé reteszt megnyomva
visszaszereléskor.

vegye ki a kefét.

2. Tavolitsa el a port a kefe kiils§ és belsd oldalardl, és tisztitsa meg.
3. Szerelje vissza a kefét, nyomja be a fedelet szorosan. = MEGJEGYZES

Az oldalsé keféket 3-6 havonta cserélje le.

R L
Jobb oldali kefe , === - Bal oldali kefe

Retesz

F& feke
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Porgyijté doboz és szlird (rendszeresen tisztitsa)

1. Nyomja meg a gombot, és hiizza ki a gy(ijtédobozt hatrafelé.

2. Nyissa ki és tisztitsa meg.
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Sz(ré tisztitasa (rendszeresen tisztitsa meg)

1. Hosszl hasznélat utan tavolitsa el a szlrélapot, a szivacsot és a HEPA-t.
2. Tisztitsa meg az eltavolitott sziirélapot, a szivacsot és a HEPA sz(ir6t viz alatt.

3. Rézza le a vizcseppeket, és alaposan széritsa meg a sz(iréket. Csak szarazon
szerelhetSek vissza.

4. Széradas utan szerelje vissza a sz(iréket ligyelve a helyes sorrendre.

Sz(irélap

Kioldd

Sziiréfedél

Szivacs

HEPA —§




Erzékel (rendszeresen tisztitsa meg) Erzékeld (havonta tisztitva)

Tisztitsa meg az érzékelSket puha térlékendével:
1. Tisztitsa meg a jobb oldali érzékel&ket LDS lézeres
tavolsagmérd érzékels

2. Ahérom leesésgatlé érzékeldt a késziilék aljan.

3. Azinfravoros leesésgatld érzékeld a késziilék elején o
Utkozésgatld

érzékeld radarhoz

4. Radaros elkerlls érzékels a késziilék tetején.

5. Elektromos dramiités elleni védelem és téltéalap a készllék aljan
(kérjlk, tisztitds kdzben dramtalanitsa).

6. Atoltsbazis jelatviteli terllete

Leesésgatld érzékels

Utkdzésgatlo érzékels

Tolts érintkezd

Infravéros
toltéérzékels

(2. abra)

Jelkibocsatasi tertlet

Toltéalap csatlakozdk

TOF szenzor

(3. &bra)
(1. 4bra)
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Akkumulator

o Akészilék nagy teljesitménydi litium-ion akkumulatorokkal van felszerelve. Az
akkumulatorok teljesitményének fenntartasa érdekében kérjik, hogy a napi hasznalat
soran tartsa a gépet folyamatosan feltoltve.

® Ha a késziiléket hosszabb ideig nem hasznalja, akkor elétte toltse fel teljesen az
akkumulatort, amit legaldbb 3 havonta ismételjen meg. Széraz, hiivos helyen térolja a
porszivot.

Firmware frissités

Afirmware frissitése mobil alkalmazas segitségével. Ha 0] firmware-t érkezik, telepitse
azt a megjelend utasitasok szerint. Az akkumulator szintjének =50%-osnak kell lennie a
firmware frissités alatt, ezért a robotot a toltSalapra kell helyezni.

Rendszer visszaallitasa

Vegye le a portartalyt, szedje ki a gumidugét, és nyomja meg a Reset gombot (lasd
a 4. oldalt). Az aktualis térkép, az id&zités, a WiFi és a személyre szabott beéllitasok a
visszadllitas utan torlédnek.
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GYAKORI PROBLEMAK

Probléma

Megoldas

A robot nem indithatd

o Ha az akkumulator toltéttségi szintje alacsony, helyezze a robotot a toltGaljzatra, és igazitsa az elektrédalaphoz, a A robot
automatikusan elindul (ha a robot teljesen ki van kapcsolva, akkor automatikusan elindul egy ideig toltve)
® Ha akornyezeti hémérséklet 0°C-nél alacsonyabb vagy 50°C-nél magasabb, kérjik, 0-40°C hémérsékleten hasznélja.

A robot nem télthetd

o Kérjiik, vigye el a robotot, ellendrizze, hogy vilagit-e a téltébazis jelz8lampaja, és erésitse meg mindkét végét a
toltSaljzat haldzati adaptere jol csatlakozik

o Rossz érintkezés esetén tavolitsa el a toltSalap repeszét és a toltGérintkezdt a roboton, vagy nyomja meg a oldalkefe
félre

A robot nem télthetd Ujra

A robot tul messze van a toltGallomastdl, kérjik, helyezze a robotot a toltGallomas kozelébe, és probalkozzon djra

Rendellenes viselkedés

Kapcsolja ki és inditsa Ujra a robotot

Rendellenes zaj a hasznélat soran

Afékefét, az oldalkefét vagy a kereket idegen anyagok kaphatjak, kérjlk, éllitsa le a robotot, tavolitsa el a f6kefét és
tavolitsa el az idegen anyagokat

Atisztitasi képesség romlik, vagy por hullik ki

e A portartaly megtelt, kérjtk, tavolitsa el
o AszlirGernyd eltomddatt, tordlje ki vagy cserélje ki
o Afékefét idegen anyagok csavarték Gssze, kérjlk, tavolitsa el a f&kefét és tavolitsa el az idegen anyagokat

A WiFi nem csatlakoztathatd

o AWiFijel rossz, kérjik, gy6z&djon meg rdla, hogy a WiFi jel lefedi

¢ A WiFirendellenesen csatlakozik, kérjik, allitsa vissza a WiFi-t, toltse le a legtjabb APP-t, és prébélja meg ujra
csatlakozni

e Ajelszét rosszul adta meg

e Arouter az 5G frekvenciasavhoz, a tisztitérobot csak a 2,4G frekvenciasavhoz érheté el

A rogzitett idej( tisztitas sikertelen

Alacsony akkumulator toltottségi szint esetén a fix ideji tisztitds csak akkor indithaté el, ha az akkumulator toltottségi
szintje legalabb 30%

Hogy a robot fogyaszt-e dramot, ha mindig a toltdaljzaton
van

A robot egy kis energiat fogyaszt, ha mindig a télt&aljzaton van, és ez biztositja az akkumulator legjobb teljesitményét

A robotot 16 éran keresztil kell-e tolteni az elsd harom
alkalommal

A litium akkumulator feltoltés utdn azonnal hasznalhatd, és nincs memariaeffektusa
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HIBAELHARITAS

Hallhaté hang

Megoldas

1. hiba: Nem taldlom a porgydijtét

Atisztitas a portartaly kivételekor indul el

2. hiba: Ellendrizze, hogy a tetején lévé radar le van-e takarva vagy blokkolva

Afelsé radar le van fedve, vagy nyilt teriileten van elhelyezve (6x6m2-es teriileten nincs akadaly)

3. hiba: helyezzen el egy 0j helyre, és prébalja Ujra

Vegye fel a robotot, vagy vigye at egy masik helyre

4. hiba: Kérjuk, tisztitsa meg a sziklaérzékelst, és inditsa Gjra egy Uj helyrél

A sziklaérzékeld le van takarva vagy magasra van helyezve

5. hiba: Kérjik, tisztitsa meg az ellilsé érzékelst, és inditsa Ujra egy Uj helyrdl

Az infravoros elkerilés érzékeld piszkos vagy be van takarva

6. hiba: Kérjik, tisztitsa meg a jobb oldali érzékelét, és inditsa Ujra egy Uj helyrdl

Afali érzékels piszkos vagy be van takarva

7. hiba: Tisztitsa meg a radarhézat a tetején, és inditsa Ujra egy Uj helyré|

Aradar elkerul érzékel$ piszkos vagy letakart

8. hiba: Kérjik, ellendrizze, hogy a 16kharité nincs-e blokkolva valamilyen médon

Az él- vagy Uitkdzésérzékels beragadt

9. hiba: Tisztitsa meg a portartalyt és a sz(irét

A portartaly megtelt, vagy a sz(irGsz(irét ki kell cserélni

10-es hiba: A portartalyt eltavolitottak, tisztitsa meg a tartalyt és a sz(irét

A 9-es hiba kiadasa utan a felhasznalé kiveszi a csatornakamrét, és a 10-es hiba lép fel

11-es hiba: Elakadtam

A robot elakadt

12-es hiba: Kérem, helyezze el helyesen!

A robot billent

13-as hiba: Kérjiik, ellendrizze, hogy a kerekeim nem blokkoltak-e valahol

A hajtokerék beragadt vagy megcsavarodott, kérjiik tavolitsa el az idegen anyagokat

14-es hiba: Ellendrizze, hogy nem ragadt-e be a fékefe

Afékefe csavarodott vagy beragadt, kérjuk, tavolitsa el és tavolitsa el az idegen anyagokat

15-6s hiba: Ellenérizze, hogy az oldalkefék nem ragadtak-e be

Az oldalkefe csavarodott vagy beragadt, kérjuk tavolitsa el és tavolitsa el az idegen anyagokat

16-0s hiba: Hol van a dokkoléallomas

Atoltéallomas nem taldlhato, vagy nincs bedugva

17. hiba: Programhiba, kérlek, indits djra

Arendellenességet ismeretlen meghibasodas okozza, inditsa Ujra a robotot

18-as hiba: Hiba tortént a ledllitas inditasakor

Arobot emlékezteti a felhasznaldt, és automatikusan kikapcsol, vagy Gjratohtédik

19. hiba: Alacsony akkumulator, tltse fel

Ha az akkumulator toltottségi szintje tdl alacsony, és a robot nincs a téltéallomason, akkor a
tisztitas elindul (az akkumulator toltéttségi szintje 10%-nél alacsonyabb).

20-as hiba: Tavolitsa el a toltéallomasrél a kikapcsolashoz

Arobot kikapcsol, ha a téltéaljzaton toltik
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A VESZELYES ANYAGOK TARTALMA ES MEGNEVEZESE

Alkatrész
Veszélyes anyag .
M(anyag burkolat Aramkéri lap Tapkabel Akkumulator Fém részek Adapter
Olom (Pb) (@] X X X (@] X
Higany (Hg) (@] ®) O ®) O ®)
Kadmium (Cd) (@) ©) ®) ®) ®) ®)
Krom VI (Cr (V1) O ) O ) O ®)
Polybrominated biphenyls PBB O O (@] (@) (@) O
Polybrominated diphenyl ethers (PBDE) (@) (@] O (@) (@] O
O: azt jelenti, hogy az alkatrész veszélyes és artalmas anyagok tartalma kisebb, mint az SJ/T11363-2006 szabvanyban meghatarozott hatarérték. ‘10\
X : aztjelenti, hogy a veszélyes és artalmas anyagok tartalma legaldbb az egyik komponensben meghaladja az SJ/T11363-2006 szabvényban d

meghatarozott hatarértéket.

= MEGJEGYZES

Atablazatben "X"-el megjelolt néhany specilis felhasznalasra szant elektronikus alkatrész (pl. nagyfesziiltségi ellenallas, kerdamia ellenallas és didda stb.) Slomtartalma nagyobb
lehet, mint 0,1%. A mag és az USB-kabelben 1év8 nagy teljesitmény(i 6tvozet Slomtartalma szintén meghaladhatja a 0,1%-ot. Ezek az alkatrészek megfelelnek az EU ROHS
mentességi zaradékanak. Az olyan alkatrészek esetében, amelyek korunk technoldgiai szintjének korlatai miatt nem helyettesithet6k massal, a kiils6 érintkezé elemek Slomtartalma
megfelel a kdrnyezetvédelmi kovetelményeknek.
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BIZTONSAGI INFORMACIOK

Felhasznalasi korlatozasok

Atermék kizardlag otthoni kérnyezetben térténd padldtisztitashoz hasznélhatd, nem
hasznélhatd kiltéren (pl. nyitott terasz), nem jaréfellleteken (pl. kanapé), valamint
kereskedelmi és ipari kornyezetben.

Kérjiik, ne hasznélja a terméket magasan 1évé teriileteken (példaul tetétérben, nyitott
teraszon és butor tetején) véddkorlat nélkdl.

Kérjik ne hasznalja a terméket 40°C feletti vagy 0°C alatti hémérsékleten, illetve ha a
talajon folyadékok és ragacsos anyagok vannak.

Kérjuik, hasznalat el6tt tavolitsa el a foldon lévé kabeleket, hogy a késziilék ne akadjon
beléjik.

Kérjlik, tavolitsa el a torékeny targyakat és nagyobb targyakat (pl. véaza, miianyag
zacsko stb.) a foldrél, hogy elkerllje az értéktargyak sérilését.

Fizikai, szellemi vagy érzékelési zavarral é16 személyek (beleértve a gyermekeket is)
nem hasznéalhatjak vagy kezelhetik a terméket.

Gyermekek nem hasznalhatjak a terméket jatékként. Kérjiik, tartsa tavol a
gyermekeket és a hazidllatokat, amikor a késziilék miikadik.

Keérjik, hogy a kefét és mas tisztitoeszkdzoket tartsa gyermekek szamara elérhetetlen
helyen

Akkumulator és toltés

Ne hasznéljon harmadik fél altal biztositott akkumulétort, toltéalapot vagy toltét.
Ne szerelje szét az akkumulatort vagy a téltGalapot.

Kérjik, tartsa tavol a téltSalapot héforrastdl (pl. fitélap).

Ne hasznéljon nedves torl8ruhat a télt8bazis tisztitasara.

A hasznélt akkumulatorokat szakszer(ien kell artalmatlanitani.

Lézerbiztonsagi informécidk

Atermék lézeres tavolsagérzékelSje megfelel az IEC60825 1. osztalyd
|ézertermékekre vonatkozo szabvanynak, és nem bocsét ki veszélyes lézersugarzast.
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Kérjiik, ne helyezzen targyakat (beleértve a gyermekeket és a haziéllatokat) 4ll6 vagy
mozgd gépre.

Kérjiik, tartsa tavol a hajat, az ujjait és test egyéb részeit, valamint a hazidllatokat a
szivonyilastdl, amikor a robot miikodik.

Kérjuk, ne hasznélja a terméket égé targyak (példaul égé cigarettacsikk) felséprésére.
Kérjik, ne hasznélja a terméket hosszu sz&r(i sz&nyegek tisztitasara (bizonyos
szényegek nem tisztithatok meg rendesen).

Ugyelien ra, hogy a késziilék ne szivjon fel kemény vagy éles targyakat (példaul
hulladék dekoraciés anyagokat, Gveg és vasszoget stb.).

Kérjik, ne mozgassa a késziiléket a lézeres tavolsagérzékels és az titkézé
védd&burkolatanal fogva.

A tisztitast és karbantartast mindig kikapcsolt allapotban végezze el.

Kérjuk, ne hasznéljon nedves torl6ruhat a késztilék tisztitdasadhoz.

Aterméket a kezelési itmutatonak megfelelen hasznalja. A nem megfeleld
hasznélatbdl eredé kérokért és sérilésekért sema gyarté sem a forgalmazé nem
vonhaté felel&ségre.

Kérjuk, ne hasznélja sz8nyegen és butorok tetején a felmosé funkcist.

Toltés kdzben miden esetben vegye ki a viztartalyt.

Ha a tdpkabel megsériil, a tovabbi veszélyek elkeriilése érdekében azt csak a gyartd,
annak szakszervize, vagy egy megfelels végzettséggel rendelkezé szakember
cserélheti ki.

Akésziiléket csak kikapcsolt dllapotban és lehet8ség szerint az eredeti
csomagolaséban szabad szaéllitani.

Ha a készuléket hosszabb ideig nem hasznalja, akkor elétte toltse fel teljesen az
akkumulatort, amit legaldbb 3 havonta ismételjen meg. Szaraz, hlivés helyen térolja a
porszivot.

A Smart Wifi applikacié felhasznalé6i kéziknyve itt talalhaté: Aﬁ
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf ~ “%®


https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

MK YNATCTBO 3A YMNOTPEBA

Camo 3a gomatuHa ynotpeba.
BHuMaTenHo npouunTajTe rv ynatcTeata 3a ynotpeba npeg ynotpeba.

B Gnaropapvime Lwto ro usbpaste Hawmot Smart Robot npasocmykaskal

CraryBa 360p 3a HajCOBPEMEH UHTEIUIEeHTEH PODBOT 3a NNaHMpake Ha YNCTEHsEe KOj KOMOWHMPa Pafap Co BUCOKA NPELM3HOCT U PasHK CEH30PK KOM MOXaT fja copaboTyBaaT npeky
anropuTam 3a HaBWrauwja, fja UpTaaT KapTa Ha npocTopujaTa BO peasiHo BpeMe 1 [ja NiaHnpaar nat 3a YUCTEerE, 1 BKITy4yBa aBTOMATCKO YNCTEHE U aBTOMATCKO NoJIHere be3 payHa
VHTepBeHUMja. VIMa UCKy4uTeNHO CunHa BLUMYKyBayika MOKHOCT, KyTuja 3a npas co rosiem kanauutet, XEMA punTtep o ce nepe 1 yceojysa edrikaceH METOA 3a YUCTEHE.

MosxeTe fa ja npesemeTte MObWIHATa anvkaLmja KOPUCTEJKM ro BaLLMOT TenedoH 3a fa ja NpoBepUTE MaraTa 3a YUCTerEe U PabOTHUOT CTaTyC Ha POBOTOT BO annukaLwmjata BO
peanHo Bpeme, Aa ja AedrHnpaTte 0bnacTa 3a YNCTEHE U Pacnopes.

MoskeTe fia ro KoHTpoMpaTe PoboTOT o AaneyunHa. Haykarta n TexHonormjaTta ro Nnpaeat XMBOTOT Nogobap.

Buv nocakysame NpujaTHO KOPUCHUYKO UCKYCTBO!
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MPE3SEHTALUNJA HATIPOM3BOLOT

KnyuaHu byHkumm

| Sweep/ON &OFF
U . KpaTKO npuTnckare 3a fa 3ano4yHeTe Co Yncrermhe / naysa

e [lonro nputucHeTe 3s 3a BKyYyBarbe / UCKITydyBatbe
e [puTtrcHeTe 1 fpxeTe 15 cekyHam 3a Aa ce UCKNYy4n Nog,
HEHOPMaJTHI OKOSIHOCTW

MonHewe / nokanHo uncrere

o Q ® Hakpatko nputuncHete MonHerse / MNay3sa

e ﬂpI/ITI/ICHeTe v 3agp>KeTe 3a fa 3arno4HeTe JIOKa/IHO YNCTere

®

CUrHasnHu cBeTUNIKMN
¢ CuHo: HopmanHo paboterse unm nosnHerse

¢ LlpseHo: ABHopmasiHa cocTojba unu cnaba batepuja
* Buionetosa: PoboToT He e nosp3aH Ha Mpexara

Pecetupatbe Ha WiFi

e r]pI/ITI/ICHeTe rm aseTe Kon4ynka NCToBpEeMeHoO 3 CcekyHaun
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JlncTta Ha genosu

@z

OcHoBa 3a nosHerse x1

TN

YeTka op nesata cTpaHa x2
YeTka of, flecHaTa cTpaHa X2

o O O
O
O O O

[HaneunHcku ynpasysau x1
(no nzbop)

T epe=

HEPA dwuntep + cyHrep duntep x1

YeTka 3a uncTerbe co HoX x1 (o nsbop)
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Apantep x1

?

YeTka 3a uncrerse x1 (no nsbop)



PoboT

Kanak Ha ¢untepor

KaHTa 3a HeunctoTuja =
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CupeH ceHzop

Konue 3a pecetuparbe
Ha cucTemoT

Cuctemckun
KOHeKTOp 3a
Haarpagba
(KoHekTopoT e 3a
KopucTerbe ycsyra)



CeH3opu 1 KyKnwwTe

CeH3sop npoTuB narare

KoHTakT 3a nonHerse
i ——
LDS nacepcku =
CEeH30p 3a pacTojaHue ] E:] e Tpkano
® e © @ CrpaHuyHa YeTka
CeHsop npotus Kanak Ha baTepujata
pagnap Ha cyaup R L
(<]
[] O
Driving wheel

[naBHa yeTka

? L
N [naBeH kanak

Ha 4yeTKaTa

CeHsop 3a cyanp

Hdpaupser
CEH30p MosHeHe
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Basza 3a nonHere

NHaunkaTop 3a nonHerse

Obnact 3a
emMUTyBarbe curHan Kneb 3a npuuspcTyBatse

Kanak

KOHeKTOpIA 3a noJiHere

Kanan 3a kaben

Mpwviknyyok 3a apantep

Lp>xxaun 3a kabnu
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|/| H CT Aﬂ A |_|I |/| J A 3. Be MonuMme He ja nomecTtyBajte Ga3aTa 3a NosiHeH:€ NPOU3BOJIHO U YyBajTe ja

nopaneKy oa AMpeKTHa CoOHYeBa CBeTJ/IMHa.

1.MoBp3eTe ro apanTepoT U NOBIEYETE ro BULLOKOT Kaben

Wi

= 3ABEJIELLKA

2.MocTaBeTe ja ocHOBaTa 3a NoJIHEH-€ A0 SUAOT M NOBp3eTe ro HanojysarbeTo. * Axo 6asata 3a NOHerbE € NOMECTEHa, POBOTOT MOXe Aa 3rpeln 8O
NO3MLMOHNPaHLETO 1 Aa ja n3rybu kaptaTa. Kora Ke ce pectaptupa, poboToT ke
ja 0bHoBM 1 3a4yBa KapTaTa, ObHOBEHaTa Mara MOXe fa 13rybu nHbopmaLv 3a
uncTerbe Ha 3abpaHetute obnactu n gpyrv obnacTu.

* [lupekTHaTa COHYEBa CBET/IVHA KE IO MOMPEeYV CUTHasIOT 3a MOJHEHE U CIELICTBEHO
pObOTOT HeMa fla MOXe fia Ce BPaTV BO OCHOBATa 3a NOSIHEHse.

4. MoHTUpaHe CTPaHUYHMN YeTKM
YeTkaTa 3a neBata cTpaHa (L) n yeTkaTa 3a gecHaTta ctpaHa (R) ce cosnaraat co L n

R Bo manu Bykeu, nputucrete L n R 1 cTpaHuyHUTE YeTkm ce nocTaBeHn goaeka He
cnylwHeTe 3ByK ,Knkarbe”.

= 3ABEJIELLKA

Obesbepete npoctop of noseke o 0,5 m o ABeTe cTpaHu Ha OCHOBaTa 3a
nosiHere 1 NpocTop of Hajmanky 1,5 m Bo npegHuoT gen .

Ako kabenoT e nocTaBeH Ha 3emja, pobOTOT MOXe fia ro M3BJIeYe 1 COOABETHO fa ce
MCKIy41 OCHOBaTa 3a NoJSTHeHbe.

|/|H,EI,I/IKaTOpOT 3a noJiHere Ce aKTMBMpa Kora e BKJly4eH 1 MCKJ1y4eH Kora ce NoHu.
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5.Manewe u nonHewe

ﬂ,OJ‘II’O nputncHeTe o 3a fa ro sknyduTe pO6OTOT. HanonHete ro pO6OTOT Ha GasaTa 3a
NOJIHEHE KOra NOKa3HOTO CBET/10 3a HanoijaH:e € HOpMasiHO BKJTy4EeHO.

= 3ABEJIELLKA

Ako MalLMHaTa He MOXe [ia Ce BKJTy4u Mopaam ucnpasHeta batepuja, HanosHeTe ro
POBOTOT Ha OCHOBATa 3a MOJHEHE 1 POBOTOT Ke 3anoyHe aBTomatcku. PoboToT moxe
HOpMariHo Aa paboTu camo Kora H1BOTO Ha Batepwijata e = 20%

6. MoepzeTe ja MoGuNHaTa annMKaumja (0Boj YeKOP MOXKe Aa ce NPecKoKHe)
MornepHete rv ynatcrsara 3a WiFi koHekumja, notoa nosp3ete ja MobunHata
annukauuja.

7.3anouHeTe Co YucTeHe

OrkaKko ke ce BKyuM poboToT, kpaTko nputucHeTe ro konyeto (') Ha po6oToT unm
KopucTeTe ja MOBUIIHATa anvkaumja 3a ja 3aroyHeTe Co YUCTere (MPUTHCHETE Koe
Buo konye 3a Aa nayaupare 3a Bpeme Ha yrnotpebara)

= 3ABEJIELLKA

e PoBOTOT 3a YMCTEHbE HE MOXE [1a Ce KOPWUCTY 3@ OTCTPaHyBakse TEYHOCTU.

® AKO HMBOTO Ha MosiHerbe Ha BaTepwjaTa e nomasno og 20%, poboToT He MoXxe Aa
pabotu. HanonHete ro.

® PoGoTOT aBTOMATCKM Ke Ce BpaTh BO OCHOBATa 3a MOJIHEHE aKO HUBOTO Ha
Gatepwjata e nomasky of 20% Bo ynotpeba 1 Ke ce NCKIYHM 1 YUCTEHETO Ke
3aroyHe aBTOMATCKM OTKaKO HWBOTO Ha BaTepwjaTta Ke gocturHe 80%

* Be Monume ucumncreTe rv pasHuTte Kabnm (BKITy4nUTEsHO 1 ananTepoT Of OCHOBaTa
3a nosiHerbe) NpA, ynotpeba, 3a Aa nberHete NPeknHU 1 oLITETyBakba Ha NPeaMeTH
1 kabnw kora poboToT Brieve Kabnu.
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YIATCTBO

Pexnm Ha yncrterse

OTKako Ke ce BKIly4n poboT, Toj Ke CKeHMpa v reHepupa KapTa U UHTEIMMEeHTHO Ke ja
nopenu Ha obnactu. MNotoa ypenHo, eprkacHo 1 TEMESHO Ke r npemuHe obnacture
[OSK SUAOT 1 Ke ja McniaHvpa nartekara 3a dncrerbe Bo o6k Ha nak / C. PoboToT no
UMCTEHETO aBTOMATCKU Ke Ce BPaTW BO OCHOBATa 3a MoJsHeHse.

3aBpLueHa NoBpLIMHa 3aBplLueHa NoBpLUVHa

O6nacT wro Tpeba
Aa ce ncunctn

O6nact wro ce unctn

= 3ABEJIELLKA

He ro nomecrtyBajte poboToT 6e3rpuxHo 1 yecto gogeka unctute. OTkako ke ce
npemecTuTe, noctaBeTe ro poboToT 6aM3y A0 HeroBaTta NPBOOUTHa NoNoxba.

Kora ke ce pecraptupa, ke ce obuge aa ce penosvumonvpa. Mo ycnewHoto
NO3MLMOHUPakLE, TOj Ke ro clefelle MnaHnpaHnoT nat v Ke NPoaosxu aa pabotu. Ako
MO3ULMOHNPAHETO He ycrnee, poboToT Ke ja NpekuHe NpeTxoAHaTta Mucuja, ke cosgane
KapTa 1 NOBTOPHO Ke ncumnctu. Moxebu fypu n Hema fa Aa Hajaat 6asa 3a nosnHerse



Yucterbe Ha MecTo

Kora Ha flokanHoTo nogpavje My e noTpebHo Anaboko YncTerbe, KoprcHWkoT Ha AlM ja
oppefyBa TouKaTa Ha KapTaTa, MaLlVHaTa aBTOMAaTCKU Ke ce NpemMecTu Bo BamsnHa Ha
TouKaTa, Ke ja 3eMe TouKaTa Kako LieHTap W Ke YiCTu Bo pacTojaHre o 1,5 mHa 1,5 m.

,ﬂeﬂyM HO 4YNCTEHE

Kora poBoToT He Moxe fia ja KoHTponMpa MobuaHaTa anavkauyja, OTCTpaHeTe ro
POBOTOT AO MECTOTO LWITO cakaTe Aa ro ucunctute. MpuTucHeTe 1 4pXKeTe ro Kon4eTo

3 cekyHam 1 poboToT ke unctn geanatu Bo oncer og 1,8mk1,8m co ueHTpuparse Ha
camuorT cebe.

1.8m

1.8m

KopucHunukm gedurHmnpara obnact 3a uncrere

Kopwictete ja MmobunHaTa annvkaumja 3a fa ja noctaBuTe rofieMmuHaTa 1 jjiokauyjara Ha
obnacta WTo cakate Aa ja ucumctute. MoxeTe fa noctasute efHa wav noseke obnactu.
PoboToT 61 yncten cnopep obnactvte LWTO CTe M NOCTaBusIe .
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3abpaHeTa 30Ha

MocTaseTe efjHa WM NoBeke orpaHnyeHy obnacTu KoprcTejku ja mobunHata
annvkauuja. PobotoT Hema fa uncTv 3abpaHeTtn obnactv, Tyky apyrv obnactu.

= 3ABEJIELLUKA

® PoGoToT Moxe aa Bese Bo 3abpaHeTaTa 061acT nopaau rpeLlkm Bo
No3nLMOHUParbe, aDHOPMATHOCTW Ha CEH30POT W APYrN MPUYUHN.

® [locTojaHa orpaHunyeHa 0baacT MOXe [1a CTaHe HeBaxeyka Nopaaw rofiema npomeHa
nosnoxba Ha OCHOBaTa 3a NosHeHe 1 MebesioT.

® 3aToa, Be MOMMMe obuaeTe ce Aa He ce ABUXKUTE UK @ He Ce MeLlaTe co poboToT
a BPeMe Ha YnCTeHeTo.

¢ [locTtojaHaTa orpaHnyeHa obnacT ke ce n3rybu kora kaprarta ke ce 0bHOBY.

3akaxaHo yncrerse

3akaXaHOTO YMCTEHE MOXKE Aa ce NocTtasun NMpeky MobusiHa al‘IJ'IMKaLl,I/Ija. PoboToT
ABTOMATCKM Ke 3aMoYHe CO YNCTEHE BO 3aKaXaHoTo BpeMe 1 No YNCTeHeTo Ke ce
BpaTu BO HasaTa 3a NonHerse.

WiFi reset

Ako MOBUNHWOT TenedoH He MOxe fja ce NoBP3e CO ypeaoT nopaamn
npoMeHa Ha KoHurypaumjata Ha pyTepoT 1 I03MHKaTa Wi of, Apyri
NPVYMHK, TPUTUCHETE O KOMYETO u konueto (') BO McTO Bpeme 3a 3
cekyHOM [OAEeKa He ce NpUMK rnacoBHaTa nopaka “WiFi ce pecetnpa” n
MHAMKATOPCKOTO CBET/IO HE CTaHe BUOJIETOBO U Tperka GaBHO.

Pexxum DND (He Bo3HeMupyBaj)

PoboToT HeMa HUTY fja FO UCUUCTY MOAOT HUTY aBTOMATCKM 4a EMUTYBA r/1ac BO
pexxumot DND. [loctanHoTo Bpeme Ha pexumoTt DND moxe fa ce 3anouHe nam
M3MEHM CO NMOMOLLI Ha MOBUHaTa anuKauwja.

[NpunarogyBare Ha MOKTa Ha BLUMYKyBaHbe

MoxeTe na ja npunarogute MOKHOCTa Ha BLLUMYKYBatbe Ha TMIBKO HMBO, CTaHOapAHO
HMBO U BNCOKO HMNBO.



PEOBHO OOPXKYBAHE

[MaBHa YeTka (YncTeTe ja penoBHO)

1. I_IpeBpTeTe ro pOGOTOT N NPUTUCHETE ro KOM4YeTO Ha KanakoT Ha YeTKaTta 3a
4yncrerse 3a da ja OTCTpaHuUTe 4YeTKaTta 3a YncTere.

2. OtcTpaHeTe ja NpalunHaTa OAHaABOP W BHATPE CO YeTKaTa 3a YnCTeHe Co Masia
yeTka v UCUKUCTETE ja YeTkaTa 3a YNCTeHse.

3. Bpaterte ja ueTkaTa 3a YMCTEHE 1 LIBPCTO NMPUTKCHETE rO KanakoT Ha YyeTkaTa 3a
dncTerse 3a fa ro Gpukcuparte Kon4eTo.

Konue

[naBHa YeTka
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CTpaHuyHa YyeTka (YncTeTe ja pefoBHO)

1. MpeBpTeTe ro pobOTOT 1 NOBMIEYETE ja CTPaHUYHAaTa YeTKa Harope.
2. OtcTpaHeTe ja kocaTa U HeUYMCTOTHjaTa U MOBTOPHO COCTaBeTe ja CTpaHnyHaTa YeTka.

3. Heka yetkata of nesata ctpaHa (L) v yetkata of fecHata ctpaHa (R) ce cosnaraat
co L v R Ha ponHoTo kykuwite, nputucHeTe L1 R 3a pecetupatse.

= 3ABEJIELLKA

3ameHeTe rv cTpaHnyYHWTe YeTku Ha cekou 3-6 Meceuw 3a Aa obesbenuTe edpekT Ha
yucTerbe.

R L

(oecHa g o - (nesa

cTpaHuyHa cTpaHuyHa
yeTka) yeTka)




KyTuja 3a npalumHa (4ncTteTe ja pefoBHO)

1. ﬂpMTVICHeTe roO KON4eTo 1 nossieveTe ja KopnaTa 3a oTnafgoumn Ha3ag
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Yucterse Ha GUNTepoT (peoBHO YncTeTe ro)

1. Mo npopomxeHa ynotpeba, oTcTpaHeTe ro ¢puntepor, cyHrepot n HEPA
2. Wcuncrena oTctpaHeta puntepcka rasa, cyHrep n HEPA nog sopa

3. TpeceTe Vi Kankute Bofa 1 ncyliete rv npupoaHo, a notoa KOpUCTeTe rv OTKako
LLefIoCHO Ke ce ncywat

4. OTKaKO LiesIoCHO Ke Ce UCYLLIW,CKIoMNeTe ro CO pef,MpexecTmoT
duntep-cyHrep - HEPA

Mpesect punrtep

Konue

Kanak Ha puntepot

CyHrep

HEPA




CeHzop (penoBHO umcTeTe 1o)

McuncreTe rn ceHsopuTe co Meka Kpna, koja Bk/ydyBsa :
1. VcuncreTe r ceHsopuTe [OSXK SUOOT Of AecHaTa CTpaHa

2. Tpw ceH3opuW NPOTUB Nararbe Ha AHOTO Ha AOMaKUHOT

3. | Censzop 3a usberHyBarbe MHbpPaLPBEHN 3paLy Ha NpeaHaTa cTpaHa Ha
[IOMaKVHOT.

4. CeHsop 3a n3berHysarbe pafap Ha BPBOT Ha JOMaKUHOT

5. 3awTunTa of, eneKTprYeH LLIOK U OCHOBEH KOHTAKT 3a NOJIHEHE Ha [AHOTO Ha
pPOBOTOT (MCKyYeTe ro HaMojyBaH-ETO 38 BPEME Ha HACTEHETO)

6. ﬂOBpLLII/IHa 3a NpPeHOoC Ha OCHOBHNOT CUrHas 3a NoJIHEeHe

CeHzop NpoTuB nararbe

Mpuknyyok 3a
nosHerse

TOF ceHsop

(Fig.1)

CeHzop (MeceuHo yncTerse)

LDS nacepcku ceHsop 3a
pacTojaHune

CeHsop npotvis cyamp

3a pagap

CeHsop npotvs cyamp

WHdpaupeeH ceHzop
nosHerbe

(Cnuika 2)

Obnact 3a emutyBatse
curHanu

Mpwkyyok 3a
nosiHerbe

(Cnuka3
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Batepuja

® PoBGoOTOT e onpemeH co IMTUYM-JOHCKM BaTepum co BUCOKM NeppopmaHcu. 3a aa
rv oppxuTe nepdopmaHcuTe Ha baTepujaTa, oapP>KyBajTe ro POBOTOT HaMosHET BO
cekojaHeBHa ynoTpeba.

® AKO pobOTOT OCTaHe HENCKOPWCTEH JONO BPEME, UCKITyYETE TO U IPXKeTe ro
npasunHo. HanonHete ro 6apem Ha cekon 3 Meceuy 3a Aa U3berHeTe owTeTyBare
Ha BaTepunTe Mopaau NPEKyMEpPHO NpasHerse.

Haprpanba Ha dpupmeepor

Hagrpapete ro ¢prpmMeepoT kopuctejku MobusiHa aniukauumja. AKo ce oTkpre HoB
brpmBep, HaarpageTe ro cnopep ynatcreata. HUBoTo Ha nosiHerse Ha batepwjata
Tpeba na bupe =50% 3a Bpeme Ha HaarpagbaTa Ha GUPMBEPOT, Taka LWTO POBOTOT
Tpeba fia ce CTaBuW Ha OCHOBATa 3a MOJIHEHbE.

Pecetn parbe Ha CMCTEMOT

OrtcTpaHeTe ja kyThjaTa 3a NpaB, OTBOPETE ja rymMeHaTa 3aTka v NPUTUCHETE FO KOMYeTo
3a peceTupatbe (BraeTe Ha cTpaHuua 4). TekosHaTa kapTa Ke ce usrybu u BpemeTo,
WiFi n nepcoHanusvpaHunTe NocTaBku Ke ce ciefaT no peceTmpareTo.
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BOOBMYAEHWN INMPOBJIEMU

Mpo6nem

PewieHue

PoboToT He Moxe aa ce cTapTyBa

® Bo cryyaj Ha HUCKO HMBO Ha BaTepujaTa, nocTaseTe ro poboToT Ha Ha3aTa 3a NosHerbe ¥ MopaMHeTe ro Ha niovara
Ha enekTpogaTa, poboTOoT Ke ce CTapTyBa aBTOMAaTCKM (ako poBOTOT e LIeIOCHO UCKIyYeH, MOXeE fa ce CTapTyBa
aBTOMATCKM NOTOa HarsakaaTt Hekoe Bpeme)

® Ako TeMnepaTypaTa Ha okonmHata e noxucka og 0°C unm nosucoka og 50°C, Be Monvme KopwcTeTe ja Ha
Temnepartypa og 0-40°C

PoboToT He Moxxe Aa ce NoJsiHn

® Be mosnume opfaneyete ro poboToT, NpoBEpeTE Aanu CBETU UHAMKATOPCKOTO CBET/IO Ha basaTa 3a NosHerse 1
noTepAeTe rvi ABaTa Kpaja Ha afantepoT 3a Hanojysarke Ha basata 3a NosnHerse ce L06PO NoBp3aHn

® Bo criyyaj Ha JIOLL KOHTaKT, UICHUCTETE O WPAnHEsoT Ha GasaTta 3a NoSIHErEe U KOHTAKTOT 3a MoJIHeHe Ha PoboToT
VNN NPUTUCHETE ro CTPaHWYHa YeTka HacTpaHa

Po6oTtoT He Moxxe Aa ce NoJiHn

PobotoT e npemMHory faneky of HasaTa 3a NnoNHeHe, BE MOoJIMe CTaBeTe ro pO6OTOT BO Bnn3unHa Ha H6aszaTa 3a
noJsiHere n o6m,u,eTe ce ywTe egHawl

HeHopmanHo ogHecyBarbe

Wcknyyete ro n pectaptvpajte ro poboTtot

ABHopMarneH wym npwu ynotpeba

naBHaTa YeTka, CTpaHW4YHaTa YeTka UM TPKasoTo MOXe fa ce fobujat of, Ty MaTepuy, Be MOSIME UCKJTyYeTe ro
pObOTOT, OTCTPaHeTE ja rMaBHaTa YeTka U OTCTPaHETE v TyfuTe MaTepui

CrnocobHocTa 3a YncTerbe ce Hamaslysa Win npatumHaTa
nara

e KytujaTa 3a npas e nosiHa, Be MONIMME UcyncTeTe ja

® EkpaHOT Ha GpuntepoT e BoKMpaH, BE MOSIMME UCHUCTETE O WN 3aMeHETE ro

e [naBHaTa YyeTka e UcrpeneTeHa of, Tyru MaTepuy, Be MoJIvMe OTCTPaHeTe ja raBHaTa YeTka 1 oTCTpaHeTe rv
Tyfute MaTepum

WiFi He moxe fa ce nospse

* WiFi curHanot e nou, Be Monunme nposepeTe fanu e nokpueH co WiFi curHan

* WiFi e nospsaH HeHopMmasHo, peceTtupajte ja WiFi, npesemete ja HajHosata Al n obuaeTe ce NoBTOpHO Aa ja
nospseTe

e JlosvHkaTa e NorpeLHo BHeceHa

® PyTepoT e focTaneH 3a GppekBeHLMckMOT oncer 5G, poboToT 3a UncTerse e AocTaneH camo 3a GpPeKBEHLUCKMOT
oncer 2,4G

YucrerseTo Ha ofpeneHo Bpeme He ycnesa

Bo cryuaj Ha Hucko HBO Ha BaTepujaTa, YNCTEHETO CO PUKCHO BPEME MOXe fja Ce 3anoyHe CaMo KOra H1BOTO Ha
BatepwijaTa He e nomano og 30%

[anv poboToT TpoLum eHeprija ako cekorall e NocTaBeH
Ha Gasata 3a nosiHerbe

PoboToT TpoLum mMasiky eHepritja ako e cekorall NnocTaBeH Ha ba3aTa 3a NosHeHe 1 OBO3MO>XXyBa Hajaobpu
nepdopmaHcu Ha batepujata

[Hanu poboToT Tpeba Aa ce nosHu 16 vaca Bo npsuTe
Tpu natu

Jlntnymckata HaTepuja Moxe fia ce KOPWUCTW BeHALL MO MOJIHEHETO U HEMa epekT Ha MeMopwja
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PELLUABARSE MNMPOBJIEMI

3ByueH curHan

PewieHue

[pewka 1: He Mmoxam fa ro Hajgam KONekTopoT 3a npaLuvHa

YucTereTo ce akTuBMpa Kora Ke ce n3Bapm KyTunjaTa 3a npas

IpeLuka 2: Be Monvme nposepeTe fanu pafapoT Ha BPBOT € MOKPUEH Ww
Bnokvpar

TOPHVOT pagap e NOKPVEH UM NOCTABEH Ha OTBOPEH MNPOCTOP (HEeMa Npeyka Ha NoBpLIMHA
on 6x6m?2)

Fpeu.u(a 3: Be Mmonvme nocTaBeTe me Ha HOBa no»(au,wja 7] O6VI,EI,eTe Ce NOBTOPHO

3emeTe ro poboTOT UK NpemMecTeTe o Ha Apyra Nokauwja

Ipeluka 4: Be Monvme vcuncTeTe ro CEeH30pOT Ha KapraTa 1 pecTapTvpajTe Me of HoBa
nokaupja

CeH30pOT Ha KapnaTa € NOKpWreH nnan noctaBeH Ha BUCKHa

peluka 5: Be Monvme ncumcTteTe ro NpeHNOT CEH30P U PeCTapTUpajTe Me Of HOBa
nokauuja

VHdpaupBeHVoT ceHsop 3a usberHyBarse e BasikaH Win MoKpUeH

pelka 6: Be MonMme vcumcTeTe ro AeCHUOT CEH30P U pecTapTvpajTe Me Of HoBa
niokaumja

CeH30pOoT Ha SUAOT € BaskaH UK NOKpUeH

peluka 7: Be MonMme ncumcTeTe ro KyKMLITETO Ha PaaapoT 0ao3ropa n
pecTapTupajTe Me of, HoBa slokalwja

CeHzoporT 3a nsberHysarbe pagap € BasikaH Wav NokpueH

lpeluka 8: Be Monmume nposepeTe fanv 6paHnKoT e BioknpaH Ha HEKOj HaunH

CeHzoporT 3a pab unv cyaup e 3arnaseH

lpeluka 9: Be Monmme ucumcTeTe ro cafoT 3a npas v puntepot

KyTuvjaTa 3a npas e nonHa v Tpeba aa ce 3aMeHn ekpaHoT Ha GunTepoT

pewwka 10: CagoT 3a NpaB e OTCTpaHeT, BE MOSIMME UCYUCTETE ro CafoT 1
duntepor

OrKako Ke ce nojaBu rpeLukaTa 9, KOPUCHKKOT ja Bafu KaHaHaTa KOMOpa 1 ce akTvBrpa
rpewkata 10

lpewwka 11: Jac cym 3arnaBeH

PoboToT e 3arnaseH

lpewka 12: Be monvme noctaseTe me npasusiHo!

PoboToT e HaBegHaT

pewka 13: Be monume nposepete fanv mouTe Tpkana ce bnokmpaHu Hekage

BosaukoTo TpKasio e 3ar1aBeHo WM 3aBUTKaHO, BE MOJIME OTCTPaHeTe M HaABOPeLLHUTe
pabotu

lpeluka 14: Be Mmonunme nposepeTe fanw rnaBHaTa YeTka € 3arfiaBeHa

TnaBHaTa YeTKa e 3aBWTKaHa WK 3arnaBeHa, Be MOJIMMe OTCTPaHeTe ja v OTCTpaHeTe
TyfuTe MaTepun

FpeLLu(a 15: Be monunme nposepeTe fanv CTPaHNYHNTE YeTKW Ce 3ars1laBeHn

CrpaHunyHaTa YyeTka e 3aBuTKaHa Wi 3arflaBeHa, Be MOJIMMe OTCTPaHeTe ja 1 oTcTpaHeTe rv
TyfuTe MaTepun

peluka 16: Kage e npuknyyHaTta cTaHvUa

OcHoBara 3a NosiHere He MoXe Aa ce Hajn,e Vv He e NpuKJly4yeHa

peluka 17: Mpellka Bo Nnporpamarta, pectaptupajte me

ABHOpManHocTUTE ce NPean3BrKaHn of Heno3HaT fedekT, pecTapTvpajte ro poboTtoT

peluka 18: Hanpe Ha rpeluka npw 3ano4YHyBarbeTO Ha UCKIy4yBaH-eTO

Po6oToT ro noTceTyBa KOPUCHUKOT ¥ aBTOMATCKW Ce NCKIyYyBa UJin ce NOJIHN
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3Byu4eH curHan Pewenue

Kora HuBOTO Ha 6aTepMjaTa € HWNCKO, a pOGOTOT He e Ha basaTa 3a nosHere, ce akTBmMpa

lpelka 19: Cnaba batepwja, HanonHeTe ja . o
uncTereTo (HMBOTO Ha BaTepwjata e noHucko og 10%)

I'peLuKa 20: OTCTpaHeTe Ofl CTaHMLaTa 3a NoJIHeHe 3a NCKIyYyBare PobotoT ce WNCKJ1y4YyBa KOra ce rnoJiHW Ha HasaTa 3a nosiHere

COLPKNMHA N MIME HA ONACHW CYCTTYCTAHLIN

WUwme Ha penor
OnacHu cyncraHuum
MnactnyHo KyKkuLTe MeuaTeHa nnoua HanoHcka nuHurja batepuja Meannu nenosu Apantep

Onoso (Pb)

Kuea (Hg) ®) o ®) o ©) ®)

Kagmuym (Cd) (@) (@) (@) (@) (@) (@)

Xpom VI (Cr (V1)) (0] (@) (@] (@) @) ®)

Monnbpomupanm Grudernnm (PBB) (@) (@) (@) (@) (@) (@)

Monnbpomuparu gudernntm etepu (PBDE) (@) (@) (@) (@) (@) (@)
O: 3HauM feka CoApXKMHaTa Ha OMacHMW 1 LUTETHM MaTEPUM BO KOMIMOHEHTaTa e NomMara of, npefsuaeHata rpaHuua SJ/T11363-2006 pﬂ
X : 3Hauu feka compskMHaTa Ha ONacHM 1 LITETHWU MaTepun Bo Bapem Taa KOMNOHEHTa ja HaaMuHyBa npeasuaeHata rpanvua SJ/T11363-2006 d

= 3ABEJIELLKA

CoppskuHaTta Ha 0JIOBO BO HEKOJSIKY JIEMINBU €IEKTPOHCKM KOMMOHEHTM 3a crielmjanHa ynotpeba (kako LUTO ce OTMOPHUK CO BUCOK HaMoH, KEPammykim OTMOPHUK 1 AMOAA, UTH.) Bo
Tabena "X" moxe na 6uae nosmcoka of 0,1%. Copp>kunHaTa Ha 0f10BO BO fieryparta co BUCokM nepdpopmaHcu cogpyxaHa 8o USB-kabenor, ncto Taka, Moxe aa buae noronema o,
0,1%. BakBuTe KOMMOHEHTY Ce BO COMMacHOCT CO kay3ynuTe 3a ocnobogysarse of EY ROHS. 3a TexHONorMm 1 KOMMOHEHTU LITO He MOXaT Aa Ce 3aMeHaT Nopaamn orpaHnyyBarbe Ha
HMBOTO Ha TEXHOJIOLLKIN Pa3Boj, COAP>KMHATA Ha ONI0BO BO HAABOPELLHNTE KOHTAKTHU /IEMEHTM € BO COMIacHOCT co BaparbaTa 3a 3aLlTuTa Ha KMBOTHaTa CpeaunHa.
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NHOOPMALIW 3A BESBEAHOCT

OrpaHundyBatba 3a ynoTtpeba

¢ [1pon3BOAOT ce KOPUCTU 3a YNCTEHsE Ha NOAOT CaMO BO AOMaLLIHa CPeAVHa U He
MOXe [ja Ce KOPUCTY 3a HaIBOPELLHOCT (Kako OTBOpeHa Tepaca), meben (kako coda)
1 KOMepUWjanHa Wn MHAYCTPYCKa CpeuHa .

* Be MonnMe, He KOpUCTETE O MPOU3BOJOT BO CPeAuHMN Be3 3alTuTHa orpaaa (kako
LUTO € MOTKPOBje, Tepaca Ha OTBOPEeHO 1 Meben)

® He kopucTeTe ro nponssofoT Ha Temnepatypu Hag 40°C unu nog 0°C nnu kora vma
TEYHOCTV N Nennneun CyncrtaHumm Ha 3eMja.

® [pukayeTe rn kabnute Ha 3emja npep ynoTtpeba 3a fa nsberHeTe Breyerse of,
pobotor

® Vlcuncrete ru KpeBkuTe npegmMmeTn n He‘-lVICTOTI/IjaTa (KaKO LUTO Ce Ba3HW, NJ1IaCTUYHN

Kecu, nTH.) Ha 3emja 3a aa nsberHete olwTeTyBarbe Ha CKanoLeHocTuTe Kora poboToT

e 3arnaBeH.

® Ha nyfeTo co TenecHw, LyxOBHU UM NepLEenTUBHM HapyLLyBaksa (BKITy4MTEHO 1
Zeua) He M e A03BOJIEHO f4a o KOPUCTaT MK KOHTpoupaaT poboTot

o [leuata He MOXaT Aa ro KOPUCTAT NPOM3BOAOT Kako Urpadka. Be monume gpxete ru
[euarta v MUIeHnYnHbaTa noganeky kora pobotot pabotu.

¢ YygajTe ja rnasHaTa YeTka v ApyruTe anaTku 3a YMcTerse noganeky og 4odatoT Ha
neuara.

batepwnja n nonHerse

® Be monume He KopucTeTe baTepuja, f4pxKad 3a NOSIHEHE UK MOSHAY Of, TPETK
cTpaHu.

® He packnonysajte, He npasTe UK He ja nonpasajte ja batepujata nnv H6asata 3a
NnoJsiHEHE CamMu.

e [IpxeTe ja OCHOBaTa 3a NOJSIHEHE MOAANEKY Of, U3BOPY Ha TOM/IMHA (KaKo LLTO €
pwHrnara)

® He BpuLueTe rv nam YucTeTe MM KOHTaKTUTE Ha OCHOBATa 3a NOJIHEHbe CO BaXHa
Kprna v BnaxHa paka

NHdbopmaumm 3a nacepckata besbegHocT

o JlacepcKmOT CeH30p 3a pacTojaHue Ha MPOU3BOAOT € BO COMIaCHOCT CO CTaHAaPAOT
3a nacepcku npoussoaw of knaca 1 IEC60825 n He npounseenysa onacHo nacepcko
3paderse.
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He crasajre npeameTut (BKIy4MTENHO 1 fela U MUNEHWNYUHba) Ha pOBOTOT BO
MUPYyBakbe UK BO ABMXKEHbE.

[pxeTe rv kocaTa, NPCTUTE 1 APYrTE AEIOBY Of, YOBEYKOTO TEJIO WM MUNEHWNUMHA
nofaneky of, OTBOPOT 3a BLUMYKyBatbe fofeka pobotot pabotu.

He kopucTeTe Npon3Bop 3a UncTerse o 3ananeHn npegMeTu (Kako LWTo e 3ananve
3afeH gen of uurapa)

He kopucTeTe poboT 3a uncTerbe TenMen co [ONMU pecy (HEeKOW TEMHU Tenmeu
Moxebu Hema Aa ce NCUMCTaT HOPMArHO).

CnpeueTe ro po6oToT fia Bakymupa TBPAV UK OCTPY MPeAMeTH (Kako oTnag, of,
YKpacHu MaTepujani, CTakio v KeNesHu Lajku, 1TH.)

Be mMonnme, He ro nomecTyBsajTe poboTOT AoAEKa O APXKMTE 3aLUTUTHWOT Kanak Ha
N1acepCKMOT CEH30P 3a pacTojaHie v BpaHuk.

VcuucreTte ro nnm gpxete ro uckiydeH poboToT u 6asaTta 3a nosHerse .

He BpuLueTe HUTY efeH fien of NPOV3BOAOT CO BAXKHA KPNa WM TeYHOCT

Be Monvme KopucTeTe ro NpoussoAoT criopep ynatcreara 3a ynorpeba. KopucHukor
Tpeba fa ofroeapa 3a cekoja LTeTa v NOBPEeA NPeAn3BrKaHy Of HeNpaBuIHa
ynotpeba.

Be Monwme, He ja ocTasajte baTtepujata npoussosiHo. Kopucrennte 6atepumn Tpeba
fa ce dpnat of npodpecroHanHa areHumja 3a PeLmKIvparse .

Ao kabenoT 3a CTpyja e OLUTETEH W CKPLUEH, BEHALL UCKIyYeTe ro 1 3aMEHeTe ro
BO cepBuC.

Ocwrypajte ce aeka poboToT e ckiyYeH 3a Bpeme Ha TPaHCrnopToT, NPov3BOL0T
Tpeba fa ce TPaHCNopTVpa BO OPUTMHANHOTO NaKyBarbe.

Ako pOBOTOT OCTaHe HeNCKOPUCTeH AO0/ro BpeMe, Tpe6a Aa Cce HarnoHW LesiIoCHO 1
[la ce CTaBW Ha N1aAHo U1 CyBO MecTo. HanosHeTe ro poboToT bapem Ha cekoun

3 mMeceLy 3a fa usberHete olTeTyBarbe Ha baTepunTe Nopaamn NpekymepHo
npasHeme.

YnartcrBo 3a ynotpe6a 3a nametHa WiFi annukauuja moxxe aa ce
Hajpe Ha:
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf



https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

RO | MANUAL INSTRUCTIUNI

Doar pentru uz casnic
Cititi acest manual cu atentie inainte de utilizare.

Va multumim c3 ati ales Aspiratorul Smart Robot!
Este un robot de curatare inteligent care combina radarul de Tnalta precizie si diversi senzori pentru a realiza colaborarea prin algoritmul de navigatie, deseneaza o harta a camerei in
timp real si planifica traseul de curatare automata si incarcare automata fara interventie manuala. Are putere de aspiratie extrem de mare, cutie de praf de tip sertar de mare capacitate,

ecran filtrant HEPA lavabil si modul de curatare de tip split si adopta un mod de curatare eficient, mai intai curatare si apoi spalare.

Puteti descarca aplicatia mobild pe telefon pentru a verifica harta de curatare si starea de functionare a robotului in timp real, pentru a defini zona de curatare si a programa. Puteti
controla robotul de la distanta. Stiinta si tehnologia imbunatatesc viata.

Sa aveti o experientd de utilizare placuta!
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PREZENTAREA ROBOTULUI

Functie-cheie

O Miturare/ON &OFF
® Apasati scurt pentru maturare/pauza

e Apasati lung 3s pentru ON/OFF
e Apasati lung 15s pentru inchidere fortata in circumstante anormale

Reincarcare/curatare locala

|
o Q ® Apasati scurt pentru reincarcare/pauza

e Apasati lung pentru a incepe curatarea locala

Indicator lumina

e Albastru: functionare sau incarcare normala
e Rosu: conditii anormale sau baterie descarcata
® Mov: echipamentul nu este conectat la retea

Resetare WiFi

e Apasati doua butoane simultan timp de 3s
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Lista pieselor

|
/]

@

Baza incarcare x1

Perie stanga x2
Perie dreapta x2

©)
©)

00
©ce
oo

Telecomanda x1
(optional)

T epe=—

Filtru HEPA + filtru burete x1

Perie curatare cu cutit x1 (optional)
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Adaptor x1

%

Perie curatare x1 (optional)



Robot

Capac ecran filtru a

Buton tava praf % =
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Senzor perete

Buton resetare sistem

Port actualizare
sistem (acest port
este doar pentru uz
profesional)



Senzor si structura

Senzor anti-cadere

Contact incarcare
[ =)
Senzor laser LDS - <
[5) ) Roata universala
() @ 1 3
® 0 Perie laterald
Senzor anti-lovire Capac baterie
pentru radar R L
@
o O
Roata
&

Perie rulanta

£ %g A Catarama

/ capacului periei
rulante

Senzor anti-lovire

Senzor reincarcare
infrarosu
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Baza de incarcare

Lumina indicator

alimentare N

Zona emisie semnal

Sistem prindere

Placa capac

Pini baza incarcare

Slot fir

Port adaptor alimentare

Post strangere

128



| N ST ALAR E 3.Va rugam sa nu mutati baza de incarcare in mod arbitrar si sa o tineti departe de
lumina directa a soarelui

&

1. Conectati linia de alimentare si strangeti cablul in exces in slot

— -
= NOTA
2. Asezati baza de incircare la perete si conectati alimentarea e Daca baza de incarcare este mutatd, gazda poate esua in pozitionare si poate pierde
harta. La repornire, gazda va reconstrui si memora harta, iar harta reconstruita poate
pierde informatiile de curatare a zonelor interzise si a altor zone
e Lumina directd a soarelui va interfera cu semnalul de reincarcare si, in consecinta,
gazda ar putea sa nu poata reveni la baza de incarcare

4.1 larea periei |
Peria laterala stanga (L) si peria dreapta (R) trebuie sa corespunda cu L si R pe carcasa
inferioarad, apasati L si R si periile laterale sunt instalate cand auziti un pocnet.

= NOTA
e Asigurati un spatiu de peste 0,5 m pe ambele parti ale bazei de incarcare si un spatiu
de peste 1,5 min fata

e Daca linia de alimentare este verticala la sol, aceasta poate fi trasd de gazda si, in
consecintd, baza de incarcare poate fi oprita

e Indicatorul de incércare este in mod normal pornit si oprit cand este incarcat
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5. Pornire si incarcare

- . 1 . Nz . P .
Apasati lung (O pentru a porni robotul. Incarcati robotul pe baza de incarcare atunci
cand indicatorul de alimentare este in mod normal aprins.

= NOTA

Daca robotul nu poate fi pornit din cauza bateriei descarcate, va rugam sa incarcati
robotul pe baza de incarcare si robotul va fi pornit automat. Robotul poate functiona
normal numai atunci cand nivelul bateriei este = 20%.

6. Conectati aplicatia mobila (acest pas poate fi omis)
Va rugam sa consultati ghidul de conectare WiFi, apoi conectati aplicatia mobila

7.1ncepeti curatarea
Dups pornirea robotului, apasati scurt tasta (1) sau utilizati aplicatia mobils pentru a
ncepe curatarea (apasati orice buton pentru a face o pauza in timpul utilizarii)

=— NOTA

e Robotul de maturat nu poate fi utilizat pentru indepartarea lichidelor
e Daca nivelul bateriei este mai mic de 20, robotul nu poate functiona. Va rugam sa o
ncarcati

e Robotul va reveni automat la baza de incarcare daca nivelul bateriei este mai mic de

20% si va fi oprit si va incepe curatarea automat dupa ce nivelul bateriei atinge 80%

e Varugam sa strangeti diferite fire (inclusiv linia de alimentare a bazei de incarcare) de

la sol inainte de utilizare, pentru a evita intreruperea si deteriorarea obiectelor sau a
firelor atunci cand firele sunt trase de gazda.
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INSTRUCTIUNI

Mode de curatare

Dupa pornirea robotului, acesta va scana si genera harta si o va imparti in zone. Apoi
maturd de-a lungul peretelui in mod ordonat, eficient si temeinic si planifica traseul
de curétare in forma de arc/ S. Robotul va reveni automat la baza de incarcare dupa
curatare.

Zona finalizata Zona finalizata

Zona curdtare

= NOTA

Nu miscati robotul frecvent atunci cand curata. Dupa mutare, puneti robotul in

apropierea pozitiei initiale. Cand va incepe din nou, va incerca sa se repozitioneze. Dupa

pozitionarea cu succes, va urma calea planificata si va continua sa functioneze.

Daca pozitionarea esueaza, robotul va intrerupe misiunea anterioara, va face o harta si va

curéata din nou. Este posibil sa nu gaseasca baza de incarcare.



Curatare pe loc

Cand o zona locala are nevoie de mai multa maturare, utilizatorul specificd un punct pe
harta in APP, robotul va conduce automat catre vecinatatea punctului, va lua punctul ca
centru si va curata in limitaa 1,5m x 1,5m

Curatare partiala

Cand robotul nu poate fi controlat de aplicatia mobilg, va rugam sa il scoateti in locul pe
care doriti sa il curatati. Apasati lung butonul Gtimp de 3 secunde, iar robotul va curdta
de doua oriin limitele 1,8mx1,8m

1.8m
/2
L

Curatarea zonei nedefinite de utilizator

Utilizati aplicatia mobilad pentru a seta dimensiunea si locatia zonei pe care doriti sa o
curatati. Puteti seta una sau mai multe zone. Robotul va curata in functie de zonele pe
care le-ati setat.

Zona interzisa
Setati una sau mai multe zone interzise utilizdnd aplicatia mobila. Robotul nu va matura
zonele interzise, ci alte zone.

= NOTA

e Robotul poate patrunde in zona restrictionatd din cauza erorilor de pozitionare, a
senzorilor anormali si din alte motive.
Zona inchisa permanent poate deveni invalida datorita schimbarii pozitiei bazei de
ncarcare si a mobilierului. Prin urmare, va rugam sa incercati sa nu va miscati sau sa
nu interferati cu robotul in timpul curatarii.

e Zona restrictionatd permanenta va fi pierduta atunci cand harta este reconstruita

Curatare programata

Curatarea programata poate fi setata de aplicatia mobila. Robotul va incepe curdtarea
automat la ora stabilitd si va reveni la baza de incarcare dupa curatare.

Resetare WiFi

Daca telefonul mobil nu poate fi conectat la robot din cauza modificarii

configuratiei routerului si a parolei sau din alte motive, va rugam sa apasati ..:

simultan tasta {} si tasta () timp de 3 secunde pana cand apare un mesaj
vocal ,WiFi a fost resetat” si indicatorul luminos devine violet si palpéie incet.

Modul DND (nu deranjati)

Robotul nu va matura podeaua si nici nu va emite sunete automat in modul DND. Timpul
disponibil al modului DND poate fi pornit sau modificat folosind aplicatia mobila

Ajustarea puterii de aspirare

Puteti ajusta puterea de aspirare la nivelul jos, standard sau mare prin aplicatie.



TNTRE-’HNERE Z||_N|CA Perie laterald (curatati-o periodic)

1. Intoarceti robotul si trageti peria laterala in sus

Perie rulanta (curatati-o periodic) L o o .
T 2. Indepartati parul si murdaria si reasamblati peria laterala

1. Tntoarceti robotul si apasati catarama pe capacul periei rulante pentru a scoate 3. Peria lateral stanga (L) si peria dreapti (R) trebuie s& corespunda cu L si R pe
peria rulanta carcasa inferioara, apasati L si R pentru a le reinstala

2. Indepartati praful in exterior si in interiorul periei de rulare folosind o perie mica si
curatati peria de rulare = NOTA

3. Reasamblati peria de rulare si apasati strans capacul periei de rulare pentru a fixa

catarama Inlocuiti peria laterala la fiecare 3-6 luni pentru a asigura efectul de curatare.

Catarama R B L

(perie dreapta) (perie stanga)

Perie
principala
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Cutie praf si ecran filtru (curatati periodic)

1. Apasati butonul si scoateti containerul

2. Deschideti si curatati containerul
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Curétarea ecranului filtrului (curatati periodic)

1. Dupa o perioada lunga de utilizare, iIndepartati tifonul filtrant, buretele si HEPA
2. Curéatati sub apa tifonul indepartat, buretele si HEPA

3. Stoarceti picaturile de apa si uscati-le in mod natural, apoi folositi-le dupa uscare
completa

4. Dupa uscare, montati la loc - filtrul, buretele - HEPA

Filtru tifon

Buton

Capac filtru

Burete

HEPA —§




Senzor (curatati periodic)

Curétati senzorii cu o carpa moale, inclusiv:
1. Curéatati senzorii de-a lungul peretelui in partea dreapta

2.
3.
4.
5.

o~

Trei senzori anti-cadere in partea inferioara a gazdei
Senzor de evitare infrarosu in fata gazdei
Senzor de evitare radar in partea de sus a gazdei

Protectie electrocutare si baza de incarcare in partea inferioara a gazdei (opriti
alimentarea in timpul curatarii )

Zona transmisie semnal a bazei de incércare

Senzor anti-cadere

Contact incarcare

Senzor TOF

(Fig.1)

Senzor (curatati periodic)

Senzor interval laser LDS

Senzor anti-coliziune

pentru radar

Senzor reincarcare

Senzor —— —— !

(Fig.2)

Zona emise semnal

Pini baza incarcare

(Fig.3)
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Baterie

¢ Gazda este dotata cu baterii litiu-ion de inaltd performanta. Pentru a mentine
performanta bateriei, va rugam sa mentineti gazda incarcata in utilizarea zilnica

e Daca robotul este lasat nefolosit mult timp, inchideti-| si depozitati-| corespunzator.
Tncarcati-l cel putin la fiecare 3 luni pentru a evita deteriorarea bateriilor din cauza
descarcarii excesive.

Upgrade de firmware

Actualizati firmware-ul utilizand aplicatia mobila. Daca este detectat un nou firmware,
actualizati-l in functie de notificari. Nivelul bateriei ar trebui sa fie 250% in timpul
actualizarii firmware-ului, astfel incét robotul trebuie sa fie asezat pe baza de incarcare

Resetarea sistemului

Scoateti cutia de praf, deschideti dopul de cauciuc si apasati tasta Reset (consultati
pagina 4). Harta actuala se va pierde si sincronizarea, WiFi si setarile personalizate vor fi
rezervate dupa resetare.
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PROBLEME COMUNE

Problema

Solutie

Robotul nu poate fi pornit

e I cazul unui nivel scizut al bateriei, asezati robotul pe baza de incarcare si aliniati-| la placa electrodului, robotul va fi
pornit automat (daca robotul este complet oprit, acesta poate fi pornit automat dupa incércat pentru o perioada)

o Daca temperatura mediului este mai mica de 0 °C sau mai mare de 50 °C, va rugam sa o utilizati la o temperatura de
0-40°C

Robotul nu poate fi incarcat

e Varugam sa indepartati robotul, sa verificati daca indicatorul luminos al bazei de incarcare se aprinde si sa confirmati
ambele capete din adaptorul de alimentare al bazei de incarcare sunt bine conectate

e i cazul unui contact slab, va rugam s3 stergeti schijul bazei de incércare si contactul de incarcare de pe robot sau
Tmpingeti peria laterald deoparte

Robotul nu poate fi reincarcat

Robotul este prea departe de baza de incércare, va rugam sa puneti robotul 1anga baza de incarcare si sa incercati din
nou

Comportament anormal

Opriti si reporniti robotul

Zgomot anormal la utilizare

Peria principala, peria laterala sau roata pot fi obtinute de corpuri straine, va rugam sa inchideti robotul, indepartati
peria principala si indepartati corpurile straine

Capacitatea de curatare scade sau praful cade

e Cutia de praf este pling, va rugam sa o curatati

e Ecranul filtrului este blocat, va rugam sa stergeti-l sau sa il inlocuiti

e Peria principald este impletitd de materii straine, va rugam sa indepartati peria principala si sa indepartati corpurile
straine

WiFi nu poate fi conectat

e Semnalul WiFi este prost, asigurati-va ca este acoperit de semnal WiFi

o WiFi este conectat anormal, va rugam sa resetati WiFi, descarcati cea mai recenta aplicatie si incercati sa o
reconectati

e Parola este introdusa incorect

e Routerul este disponibil pentru banda de frecventa 5G, robotul de curatare este disponibil doar pentru banda de
frecventa 2.4G

Curatarea la ora fixa esueaza

In cazul unui nivel scazut al bateriei, curatarea cu ora fixa poate fi pornitd numai atunci cand nivelul bateriei nu este mai
mic de 30%

Dacé robotul consuma energie daca este intotdeauna
plasat pe baza de incarcare

Robotul consuma putina energie daca este intotdeauna plasat pe baza de incarcare si permite cea mai buna
performanta a bateriei

Daca robotul trebuie incarcat timp de 16 ore pentru
primele trei ori

Bateria cu litiu poate fi folosita imediat dupa incarcare si nu are efect de memorie
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DEPANARE

Notificare

Solutie

Error 1: | cannot find the dust collector

Curétarea este declansata atunci cand cutia de praf este scoasa

Error 2: Please check if the radar on top has been covered or blocked

Radarul superior este acoperit sau plasat intr-o zona deschisa (nu exista obstacol intr-o zona de 6x6m2)

Error 3: Please place me in a new location and try again

Ridicati robotul sau mutati-l in alta locatie

Error 4: Please clean the cliff sensor, and restart me from a new location

Senzorul de stanca este acoperit sau plasat la indltime

Error 5: Please clean the front sensor, and restart me from a new location

Senzorul de evitare a infrarosului este murdar sau acoperit

Error é: Please clean the right-hand sensor, and restart me from a new location

Senzorul de perete este murdar sau acoperit

Error 7: Please clean the radar housing on top, and restart me from a new location

Senzorul de evitare a radarului este murdar sau acoperit

Error 8: Please check if the bumper has been blocked in some way

Senzorul de margine sau de coliziune este blocat

Error 9: Please clean the dust container and filter

Cutia de praf este plina sau ecranul filtrului trebuie Tnlocuit

Error 10: Dust container has been removed, please clean the container and filter

Dupa ce eroarea 9 este emis3, utilizatorul scoate camera de conducta si eroarea 10 este
declansata

Error 11: I'm stuck

Robotul este blocat

Error 12: Please place me correctly!

Robotul este inclinat

Error 13: Please check if my wheels have become blocked somewhere

Roata motoare este blocata sau rasucitd, va rugam sa indepartati corpurile straine

Error 14: Please check if the main brush has become stuck

Peria principala este rasucita sau blocata, va rugam sa o indepartati si sa indepartati corpurile
straine

Error 15: Please check if the side brushes has become stuck

Peria laterala este rasucitd sau blocata, va rugam sa o indepartati si sa indepartati corpurile
strdine

Error 16: Where is the docking station

Baza de incarcare nu poate fi gasitd sau nu este conectata

Error 17: Program error, please restart me

Anomaliile sunt cauzate de o defectiune necunoscuts, reporniti robotul

Error 18: Error encountered initiating shutdown

Robotul reaminteste utilizatorului si se opreste automat sau este reincarcat

Error 19: Low battery, please recharge

Cand nivelul bateriei este prea scazut si robotul nu se afla pe baza de incércare, curatarea este
declansata (nivelul bateriei este mai mic de 10%)

Error 20: Remove from charging station for power off

Robotul se opreste cand este incarcat pe baza de incarcare
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CONTINUTUL SI DENUMIREA SUBSTANTELOR PERICULOASE

Substanta periculoasa

Denumire piesa

Carcasa plastic Circuit Linie alimentare Baterie Piese metalice Adaptor
Plumb (Pb) O X X X O X
Mercur (Hg) (@) (@) O (@) (@) (@]
Cadmiu (Cd) (@) O (@] O O ®)
Crom VI (Cr (V1)) O 0] o) ) ®) o
Bifenili polibromurati PBB o) o) (e} (0] (@] ®)
Difenil eteri polibromurati (PBDE) (o) (e) (e} (@) (e} ®)

O:inseamni ca continutul de substante periculoase si nocive din componenta este mai mic decét limita stipulata de SJ/T11363-2006

X :1nseamni ca continutul de substante periculoase si nocive din components depaseste limita previzuta de SJ/T11363-2006

= NOTA

Continutul de plumb al catorva componente electronice pentru uz special (cum ar fi rezistor de Tnalta tensiune, rezistor ceramic si dioda etc.) in , X" din tabel poate fi mai mare de
0,1%. Miezul boltului si continutul de plumb din aliaj de inalta performanta continut in cablul USB pot fi, de asemenea, mai mari de 0,1%. Astfel de componente respecta clauzele de
exceptare ale ROHS UE. Pentru tehnologiile si componentele care nu pot fi inlocuite din cauza restrictiilor la nivelul dezvoltarii tehnologice, continutul de plumb al elementelor de
contact externe este conform cu cerintele de protectie a mediului.
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INFORMATII DE SIGURANTA
Limitari de utilizare

e Produsul este utilizat doar pentru curatarea podelei intr-un mediu casnic si nu poate
fii utilizat in exterior (cum ar fi terasa deschisa), fara sol (cum ar fi canapea) si in mediu
comercial sau industrial

e V& rugam sa nu utilizati produsul in spatii aeriene (cum ar fi penthouse, terasa
deschisa si mobilier) fara gard de protectie

e V& rugam sa nu utilizati produsul la o temperatura de peste 40° C sau sub 0° C sau
atunci cand pe sol exista lichide si substante lipicioase

e Varugam sa agatati cablurile de pe sol inainte de utilizare, pentru a evita sa fie prinse
de gazda

e Varugam sa curatati obiectele fragile si impuritatile (cum ar fi vaza si punga de plastic
etc.) de pe sol, astfel incét sa evitati deteriorarea obiectelor de valoare atunci cand
gazda este blocata

e Persoanelor cu tulburdri fizice, spirituale sau de perceptie (inclusiv copii) nu li se
permite folosirea produsului

e Copiii nu pot folosi produsul ca jucarie. Va rugam sa tineti copiii si animalele de
companie departe cand gazda lucreaza

e Varugam sa nu pastrati peria principala si alte instrumente de curatare la indeméana
copiilor

Baterie si incarcare

e Varugam sa nu utilizati bateria, baza de incarcare sau incarcatorul furnizat de terti

e Varugam sa nu demontati, raportati sau remontati bateria sau baza de incarcare in
mod arbitrar

e Varugam sa pastrati baza de incarcare departe de sursa de caldura (cum ar fi placa
de incalzire)

e V& rugam sa nu stergeti sau sa nu curatati srapnelul de baza de incarcare folosind o
carpa umeda sau o mana umeda

Informatii siguranta laser

e Senzorul de distanta laser al produsului respecta standardul pentru produsele laser
clasa 1 din IEC60825 si nu produce radiatii laser periculoase
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Va rugam sa nu asezati obiecte (inclusiv copii si animale de companie) pe o masina
stationara sau in miscare.

Va rugam sa tineti parul, degetele si alte parti ale corpului uman sau animalele de
companie departe de orificiul de aspirare atunci cand robotul functioneaza

Va rugam sa nu utilizati produsul pentru a méatura obiecte arse (cum ar fi mucurile de tigari)
Va rugam sa nu utilizati produsul pentru a curata covorul cu par lung (este posibil ca
unele covoare sa nu fie curatate normal)

Va rugam sa impiedicati gazda sa aspire obiecte dure sau ascutite (cum ar fi deseurile
de materiale decorative, bucati de sticla si fier etc.)

Va rugam sa nu miscati robotul tindnd de capacul protector al senzorului de distanta
laser si de bara de protectie pentru coliziune

Va rugam sa curatati sau sa intretineti gazda si baza de incarcare in stare de oprire

Va rugam sa nu stergeti nicio parte a produsului cu carpa umeda sau lichid

Va rugam sa utilizati produsul conform manualului de utilizare. Utilizatorul va fi
responsabil pentru orice daune si vatamari cauzate de o utilizare necorespunzatoare
Va rugam sa nu utilizati functia de curatare pentru covor si mobilier

Va rugam sa va asigurati ca indepartati rezervorul de apa atunci cand robotul este
ncarcat

Va rugam sa nu abandonati bateriile uzate in mod arbitrar. Bateriile uzate trebuie
aruncate de o agentie de reciclare profesionala

Daca linia de alimentare este deteriorata sau intreruptd, va rugam sa o dezafectati
imediat si sa o Tnlocuiti prin canalele oficiale

Va rugam sa va asigurati ca gazda se opreste in timpul transportului si produsul
trebuie transportat in ambalajul original

Daca robotul este lasat nefolosit mult timp, acesta trebuie incarcat complet si apoi
deporzitate intr-un loc racoros si uscat. Incarcati robotul cel putin o data la 3 luni
pentru a evita deteriorarea bateriilor din cauza descarcarii excesive

Manualul de utilizare al aplicatiei Smart WiFi poate fi gasit la:

—>
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf ?



https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

SLO PRIROCNIK ZA UPORABO

Samo za uporabo v gospodinjstvu.
Pred uporabo natanéno preberite ta navodila.

Hvala, ker ste izbrali pametni robotski sesalnik.

Gre za visokokakovostnega robota za ¢iséenje z inteligentnim nacrtovanjem, pri katerem radar z visoko to¢nostjo in razli¢ni senzorji sodelujejo prek algoritma za krmarjenje, ki lahko
naride zemljevid sobe v realnem ¢asu, nacrtuje pot ¢iséenja in ima funkcije samodejnega &is¢enja in samodejnega polnjenja brez ro¢nega posredovanja. Ima ultravisoko mo¢ sesanja,
veliko posodo za prah v obliki predala, sito filtra HEPA, ki ga je mogodée prati, in razstavljivi modul za pomivanije tal ter u¢inkovit nacin ¢iséenja, pri katerem tla najprej ocisti in nato
pomije.

S pametnim telefonom lahko prenesete aplikacijo, da v njej v realnem ¢asu preverite zemljevid ¢is€enja in stanje delovanja robota, ter opredelite obmogje in ¢asovni nadrt ¢iséenja.
Robota lahko nadzorujete na daljavo. Znanost in tehnologija izbolj$ata Zivljenje.

Zelimo vam prijetno uporabnisko izkusnjo.
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PREDSTAVITEV IZDELKA

Kljuéne funkcije

C) Pometanje/VKLOP IN IZKLOP
® Za pometanje/zadasno zaustavitev pritisnite kratko.

o Za VKLOP/IZKLOP pritiskajte dolgo (drzite 3 sekunde).
e Zavsiljeno zaustavitev v nenormalnih pogojih pritiskajte dolgo
(drzite 15 sekund).

Polnjenje/lokalno ¢iséenje

)
o Q e Zapolnjenje/za¢asno zaustavitev pritisnite kratko.

o Zazacetek lokalnega ¢is¢enja pritiskajte dolgo.

Indikatorska lucka
¢ Modra: normalno delovanje ali polnjenje.

¢ Rdeca: nenormalno stanje ali izpraznjena baterija.
e Skrlatna: oprema ni povezana v omrezje.

Ponastavitev Wi-Fi

¢ Gumba pritisnite hkrati in ju drzite 3 sekunde.
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Seznam

M cpa=g

@z

Polnilni podstavek x 1 Filter HEPA + filter v obliki gobice x 1 Adapter x 1

/ ’@\\
Leva krtada x 2 Krtaca za ¢&idéenje z nozem x 1 (izbirno) Krtaca za ¢ig¢enje x 1 (izbiro)
Desna krtaca x 2

o O O
O
O O O

Daljinski upravljalnik x 1
(izbirno)

142



Robot

Pokrov sita filtra a

Gumb posode za prah =
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Senzor sten

Gumb za ponastavitev sistema

Vrata za
nadgradnjo sistema
(ta vrata so le za
profesionalno
uporabo).



Senzori in struktura

Senzor za razpon laserja LDS

Senzor proti

trkom za radar

Senzor proti trkom

Infrardeci senzor za
polnjenje
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Senzor proti padanju
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Kontakt za polnjenje

Univerzalno kolo
Stranska krtaca

Pokrov baterije

Pogonsko kolo

Vrtljiva krtaca

Sponka pokrova
vrtljive krtace



Polnilni

Indikatorska lucka
za napajanje

Obmogje oddajanja
signala

Zati¢i polnilnega
podstavka

Reza za zico
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Utor za ujetje

Plo$¢a pokrova

Vrata adapterja za
napajanje

Navijalna postaja




N AM EST'TEV 3. Polnilnega podstavka ne premikajte arbitrarno in pazite, da ne bo izpostavljen

neposredni sonéni svetlobi.

1. Priklopite napajalni vod in potisnite odveéni del kabla v reZo. @

Wi

= OPOMBA

2. Namestite polnilni podstavek ob steno in prildopite napajanje. * Ce bi polnilni podstavek premaknili, lahko gostitelj neuspedno doloci polozaj in

izgubi zemljevid. Ob ponovnem zagonu bo gostitelj ponovno zgradil in si zapomnil
zemljevid, na ponovno zgrajenem zemljevidu pa bodo informacije o &is¢enju
prepovedanih in drugih obmocij morda izgubljene.

¢ Neposredna son¢na svetloba moti signal za polnjenje, zato se gostitelj morda ne bo
mogel vrniti na polnilni podstavek.

4. Namestitev stranske krtace

Leva krtaca (L) in desna krtaca (R) naj ustrezata oznakama L in R na spodnjem ohigju;
e pritisnete Lin R, se bosta stranski krtadi zaceli names¢ati, dokler ne boste zaslisali
pokajocega zvoka.

=— OPOMBA

® Na obeh straneh polnilnega podstavka pustite 0,5 m prostora, spredaj pa vec¢ kot 1,5m

¢ Ce je napajalni vod usmerjen navpi¢no na tla, ga gostitelj lahko vlece in polnilni
podstavek bi se zato lahko odklopil z napajanja.

¢ Indikator polnjenja je pri vklopu obicajno vklopljen, pri polnjenju pa izklopljen.
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5.Zagon in polnjenje

Za vklop robota dolgo pritiskajte (') . Robota na polnilnem podstavku polnite, ko
indikatorska lu¢ka normalno sveti.

= OPOMBA

Ce zaradi izpraznjene baterije robota ni mogoce zagnati, ga napolnite na polnilnem
podstavku in zagnal se bo samodejno. Robot lahko normalno deluje le, e je raven
napolnjenosti baterije = 20 %.

6. Povezite mobilno aplikacijo (ta korak lahko preskocite)
Glejte navodila za povezavo Wi-Fi in nato povezite mobilno aplikacijo.

7. Zacetek ciscenja
Ko je robot vklopljen, na kratko pritisnite tipko (*) na robotu ali pa uporabite mobilno

aplikacijo, da zazenete ¢iséenje (Ce Zelite robota med uporabo zac¢asno zaustaviti,
pritisnite kateri koli gumb).

= OPOMBA

¢ Robota za pometanje ni mogoce uporabiti za odstranjevanje tekocin.

e Ceje raven napolnjenosti baterije manjsa od 20, robot ne more delovati. Napolnite ga.

¢ Robot se bo samodejno vmil na polnilni podstavek, ko bo raven napolnjenosti
baterije pri uporabi manj$a od 20 %, napajanje pa se bo izklopilo in zacelo se bo
samodejno ¢&is¢enje, ko bo raven napolnjenosti baterije dosegla 80 %.

¢ Pred uporabo umaknite razli¢ne kable (vkljuéno z napajalnim vodom polnilnega
podstavka) s tal, tako da prepredite izpad napajanja ter poskodbe predmetov ali
kablov, do ¢esar bi prislo, ko bi gostitelj viekel kable za seboj.
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Nacin ciscenja

Ko je robot vklopljen, bo opti¢no prebral prostor in generiral zemljevid ter ga
inteligentno razdelil na obmodja. Nato bo vzdolz stene vsako obmodje posebej urejeno,
ucinkovito in temeljito pometel ter nacrtoval pot ¢is¢enja v obliki pentlje/érke S. Po

¢&isc¢enju se bo robot samodejno vrnil na polnilni podstavek.

Dokon¢ano obmocje Dokonéano obmocje

) Obmogje, ki bo pociséeno

Obmogje, kjer poteka ciscenje

= OPOMBA

Ko robot ¢isti, ga ne premikajte arbitrarno in pogosto. Ko ga premaknete, ga postavite v
blizino prvotnega polozaja. Ko za¢ne znova, bo poskusal znova doloditi svoj polozaj. Ko
uspesno dolodi polozaj, bo sledil nacrtovani poti in nadaljeval delo.

Ce ne bo uspel doloiti polozaja, bo prekinil prejinjo nalogo, izdelal zemljevid in zacel
&istiti znova. Morda celo ne bo nasel polnilnega podstavka.



Toc¢kovno

Ko je treba lokalno obmocdje globinsko pomesti, uporabnik v aplikaciji dolo¢i to¢ko na
zemljevidu, robot pa se bo samodejno odpeljal v blizino tocke, jo vzel za sredisce in
odistil obmogje okrog nje, veliko 1,5 mx 1,5 m.

Delno discenje
Ce robota ni mogoée nadzirati z mobilno aplikacijo, ga premaknite na mesto, kjer zelite,

da ¢isti. Gumb {} pritiskajte dolgo - 3 sekunde - in robot bo v obmog&ju 1,8 mx 1,8 m
podistil dvakrat, pri ¢emer bo osredinjen nase.

1.8m

1.8m

Uporabnisko doloc¢eno obmocje ciscenja

Z mobilno aplikacijo dolocite velikost in mesto obmodja, ki ga zelite odistiti. Nastavite
lahko eno ali ve¢ obmodij. Robot bo ¢istil v skladu z nastavljenimi obmog;ji.
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Omijeno

Z mobilno aplikacijo nastavite enega ali ve¢ prepovedanih obmodij. Robot ne bo
pometal prepovedanih obmogij, ampak druga.

= OPOMBA

e Robot lahko zaradi napak pri dolo¢anju polozaja, okvarjenih senzorjev in drugih
razlogov zaide v prepovedano obmodje.
¢ Trajno zaprto obmogje lahko postane neveljavno zaradi ve¢je spremembe polozaja

motite.
e Pri ponovni izdelavi zemljevida je trajno omejeno obmodje izgubljeno.

Casovno nacrtovanje ciscenja

Cis¢enje lahko ¢asovno naértujete z mobilno aplikacijo. Robot bo zacel samodejno Cistiti

v navedenem &asu in se po ¢iséenju vrnil na polnilni podstavek.

Ponastavitev Wi-Fi

Ce mobilnega telefona zaradi spremembe konfiguracije in gesla
usmerjevalnika ali iz drugih razlogov ni mogoce povezati z robotom,

hkrati pritisnite tipki O in (I)terju drzite 3 sekunde, dokler ne zaslisite
glasovnega poziva ,Wi-Fi has been reset” (Povezava Wi-Fi je ponastavljena)

ter dokler indikatorska lu¢ka ne zasveti Skrlatno in za¢ne podasi utripati.

Nacin DND (do not disturb (ne moti))

V na¢inu DND robot ne bo samodejno pometel tal in ne bo oddal glasu. RazpoloZljivi
¢as nacina DND je lahko zagonski ali spremenjeni prek mobilne aplikacije.

Prilagoditev modi sesanja

Mo¢ sesanja lahko z mobilno aplikacijo nastavite na tiho, standardno in visoko raven.



VSAKODNEVNO VZDRZEVANJE

Vrtljiva krtaca (redno jo Cistite)

1. Robota obrnite na hrbet in pritisnite zaponko na pokrovu vrtljive krtace, da boste
izvlekli vrtljivo krtaco.

2. Da odistite vrtljivo krtao, z majhno $¢etko odstranite prah na zunanji in notranji
strani te krtace.

3. Znova sestavite vrtljivo krtaco in rahlo pritisnite njen pokrov, da pritrdite zaponko.

Zaponka

= sl

Glavna krtaca
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Stranska krtaca (redno jo Cistite)

1. Obrnite robota na hrbet in povlecite stransko krtaco navzgor.
2. Odstranite lase in umazanijo ter stransko krta¢o znova sestavite.

3. Leva krtaca (L) in desna krta¢a (R) naj ustrezata oznakama L in R na spodnjem ohisju;
pritisnite Lin R, da krtaci znova namestite.

= OPOMBA

Da bo ucinek ¢is¢enja vedji, stranske krta¢e zamenjajte vsakih 3-6 mesecev.

R L
(desna krtaca) , e 1w - (leva krtaca)




Posoda za prah in sito filtra (redno ju Cistite)

1. Pritisnite gumb in posodo za prah povlecite nazaj.

2. Odprite in odistite posodo za prah.
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Cis¢enije sita filtra (redno ga Cistite)

1. Po daljSem &asu uporabe odstranite gazo filtra, gobico in filter HEPA.
2. Zvodo ocistite odstranjeno gazo filtra, gobico in filter HEPA.

3. Otresite vodne kapljice in pustite, da se gaza filtra, gobica in filter HEPA naravno
posusijo, nato pa jih uporabite, ko bodo popolnoma suhi.

4. Ko bodo suhi, jih namestite nazaj v pravilnem zaporedju: gaza filtra - gobica -
filter HEPA.

Gaza filtra

Gumb

Pokrov filtra

Gobica

Filter HEPA —§




Senzor (redno ga Cistite)

Z mehko krpo oéistite senzorje; vkljuéite naslednje:

1

. senzorje vzdolz stene na desni strani,
2. tri senzorje proti padanju na dnu gostitelja,

3. infrardedi senzor za izogibanje na sprednjem delu gostitelja,
4.
5

radarski senzor za izogibanje na vrhu gostitelja,

. element za za¢ito pred elektri¢nim udarom in kontakt polnilnega podstavka na

dnu gostitelja (med ciséenjem odklopite napajanje),

. obmodje prenosa signala polnilnega podstavka.

Senzor proti padanju

Kontakt za polnjenje

Senzor TOF

(Slika 1)

Senzor (mesecno Ciscenje)

Senzor za razpon
laserja LDS

Senzor proti trkom

za radar

Senzor proti trkom

Infrardedi senzor za
polnjenje

(Slika 2)

Obmodje oddajanja signala

Zati¢i polnilnega
podstavka
(Slika 3)
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Baterija

¢ Gostitelj je opremljen z visoko zmogljivimi litij-ionskimi baterijami. Zaradi vzdrzevanja
zmogljivosti baterije naj bo gostitelj pri vsakodnevni uporabi napolnjen.

e Cerobota dlje ¢asa ne uporabljate, ga izklopite in pravilno shranite. Vsaj vsake
3 mesece ga napolnite, da se baterije zaradi prekomernega praznjenja ne bi
poskodovale.

Posodobitev vdelane programske opreme

Vdelano programsko opremo posodobite z aplikacijo. Ce je zaznana nova programska
oprema, jo na poziv posodobite. Med posodobitvijo vdelane programske opreme mora
raven napolnjenosti energije znasati = 50 %, tako da je treba robota postaviti na polnilni
podstavek.

Ponastavitev sistema

Odstranite posodo za prah, odprite gumijasti vti¢ in pritisnite tipko za ponastavitev
(glejte stran 4). Trenutni zemljevid bo izgubljen, ¢asovno nadrtovanje, povezava Wi-Fi in
personalizirane nastavitve pa bodo po ponastavitvi ohranjene.
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OBICAJNE TEZAVE

Ton poziva

Resitev

Robota ni mogoce zagnati

V primeru nizke ravni baterije postavite robota na polnilno podlago in ga poravnajte z elektrodno plosco, robot se bo
samodejno zagnal (¢e je robot popolnoma izklopljen, se lahko samodejno zazene po zara¢unan nekaj ¢asa)
Ce je temperatura okolja niZja od 0 °C ali vi§ja od 50 °C, jo uporabite pri temperaturi 0-40 °C

Robota ni mogoce polniti

Please move the robot away, check whether the indicator light of the charging base lights on and confirm both ends of the
power adapter of the charging base are connected well

In case of poor contact, please clear the charging base shrapnel and the charging contact on the robot or push the side
brush aside

Robota ni mogoée napolniti

Robot je predaleé od polnilne baze. Postavite robota blizu polnilne baze in poskusite znova

Nenormalno vedenje

Zaustavite in znova zazenite robota

Nenormalen hrup pri uporabi

Tujki lahko dobijo glavno krtaco, stransko krtaco ali kolo, izklopite robota, odstranite glavno krtaco in odstranite tujke

Zmoznost ¢is¢enja se zmanjsa ali prah pade ven

Posoda za prah je polna, podistite jo
Filterski zaslon je blokiran, ga podistite ali zamenjajte
Glavna krtaca je prepletena s tujki, prosimo, odstranite glavno krtaco in odstranite tujke

WiFi ni mogoce povezati

WiFi signal je slab, poskrbite, da ga pokriva signal WiFi

WiFi je povezan nenormalno, ponastavite WiFi, prenesite najnovejso APP in jo poskusite znova povezati
Geslo je vneseno napacno

Usmerjevalnik je na voljo za frekvenéni pas 5G, ¢istilni robot je na voljo samo za frekvenéni pas 2,4G

Cis¢enje v dolo¢enem ¢asu ne uspe

V primeru nizkega nivoja baterije se lahko s ¢is¢enjem za dolocen ¢as zacne le, ko je nivo baterije najman;j 30 %

Ali robot porablja energijo, e je vedno nameséen na
polnilni podstavek

Robot porabi malo energije, ¢e je vedno nameséen na polnilni podstavek in omogoca najboljso zmogljivost baterije

Ali je treba robota prve trikrat polniti 16 ur

Litijeva baterija se lahko uporablja takoj po polnjenju in nima spominskega ucinka
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ODPRAVLJANJE

Ton poziva

Resitev

Napaka 1:

Ne najdem zbiralnika prahu

Ciscenje se sprozi, ko vzamete posodo za prah

Napaka 2:

Preverite, ali je radar na vrhu pokrit ali blokiran

Zgorniji radar je pokrit ali names¢en na odprtem obmo¢ju (na obmodju 6x6m2 ni ovir)

Napaka 3:

Prosim, postavite me na novo lokacijo in poskusite znova

Dvignite robota ali ga premaknite na drugo lokacijo

Napaka 4:

Ocistite senzor pecine in me znova zazenite z nove lokacije

Senzor pedine je pokrit ali namescen na visini

Napaka 5:

odistite sprednji senzor in me znova zazenite z nove lokacije

Infrardeci senzor za izogibanje je umazan ali pokrit

Napaka 6é:

ocistite desni senzor in me znova zazenite z nove lokacije

Stenski senzor je umazan ali pokrit

Napaka 7:
lokacije

ocistite ohigje radarja na vrhu in me znova zazenite z nove

Senzor radarskega izogibanja je umazan ali pokrit

Napaka 8:

Preverite, ali je odbija¢ na nek nacin blokiran

Senzor roba ali trka je zataknjen

Napaka 9:

Ocistite posodo za prah in filter

Posoda za prah je polna ali pa je treba zamenjati filtrsko sito

Napaka 10: Posoda za prah je bila odstranjena, odistite posodo in filter

Ko se izda napaka 9, uporabnik odstrani komoro kanala in sprozi se napaka 10

Napaka 11: Obtical sem

Robot je obtical

Napaka 12: Prosim, postavite me pravilno!

Robot se nagiba

Napaka 13: Prosim preverite, ali so se moja kolesa kje blokirala

Pogonsko kolo je zataknjeno ali zvito, odstranite tujke

Napaka 14: Preverite, ali se je glavna krtada zataknila

Glavna krtaca je zvita ali zataknjena, jo odstranite in odstranite tujke

Napaka 15: Preverite, ali so se stranske $¢etke zataknile

Stranska krtaca je zvita ali zataknjena, jo odstranite in odstranite tujke

Napaka 16: Kje je priklopna postaja

Podstavka za polnjenje ni mogoce naijti ali pa ni priklju¢ena

Napaka 17: Napaka programa, prosim, znova me zazenite

Nenormalnosti so posledica neznane okvare, znova zazenite robota

Napaka 18: Pri zacetku zaustavitve je prislo do napake

Robot opozori uporabnika in se samodejno izklopi ali se napolni

Napaka 19: Nizka baterija, napolnite jo

Ko je nivo baterije prenizek in robot ni na polnilni postaji, se sprozi ¢is¢enje (napolnjenost baterije je
nizja od 10%)

Napaka 20: Odstranite iz polnilne postaje za izklop

Robot se izklopi, ko se napolni na polnilni bazi
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VSEBNOST IN IME NVARNIH SNOVI

Ime dela
Nevarne snovi Plasticno ohigje Tiskano vezje Napajalni vod Baterija Kovinski del Adapter
Svinec (Pb) O X X X O X
Zivo srebro (Hg) (@] O O (@] ®) ®)
Kadmij (Cd) (@) (@] O O ®) ®)
Krom VI (Cr (V1)) @) O ©) O ) O
Polibrominirani bifenili PBB o) O e} O O O
Polibromirani difeniletri (PBDE) O O (@) (@) O o

(OF pomeni, da je vsebnost nevarnih in Skodljivih snovi v sestavnem delu manj$a od meje, navedene v standardu SJ/T11363-2006.
X : pomeni, da vsebnost nevarnih in $kodljivih snovi vsaj v sestavnem delu presega mejo, navedeno v standardu SJ/T11363-2006.

= OPOMBA

Vsebnost svinca v nekaterih pasivnih elektronskih sestavnih delih za posebno uporabo (kot so visokonapetostni upornik, keramiéni upornik in dioda ipd.) z , X" v preglednici je lahko
visja od 0,1 %. Vsebnost jedra vijaka in svinca v visoko zmogljivi zlitini, ki jo vsebuje kabel USB, je lahko tudi visja od 0,1 %. Taks$ni sestavni deli so skladni s posebnimi doloc¢bami
direktive EU ROHS. Pri tehnologijah in sestavnih delih, ki jih zaradi omenitev ravni tehnoloskega razvoja ni mogoée nadomestiti, je vsebnost svinca zunanjih kontaktnih elementov
skladna z zahtevami za zacito okolja.
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VARNOSTNE

Omejitev uporabe

lzdelek se uporablja samo za ¢isc¢enje tal v domacem okolju ter ga ni dovoljeno
uporabljati na prostem (npr. na odprti terasi), na visini (npr. na sedezni garnituri) in v
komercialnem ali industrijskem okolju

Izdelka ne uporabljajte v vmesnih etazah (npr. v odprtih podstresnih etazah, odprtih
terasah in na vrhu pohistva), ki nimajo zascitne ograje.

lzdelka ne uporabljajte pri temperaturah, ki presegajo 40 °C ali so nizje od 0 °C in ne
uporabljajte ga, ¢e so na tleh tekocine in lepljive snovi.

Pred uporabo poberite kable s tal in jih obesite, da jih gostitelj ne bo vlekel.

Krhke predmete in smeti (na primer vaze in plasti¢ne vre¢ke ipd.) poberite s tal, da ne
boste poskodovali dragocenosti, ¢e bi se gostitelj kje zataknil ali rahlo tr¢il.

Ljudje s telesnimi ali dusevnimi okvarami ali z motnjami zaznavanja (vklju¢no z otroci)
tega izdelka ne smejo uporabljati ali upravljati

Otroci tega izdelka ne smejo uporabljati kot igrac¢o. Ko gostitelj deluje, poskrbite, da v
blizini ne bo otrok in hisnih ljubljenckov.

Poskrbite, da glavna krtaca in drugi pripomocki za ¢is¢enje ne bodo v dosegu otrok.
Na mirujodi ali premikajoéi se aparat ne postavljajte predmetov (nanj pa tudi ne
smejo stopati otroci in hisni ljubljencki).

Baterija in polnjenje

Ne uporabljajte baterije, polnilnega podstavka ali polnilnika, ki jih dobavljajo tretji
proizvajalci.

Polnilnega podstavka ali baterije ne smete arbitrarno razstavljati, izdelovati ali
ponovno namescati.

Poskrbite, da polnilni podstavek ne bo v bliZini vira toplote (na primer grelne plosce).
Kontakta polnilnega podstavka ne brisite ali &istite z vlazno krpo ali vlaznimi rokami.
Rabljenih baterij ne odlagajte arbitrarno. Rabljene baterije mora odstranjevati
profesionalno podjetje za recikliranje.

Varnostne informacije o laserjih

Laserski senzor za razdaljo pri izdelku je skladen s standardom za laserske izdelke
razreda 1 IEC60825 in ne oddaja nevarnega laserskega sevanja.
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Ko robot deluje, pazite, da v dovodu za sesanje ne bo las, prstov ali drugih delov
¢loveskega telesa.

lzdelka ne uporabljajte za sesanje gorecih predmetov (kot so tleci cigaretni ogorki).
Izdelka ne uporabljajte za cis¢enje preprog z visokim florom (doloc¢ene temne
preproge ne bi bile normalno ociséene).

Preprecite, da bi gostitelj posesal trde ali ostre predmete (kot so odpadni dekorativni
materiali, steklo in Zelezni zeblji itd.).

Robota ne premikajte tako, da bi ga drzali za zascitni pokrov laserskega senzorja za
razdaljo in odbijaca za blazenje trkov.

Gostitelja in polnilni podstavek Cistite in vzdrzujte v stanju, ko je izklopljen ali ko je
odklopljeno napajanje.

Nobenega dela izdelka ne brisite z vlazno krpo ali kakr$no koli tekocino.

lzdelek uporabljajte v skladu z uporabniskim priro¢nikom. Za kakrsno koli $kodo

ali telesne poskodbe, do katerih bi prislo zaradi nepravilne uporabe, je odgovoren
uporabnik.

Funkcije pomivanja tal ne uporabljajte za preproge ali zgornje dele pohistva.
Medtem ko se robot polni, ne smete pozabiti odstraniti posode za vodo.

Ce je napajalni vod poskodovan ali okvarjen, ga takoj nehajte uporabljati in ga
zamenijajte po uradni poti.

Poskrbite, da bo gostitelj med transportom izklopljen in da bo v originalni embalazi.
Ce robota dlje ¢asa ne boste uporabljali, ga morate do konca napolniti ter nato
shraniti na hladno in suho mesto. Vsaj vsake 3 mesece ga napolnite, da se baterije
zaradi prekomernega praznjenja ne bi poskodovale.

Navodila za uporabo Smart WiFi aplikacije lahko najdete na:
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

&


https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf

"SRB UPUTSTVO ZA UPOTREBU

Samo za domacinstvo.
Pre upotrebe pazljivo procitajte uputstvo za upotrebu.

Hvala $to ste odabrali nag Pametni Robot Usisivac!
To je vrhunski robot za inteligentno planiranje za ¢iséenje koji kombinuje radar visoke preciznosti i razne senzore koji mogu realizovati saradnju putem navigacionog algoritma, crtati
mapu sobe u realnom vremenu i planirati rutu ¢iscenja, a sadrzi automatsko ciséenje i automatsko punjenje bez ru¢ne intervencije. Ima izuzetno jaku usisnu snagu, kutiju za prasinu

velikog kapaciteta, HEPA filter koji se moze prati i usvaja efikasan nacin ¢isc¢enja.

Mozete da preuzmete mobilnu APP pomocu telefona da biste proverili mapu ¢iséenja i radni status robota u aplikaciji u realnom vremenu, definisali podrudje ¢iséenja i raspored.
Mozete robotom upravljati daljinski. Nauka i tehnologija ¢ine Zivot boljim.

Zelimo vam ugodno korisni¢ko iskustvo!

157



PREDSTAVLJANJE PROIZVODA

Klju¢ne funkcije

O
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Sweep/ON &OFF

e Kratak pritisak da zapocnete Cis¢enje/Pauzu
* Dugacak pritisak 3s za UKLJUCENO/ISKLJUCENO
¢ Dugo pritisnite 15s za prinudno isklju¢ivanje

pod nenormalnim okolnostima

Punjenje/ localno ¢isé¢enje

e Kratko pritisnite Punjenje / Pauziraj
¢ Dugo pritisnite da biste zapoceli lokalno &iscenje

Signalna svetla

¢ Plava: normalan rad ili punjenje
e Crvena: Nenormalno stanje ili prazna baterija
e Ljubicasta: Robot nije povezan na mrezu

Reset WiFi-ja

e Pritisnite oba tastera istovremeno tokom 3s



Lista Delova

@

Baza za punjenje x1

|
/]

Leva boéna ¢etka x2
Desna bo¢na ¢etka x2

o O O
©ce
O O O

Daljinski upravlja¢ x1
(opcionalno)

T epe=—

HEPA filter+sunder filter x1

Cetka za ¢id¢enje sa nozem x1 (opcionalno)
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Adapter x1

%

Cetka za ¢idcenje x1 (opcionalno)



Robot

Poklopac filtera >

Kanta za necisto¢u % =
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Senzor zida

Sistemsko reset dugme

Sistemski konektor za
nadogradnju
(Konektor je za
servisnu upotrebu)



Senzori i kuéiste

LDS laser sensor razdaljine

Sensor protiv

sudara za radar

Senzor protiv sudara

Infrared senzor
punjenja

Senzor protiv pada

= ———
[==)
@D Me
© ©
a e
R L
@
) @)
3
JJ
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Kontakt punjenja

Toak
Bocna Cetka

Poklopac baterije

Tocak za kretanje

Glavna Cetka

Poklopac glavne cetke



Charging Base

Indikator punjenja

>
Podrugje emitovanja
signala Hvatajuéi zleb
Konektori punjenja Poklopac

Kanal za kabal

Konektor adaptera

Drzaci kabla

162



| N ST A LAC LJ A 3. Molimo vas da ne pomerate podnoZje za punjenje proizvoljno i drzite ga dalje

od direktne sunéeve svetlosti
1. Prikljucite adapter i uvucite visak kabla @

= NAPOMENA
2. Postavite bazu za punjenje uz zid i prikljuite napajanje * Ako se baza za punjenje premesti, robot moze pogresiti u pozicioniranju i izgubiti
mapu. Kada se ponovo pokrene, robot ¢e ponovo izgraditi i memorisati mapu,
obnovljena mapa moze izgubiti informacije o ¢iséenju zabranjenih podrugja i drugih
podrudja
¢ Direktna sunceva svetlost ometace signal za punjenje i posledi¢no robot mozda nece
modi da se vrati na bazu za punjenje

4. Montiranje boénih éetki
Neka leva boéna Cetka (L) i desna bo¢na &etka (R) odgovaraju Li R na donjem kucistu,
pritisnite Li R i bo&ne cetke se postave dok ne ¢ujete zvuk ,kliktanja”

= NAPOMENA

e Osigurajte prostor veci od 0,5 m sa obe strane baze za punjenje i prostor od
minimum 1,5m u prednjem delu

e Ako je kabal polozen na zemlju, robot ga moze povuéii shodno tome baza za
punjenje se moze iskljuciti

¢ Indikator punjenja je aktiviran kada je uklju¢ujen i isklju¢uje kada se napuni
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5. Paljenje i punjenje

Dugo pritisnite (') da ukljucite robota. Punite robota na bazi za punjenje kada lampica
indikatora napajanja normalno gori.

= NAPOMENA

Ako se masina ne moze pokrenuti zbog prazne baterije, napunite robota na bazi za
punjenje i robot ée se automatski pokrenuti. Robot moze normalno da radi samo kada je
nivo baterije = 20%.

6. Povezite mobilnu aplikaciju (ovaj korak se moze preskociti)
Pogledajte uputstva za WiFi vezu, a zatim povezite mobilnu aplikaciju

7. Poénite ciséenje

Nakon to se robot ukljugi, kratko pritisnite taster () na robotu ili koristite mobilnu
aplikaciju da biste zapoceli &iscenje (pritisnite bilo koje dugme da biste napravili pauzu
tokom upotrebe)

= NAPOMENA

e Robot za ¢iséenje ne moze se koristiti za uklanjanje te¢nosti

¢ Ako je nivo napunjenosti baterije manji od 20%, robot ne moze da radi. Molimo,
napunite ga

® Robot ¢e se automatski vratiti na bazu za punjenje ako je nivo baterije napunjenje
manje od 20% u upotrebi i bice iskljuen i zapocece &is¢enje automatski nakon sto
nivo baterije dostigne 80%

® Molimo odistite razne kablove (ukljuéujuéi i adapter od baze za punjenje) pre
upotrebe, da bi se izbegli prekidi i ostecenja predmeta ili kablova kada robot vuce
kablove
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Rezim ciscenja
Nakon to se robot uklju¢i, skeniraée i generisati mapu i inteligentno je podeliti na
podrugja. Zatim ¢e uredno, efikasno i temeljito preci podrucja po zidu i planirati put

¢iséenja u obliku luka / S. Robot ¢e se automatski vratiti na bazu za punjenje nakon
ciscenja

Zavrsena povrsina Zavrsena povrsina

) ‘ Podrugje koje treba odistiti

Podrugje koje se ¢isti

= NAPOMENA

Ne pomerajte robota nemarno i éesto dok &isti. Nakon premestania, stavite robota blizu
prvobitnog polozaja. Kada se ponovo pokrene, pokusace da se repozicionira. Nakon
uspesnog pozicioniranja, sledio bi planirani put i nastavio da radi. Ako pozicioniranje ne
uspe, robot ¢e prekinuti prethodnu misiju, napraviti mapu i ponovo izvréiti cidéenje. Cak i
mozda necée pronaci bazu za punjenje.



Spot ciscenje
Kada lokalnom podrudju treba dubinsko ¢iséenje, korisnik na APP-u odredi tacku na

mapi, masina ¢e se automatski odvesti do blizine tacke, uzeti tacku kao centar i odistiti
unutar 1,5mk 1,5 m.

Parcijalno Ciséenje
Kada robot ne moze da kontrolie mobilna aplikacija, uklonite robota na mesto koje

selite da odistite. Dugo pritisnite dugme {3} 3 sekunde i robot ¢e odistiti dva puta u
opsegu od 1,8mk1,8m centrirajuci se na sebe

1.8m

1.8m
/2
L

Korisni¢ko definisano podrudje za cCiséenje

Pomocu mobilne aplikacije postavite veli¢inu i lokaciju povrsine koju zelite da odistite.
Mozete postaviti jedno ili vise podrudja. Robot bi odistio prema oblastima koje ste
postavili.
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Zabranjena zona

Podesite jedno ili vise zabranjenih podrucja pomodéu mobilne aplikacije. Robot nece
¢istiti zabranjena podrugja ve¢ druga podrudja.

= NAPOMENA

® Robot moze upasti u zabranjeno podrudje zbog gresaka u pozicioniranju,
abnormalnosti senzora i drugih razloga.

e Stalna zabranjena zona moze postati nevaljana zbog velike promene

¢ polozaja baze za punjenje i namestaja. Stoga, molim vas pokusajte da se ne pomera
ili ometa robota tokom ¢is¢enja.

e Stalno zabranjeno podrudje bi se izgubilo kada se mapa ponovo izgradi

Ciscenje po rasporedu

Ciséenje po rasporedu moze da postavi mobilna aplikacija. Robot ¢e automatski
zapoceti ¢isc¢enje u zakazano vreme i vratiti se na bazu za punjenje nakon ¢iséenja.

WiFi reset

Ako mobilni telefon ne moze da se poveze sa uredajem zbog promene
konfiguracije rutera i lozinke ili iz drugih razloga, pritisnite taster {} i taster
() istovremeno u trajanju od 3s dok se ne dobije glasovni upit ,WiFi je
resetovan” i indikatorska lampica postane ljubi¢asta i polako treperi.

DND rezim (ne uzmeniravaj)

Robot neée ni istiti pod ni automatski izdati glas u rezimu DND. Dostupno vreme DND
rezima moze se pokrenuti ili izmeniti pomoc¢u mobilne aplikacije.

Podesavanje usisne snage

Usisnu snagu mozete podesiti na tihi nivo, standardni nivo i visok nivo.



REDOVNO ODRZA\/ANJE Bocna cetka (redovno je distite)

1. Preokrenite robota i izvucite bo¢nu ¢etku prema gore

G | avna Cetka (redovno I Cistite) 2. Uklonite kosu i prljavétinu i ponovo sastavite bo¢nu ¢etku

1. Okrenite robota i pritisnite kop¢u na poklopcu Eetke za ¢iscenje da biste izvadili 3. Neka leva bo¢na ¢etka (L) i desna bocna &etka (R) odgovaraju Li R na donjem
Cetku za ¢iscenje kudistu, pritisnite Li R da biste ih ponovo postavili

2. Uklonite prasinu izvana i unutar ¢etke za ¢is¢enje pomodéu male Cetke i odistite etku
za Ciséenje == NAPOMENA

3. Vratite etku za ciséenje i ¢vrsto pritisnite poklopac Cetke za &iséenje da biste fiksirali ) L . . ) . .
kop&u Zamenite bocne Cetke svaka 3-6 meseci kako bi ste osigurali efekat ¢iséenja

Kopca R — L
(desna bocna , o= = NS ' (leva bo¢na

Zetka) //:\\\; , Zetka)

Glavna Cetka
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Kutija za prasinu (redovno ga Cistite)

1. Pritisnite dugme i izvucite kantu za smece unazad

2. Otvorite i ocistite kantu za smece

Ciscenije filtera (redovno ga distite)
1. Nakon duze upotrebe, uklonite filtar, sunder i HEPA
2. Ocisc¢enu uklonjenu filtarsku gazu, sunder i HEPA pod vodom

3. Otresite kapljice vode i osusite ih prirodno, a zatim upotrebite nakon potpunog
susenja

4. Nakon sto se osusi, sklopite ga redom, mreZasti filtrer- sunder -HEPA

Mrezasti filter

Dugme

Poklopac filtera

Sunder

HEPA —§
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Senzor (redovno ga distite) Senzor (mesecno ciséenje)

Ocistite senzore mekom krpom, $to ukljuéuje:
. Odistite senzore duz zida s desne strane LDS laser sensor razdaljine

-

Tri senzora protiv pada na dnu domadina

Senzor protiv sudara
za radar

2.
3. Infracrveni senzor za izbegavanje na prednjoj strani domacina
4. Senzor za izbegavanje radara na vrhu hosta

5.

Zastita od elektri¢nog udara i osnovni kontakt za punjenje na dnu robota (iskljucite
struju tokom cis¢enja)

6. Podru¢je prenosa signala baze za punjenje

Senzor protiv pada

Senzor protiv sudara

Konektor punjenja

Infrared sensor
punjenja

(Slika 2)

Podru¢je emitovanja signala

Konektor punjenja

TOF senzor

(Slika 3)
(Slika 1)
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Baterija

¢ Robot je opremljen litijum-jonskim baterijama visokih performansi. Da biste odrzali
performanse baterije, odrzavajte robota napunjenim u svakodnevnoj upotrebi

e Ako robot ostane dugo neiskoriscen, iskljucite ga i pravilno drzite. Punite ga najmanje
svaka 3 meseca kako biste izbegli ostecivanje baterija zbog prekomernog praznjenja

Nadogradnja firmvera

Nadogradite firmver pomocu mobilne aplikacije. Ako se otkrije novi firmver,
nadogradite ga prema uputstvu. Nivo napunjenosti baterije bi trebalo da bude =50%
tokom nadogradnje firmvera, tako da robot treba da se postavi na bazu za punjenje.

Reset sistema

Skinite kutiju za prasinu, otvorite gumeni ¢ep i pritisnite reset taster (pogledajte stranicu
4). Trenutna mapa ée se izgubiti i vreme, WiFi i personalizovana podesavanja ée se pratiti
nakon resetovanja.
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UOBICAJENI PROBLEMI

Problem

Resenje

Robot se ne moze pokrenuti

e U slu¢aju niskog nivoa baterije, postavite robota na bazu za punjenje i poravnajte ga sa plo¢icom elektrode, robot ¢e se
automatski pokrenuti (ako je robot potpuno isklju¢en, moze se automatski pokrenuti nakon nekog vremena na punjacu)
* Ako je temperatura okoline niza od 0°Cili visa od 50°C, koristite ga na temperaturi od 0-40°C

Robot se ne moze napuniti

¢ Udaljite robota, proverite da li svetli indikator na bazi za punjenje i potvrdite da su oba kraja adaptera za napajanje baze za
punjenje su dobro povezani
e U slucaju loseg kontakta, ocistite kontakt baze za punjenje i kontakt za punjenje na robotu ili pritisnite bo¢nu ¢etku u stranu

Robot se ne moze napuniti

Robot je predaleko od baze za punjenje, stavite robota blizu baze za punjenje i pokusajte ponovo

Abnormalno ponasanje

Iskljucite i ponovo pokrenite robota

Nenormalna buka u upotrebi

Glavnu &etku, bo¢nu ¢etku ili to¢ak mogu blokirati strane materije, iskljucite robota, uklonite glavnu ¢etku i uklonite strane
materije

Sposobnost ¢iséenja opada ili prasina ispada

e Kutija za prasinu je puna, oCistite je
¢ Filter je blokiran, obrisite ga ili zamenite
¢ Glavna cetka je upletena stranim materijama, uklonite glavnu ¢etku i uklonite strane materije

WiFi ne moze da se poveze

¢ WiFisignal je |0, uverite se da je pokriven WiFi signalom

¢ WiFije povezan loge, resetujte WiFi, preuzmite najnoviju APP i pokusajte da je ponovo povezete

e Lozinka je pogresno uneta

¢ Ruter je dostupan za 5G frekvencijski opseg, robot za ¢iséenje je dostupan samo za 2,4G frekvencijski opseg

Ciséenje sa fiksnim vremenom nije uspelo

U sluéaju niskog nivoa baterije, ¢is¢enje na odredeno vreme moze da se zapoéne samo kada nivo baterije nije manji od 30%

Da li robot trosi energiju ako je uvek postavljen
na bazu za punjenje

Robot trosi malo energije ako je uvek postavljen na bazu za punjenje i omogucava najbolje performanse baterije

Da li robot treba da se puni 16 sati prva tri puta

Litijumska baterija se moze koristiti odmah nakon punjenja i nema memorijski efekat
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RESAVANJE PROBLEMA

Zvucni signal

Resenje

Greska 1: Ne mogu da pronadem sakuplja¢ prasine Ciscenje se pokrece kada se kutija za prasinu izvadi

Greika 2: Proverite da li je radar na vrhu pokriven ili blokiran ngr;gzgadarje pokriven ili postavljen na otvorenom prostoru (nema prepreka unutar povrsine
Greska 3: Postavite me na novu lokaciju i pokusajte ponovo Podignite robota ili ga premestite na drugu lokaciju

Greska 4: Odistite senzor litice i ponovo me pokrenite sa nove lokacije Senzor ivice je pokriven ili postavljen na visini

Greska 5: Odistite prednji senzor i ponovo me pokrenite sa nove lokacije Infracrveni senzor izbegavanja je prljav ili prekriven

Greska 6: Ocistite desni senzor i ponovo me pokrenite sa nove lokacije Zidni senzor je prljav ili prekriven

Greska 7: Odistite kuciste radara na vrhu i ponovo me pokrenite sa nove lokacije | Radarski senzor je prljav ili prekriven

Greska 8: Proverite da li je branik na neki nacin blokiran Senzor ivice ili sudara je zaglavljen

Greska 9: Ocistite posudu za prasinu i filter Kutija za pradinu je puna ili je potrebno zameniti filtersku mrezu

Greska 10: Posuda za prasinu je uklonjena, odistite posudu i filter

Nakon $to se izda greska 9, korisnik vadi kutiju za prasinu i aktivira se greska 10

Greska 11: Zaglavio sam

Robot je zaglavljen

Greska 12: Postavite me ispravno!

Robot je nagnut

Greska 13: Proverite da li su mi to¢kovi negde blokirani

Pogonski tocak je zaglavljen ili upleten, uklonite strane delove

Greska 14: Proverite da li se glavna ¢etka zaglavila

Glavna ¢etka je upletena ili zaglavljena, uklonite je i uklonite strane materije

Greska 15: Proverite da li su se bo¢ne &etkice zaglavile

Bocna ¢etka je upletena ili zaglavljena, uklonite je i uklonite strane materije

Greska 16: Gde je prikljuéna stanica

Baza za punjenje nije pronadena ili nije priklju¢ena

Greska 17: Programska greska, ponovo me pokrenite

Abnormalnosti su uzrokovane nepoznatim kvarom, ponovo pokrenite robota

Greska 18: Doslo je do greske pri pokretanju iskljuivanja

Robot podseca korisnika i automatski se gasi ili se puni

Greska 19: prazna baterija, napunite

Kada je nivo baterije prenizak i robot nije na bazi za punjenje, pokrece se ¢isc¢enje (nivo baterije
je nizi od 10%)

Greska 20: Uklonite sa stanice za punjenje da biste iskljucili napajanje

Robot se gasi kada se napuni na bazi za punjenje
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SADRZAJ | NAZIV OPASNIH SUPSTANCI

Naziv dela
Opasne supstance "
Plasti¢no kuciste Stampana ploca Naponska linija Baterija Metalni delovi Adapter
Olovo (Pb) (@] X X X (@] X
Ziva (Hg) (@] ®) O ®) O ®)
Cadmium (Cd) (@) ©) ®) ®) ®) ®)
Hrom VI (Cr (V1)) O ) O ) O ®)
Polibromovani bifenili (PBB) O (@] (@] (@) (@) (@]
Polibromovani difenil eteri (PBDE) O O (@) (@] O (@)
O :znadi da je sadrzaj opasnih i stetnih materija u komponenti manji od ograni¢enja predvidenog SJ/T11363-2006 t“'\
X : znaci da sadrzaj opasnih i $tetnih supstanci u najmanje toj komponenti prelazi ogranic¢enje predvideno SJ / T11363-2006 d

= NAPOMENA

Sadrzaj olova u nekoliko lepljivih elektronskih komponenata za posebnu upotrebu (kao $to su visokonaponski otpornik, keramicki otpornik i dioda, itd.) U tabeli X" moze biti veci
od 0,1%. Sadrzaj olova u leguri visokih performansi sadrzanoj u USB kablu takode moze biti veéi od 0,1%. Takve komponente su u skladu sa klauzulama o izuze¢u EU ROHS. Za
tehnologije i komponente koje se ne mogu zameniti zbog ograni¢enja nivoa tehnoloskog razvoja, sadrzaj olova u spoljnim kontaktnim elementima je u skladu sa zahtevima zastite
Zivotne sredine.
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BEZBEDNOSNE INFORMACIJE

Ogranicenja u upotrebi

¢ Proizvod se koristi za ¢i$¢enje poda samo u kué¢nom okruzenju i ne moze se koristiti
za spoljasnjost (poput otvorene terase), namestaja (poput sofe) i komercijalno ili
industrijsko okruzenje

e Molimo vas da proizvod ne koristite u sredinama bez zastitne ograde (kao $to su
potkrovlje, otvorena terasa i namestaj)

¢ Nemoijte koristiti proizvod na temperaturi iznad 40°C ili ispod 0°C ili kada na zemlji
ima te¢nosti i lepljivih materija

e Prikacite kablove o zemlju pre upotrebe kako biste izbegli da ih robot vuce

e Ocistite krhke predmete i necistoce (poput vaze, plasti¢ne kese itd.) na zemlji kako
biste izbegli ostedivanje dragocenosti kada je robot zaglavljen.

e Ljudima sa fizickim, duhovnim ili perceptivnim poremecajima (ukljuéujuci decu) nije
dozvoljeno da koriste robota ili da njime upravljaju

e Deca ne mogu da koriste proizvod kao igra¢ku. Molimo vas da decu i kuéne ljubimce
drzite dalje kada robot radi

e Drzite glavnu &etku i druge alate za ¢i$éenje van domasaja dece

¢ Ne stavljajte predmete (uklju¢ujuci decu i kuéne ljubimce) na robota u stanju
mirovanja ili kretanja

Baterija i punjenje

® Molimo vas da ne koristite bateriju, bazu za punjenje ili punjac trece strane

¢ Nemojte samovoljno demontirati, praviti ili popravljati bateriju ili bazu za punjenje

¢ Drzite podnozje za punjenje dalje od izvora toplote (kao $to je grejna ploca)

¢ Nemoijte brisati ili Cistiti kontakte baze za punjenje mokrom krpom ili mokrom rukom

® Molimo vas da ne ostavljate bateriju proizvoljno. Iskoriséene baterije treba zbrinuti u
profesionalnoj agenciji za reciklazu

Informacije o laserskoj bezbednosti

e Laserski senzor rastojanja proizvoda u skladu je sa standardom za laserske proizvode
klase 1 IEC60825 i ne proizvodi opasno lasersko zracenje
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Drzite kosu, prste i druge delove ljudskog tela ili kuénih ljubimaca dalje od usisnog
otvora dok robot radi

Nemojte koristiti proizvod za ¢isé¢enje zapaljenih predmeta (kao Sto je zapaljeni kraj
cigarete)

Nemojte koristiti robota za ¢is¢enje dugodlakog tepiha (neki tamni tepisi mozda se
necée normalno distiti)

Spredite robota da usisava tvrde ili ostre predmete (kao $to su otpadni ukrasni
materijali, staklo i gvozdeni ekser itd.)

Molimo vas da ne pomerate robota drzedi zastitni poklopac laserskog senzora daljine
i odbojnika

Ocistite ili odrzavaijte robota i bazu za punjenje u stanju isklju¢enja

Nemojte brisati bilo koji deo proizvoda vlaznom krpom ili bilo kojom te¢noséu
Molimo koristite proizvod prema uputstvu za upotrebu. Korisnik treba biti odgovoran
za bilo kakvu $tetu i povrede nastale nepravilnom upotrebom

Ako je elektri¢ni vod ostecen ili slomljen, odmah ga iskljucite i zamenite u servisu
Uverite se da se robot iskljuéuje tokom transporta, proizvod treba da se transportuje u
originalnoj ambalazi

Ako robot ostane dugo nekoriséen, treba ga potpuno napuniti i staviti na hladno

i suvo mesto. Punite robota najmanje svaka 3 meseca kako biste izbegli ostecenje
baterija usled prekomernog praznjenja

Korisnicko uputstvo za koris¢enje Smart Wifi aplikacije mozete pronaci __
e ()
https://tesla.info/wp-content/uploads/pdf/TeslaVCR600Wapp.pdf 0
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